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Vorwort und Allgemeines

1 Vorwort und Allgemeines

1.1

1.1.1

1.1.2

Lenze

Uber diese Betriebsanleitung

o Die vorliegende Betriebsanleitung dient zum sicherheitsgerechten Arbeiten
an und mit den Stromrichtern 48XX/49XX. Sie enthalt Sicherheitshinweise,

die beachtet werden mussen.

e Alle Personen, die an und mit den Stromrichtern 48XX/49XX arbeiten, mus-
sen bei ihren Arbeiten die Betriebsanleitung verfligbar haben und die fiir sie
relevanten Angaben und Hinweise beachten.

¢ Die Betriebsanleitung muf3 stets komplett und in einwandfrei lesbarem Zu-
stand sein.

Verwendete Begriffe

Antriebsregler

Far ”Stromrichter 48XX/49XX’ wird im folgenden der Begriff ” Antriebsregler” ver-

wendet.

Antriebssystem

Fir Antriebssysteme mit Antriebsregler 48XX/49XX und anderen Lenze-Antriebs-
komponenten wird im folgenden Text der Begriff ” Antriebssystem” verwendet.

Was ist neu / was hat sich geédndert ?

Materialnr.

Auflage

Wichtig

Inhalt

398658

12/97

1. Auflage

419209

01/2001

ersetzt 398658

Kapitel 3.3: Bemessungsdaten
Kapitel 4.3: Schaltplane
Kapitel 4.4: Montagepléne
Kapitel 5.9.5.1: Schaltplan
Kapitel 7.3: Codetabelle
Kapitel 10: SignalfluBplan

48XX/49XXBA0101
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Vorwort und Allgemeines

1.2 Lieferumfang

¢ Im Lieferumfang sind enthalten:
- 1 Antriebsregler 48XX/49XX
- 1 Betriebsanleitung
- 1 Beipack mit Steck-Klemmen
o Uberpriifen Sie nach Erhalt der Lieferung sofort, ob der Lieferumfang mit den

Warenbegleitpapieren tGbereinstimmt. Fir nachtraglich reklamierte Mangel
Ubernimmt Lenze keine Gewabhrleistung. Reklamieren Sie

- erkennbare Transportschaden sofort beim Anlieferer.

- erkennbare Mangel/Unvollstandigkeit sofort bei der zustandigen Lenze-
Vertretung.

1-2 48XX/49XXBAO101 Lenze
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1.3

1.3.1

1.3.2

Lenze

Vorwort und Allgemeines

Der Antriebsregler 48XX/49XX

Kennzeichnung

e Lenze Antriebsregler 48XX/49XX sind eindeutig durch den Inhalt des Typen-
schilds gekennzeichnet.

e CE-Kennzeichnung:
- Konform zur EG-Richtlinie "Niederspannung”
- Konformitét zur EG-Richtlinie ”Elektromagnetische Vertraglichkeit”

e Hersteller:

- Lenze GmbH & Co KG
Postfach 101352
D-31763 Hameln

BestimmungsgemaBe Verwendung

Antriebsregler 48XX/49XX

e nurunter den in dieser Dokumentation vorgeschriebenen Einsatzbedingun-
gen betreiben.
¢ sind Komponenenten

- zur Steuerung und Regelung von drehzahlveranderbaren Antrieben mit
fremderregten Gleichstrommotoren.

- zum Einbau in eine Maschine.
- zum Zusammenbau mit anderen Komponenten zu einer Maschine.

¢ sind mit anderen Gleichstrommotoren, wie z. B. ReihenschluBmotoren oder
fremderregten Motoren mit HilfsreinenschluBwicklung, nur nach Rickspra-
che mit dem Werk zu betreiben.

¢ sind elektrische Betriebsmittel zum Einbau in Schaltschréanke oder &nnliche
abgeschlossene Betriebsraume.

¢ sind keine Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlielich fur die
Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung bestimmt.

Antriebssysteme mit Antriebsregler 48XX/49XX

e entsprechen der EG-Richtlinie ”Elektromagnetische Vertraglichkeit”, wenn sie
nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems installiert werden.

e sind einsetzbar
- an offentlichen und nichtoffentlichen Netzen.
- im Industriebereich.

Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwen-
dung liegt beim Weiterverwender.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

48XX/49XXBA0101
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1.3.3

48XX/49XXBA0101

Vorwort und Allgemeines

Rechtliche Bestimmungen

Haftung

Die in dieser Dokumentation angegebenen Informationen, Daten und Hin-
weise waren zum Zeitpunkt der Drucklegung auf dem neuesten Stand. Aus
den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen kénnen keine Anspriiche
auf bereits gelieferte Antriebsregler geltend gemacht werden.

Die verfahrenstechnischen Hinweise und Schaltungsausschnitte sind Vor-
schlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung Gberpriift
werden muf3. Fir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungs-
vorschlage Ubernimmt Lenze keine Gewahr.

Die Angaben in dieser Anleitung beschreiben die Eigenschaften der Pro-
dukte, ohne diese zuzusichern.

Es wird keine Haftung tbernommen fur Schédden und Betriebsstérungen, die
entstehen durch:

- MiBachten dieser Dokumentation

Eigenméchtige Veranderungen am Antriebsregler

Bedienungsfehler

Unsachgeméfes Arbeiten an und mit dem Antriebsregler

Gewabhrleistung

Gewahrleistungsbedingungen: Siehe Verkaufs- und Lieferbedingungen der
Lenze GmbH & Co KG.

Melden Sie Gewahrleistungsanspriiche sofort nach Feststellen des Mangels
oder Fehlers bei Lenze an.

Die Gewahrleistung erlischt in allen Féllen, in denen auch keine Haftungsan-
spriche geltend gemacht werden kénnen.

Entsorgung

Der Antriebsregler besteht aus unterschiedlichen Materialien.

Die folgende Tabelle gibt an, welche Materialien recycelt werden kénnen und wel-
che gesondert entsorgt werden missen:

Material recyceln entsorgen
Metall . -
Kunststoff .

bestiickte Leiterplatten - .

Lenze
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1.4

1.4.1

1.4.2

1.4.3

Lenze

Vorwort und Allgemeines

EG-Richtlinien/Konformitatserklarung

Wozu dienen die EG-Richtlinien?

Die EG-Richtlinien sind vom Européischen Rat verfaft und dienen der Festlegung
gemeinschaftlicher technischer Anforderungen (Harmonisierung) und Zertifizie-
rungsverfahren innerhalb der Europaischen Gemeinschaft. Zur Zeit gibt es 21 EG-
Richtlinien zu Produktbereichen. Die Richtlinien sind oder werden von den jeweili-
gen Mitgliedstaaten in nationale Gesetze umgewandelt. Ein in einem Mitgliedstaat
enteiltes Zertifikat ist automatisch ohne weitere Prufung in allen anderen Mitglied-
staaten gultig.

Die Richtlinientexte beschranken sich auf die Formulierung der wesentlichen Anfor-
derungen. Die technischen Details sind oder werden in européaischen harmonisier-
ten Normen festgelegt.

Was bedeutet das CE-Kennzeichen?

Nach einem erfolgten Konformitatsbewertungsverfahren wird die Ubereinstim-
mung mit den Anforderungen aus den EG-Richtlinien durch die Anbringung einer
CE-Kennzeichnung bestétigt. Innerhalb der EG bestehen fiir ein CE-gekennzeich-
netes Produkt keine Handelshemmnisse.

Antriebsregler mit CE-Kennzeichnung entsprechen eigenstandig ausschliellich
der Niederspannungsrichtlinie. Zur Einhaltung der EMV-Richtlinie wurden bisher
nur grundsétzliche Empfehlungen ausgesprochen. Der Anwender muf3 in diesem
Fall bei Aufbau einer CE-konformen Maschine selbst die Nachweise erbringen.
Lenze hat fur den Aufbau CE-typischer Antriebssysteme (siehe Kap 4.4) diese
Nachweise fir die Antriebsregler 48XX/49XX in der Grundversion und der Varian-
tenausfiihrung V011, V013 und V014 bereits erbracht und durch die Konformitét-
serklarung zur EG-Richtlinie EMV bestéatigt.

EG-Richtlinie Niederspannung

(73/23/EWG)
geéndert durch: CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Allgemeines

¢ Die Niederspannungsrichtlinie gilt fur alle elektrischen Betriebsmittel zur Ver-
wendung bei einer Nennspannung zwischen 50 V und 1000 V Wechselspan-
nung und zwischen 75 V und 1500 V Gleichspannung und bei tblichen Um-
gebungsbedingungen. Ausgenommen sind z. B. die Verwendung von
elektrischen Betriebsmitteln in explosiver Atmosphare und elektrische Teile
von Personen- und Lastenaufziigen.

e Schutzziel der Niederspannungsrichtlinie ist, daf3 nur solche elektrischen Be-
triebsmittel in den Verkehr gebracht werden, die die Sicherheit von Men-
schen und Nutztieren sowie die Erhaltung von Sachwerten nicht gefahrden.

48XX/49XXBA0101
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Vorwort und Allgemeines

EG-Konformitatserkldrung ’96

im Sinne der EG-Richtlinie Niederspannung (73/23/EWG)

geandert durch:

CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Die Antriebsregler 48XX/49XXwurden entwickelt, konstruiert und gefertigt in Uber-
einstimmung mit o. g. EG-Richtlinie in alleiniger Verantwortung von

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln

Beriicksichtigte Normen:

Norm

DIN VDE 0160 5.88 +A1/4.89 +A2/10.88 Ausriistung von Starkstromanlagen mit elektronischen
prDIN EN 50178 Betriebsmitteln

Klassifikation VDE 0160 / 11.94

DIN VDE 0100 Bestimmungen flir das Einrichten von Starkstromanlagen
EN 60529 IP-Schutzarten

IEC 249 /1 10/86, IEC 249/ 2-15/12/89 Basismaterialien fiir gedruckte Schaltungen

IEC 326 / 1 10/90, EN 60097 / 9.93 Gedruckte Schaltungen, Leiterplatten

DIN VDE 0110 /1-2 /1/89 /20/ 8/90 Bestimmung von Luft- und Kriechstrecken

Hameln, den 01.10.1997

(i. V. Schéfer)
Produktmanager

48XX/49XXBA0101

(i. A. Tolksdorf)
CE-Beauftragter
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1.4.4

Lenze

Vorwort und Allgemeines

EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertréaglichkeit

(89/336/EWG)

geéndert durch: 1. Anderungsrichtlinie (92/31/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Allgemeines

Die EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit gilt fur ”Geréate”, die
elektromagnetische Stérungen verursachen kénnen oder deren Betrieb
durch diese Stérungen beeintrachtigt werden kann.

Das Schutzziel ist, die Erzeugung elektromagnetischer Stérungen soweit zu
begrenzen, daf3 ein stérungsfreier Betrieb von Funkanlagen, Telekommunika-
tionsanlagen und sonstigen Geraten moglich ist. Weiterhin miissen die Ge-
rate zur Sicherstellung des bestimmungsgemaen Betriebs eine angemes-
sene Festigkeit gegen elektromagnetische Stérungen aufweisen.

Antriebsregler sind keine selbsténdig betreibbaren Gerate. Antriebsregler
sind eigenstandig EMV-mafig nicht bewertbar. Erst mit Einbindung der An-
triebsregler in ein Antriebssystem ist die Einhaltung der Schutzziele der EG-
Richtlinie EMV bzw. die Erflllung des "Gesetz Uber die elektromagnetische
Vertraglichkeit von Geraten” prifbar.

Lenze hat Konformitatsbewertungen mit den Antriebsreglern 48XX/49XX an
bestimmten definierten Antriebssystemen vorgenommen. Diese bewerteten
Antriebssysteme werden im folgenden "CE-typisches Antriebssystem” ge-
nannt (siche Kap. 4.4).

Der Anwender der Antriebsregler hat damit die Wahl,

- entweder die Systemkomponenten und deren Einbindung in ein Antriebs-
system selbst zu bestimmen und die Konformitét eigenverantwortlich zu
erklaren,

- oder das Antriebssystem entsprechend des vom Antriebsreglerhersteller
bewerteten CE-typischen Antriebssystems zu installieren, fir das der An-
triebsreglerhersteller bereits den Nachweis der Konformitét erbracht hat.

48XX/49XXBA0101
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EG-Konformitatserkldrung 97 im Sinne der EG-Richtlinie

Elektromagnetische Vertraglichkeit (89/336/EWG)
geéandert durch: 1. Anderungsrichtlinie (92/31/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Die Antriebsregler 48XX/49XXsind keine selbstandig betreibbaren Geréte im Sinne
des Gesetzes Uber Elektromagnetische Vertraglichkeit EMVG vom 9.11.92 u. 1.
EMVGANdG vom 30.8.95). Erst nach Einbindung der Antriebsreglerin ein Antriebs-
system wird dieses bezliglich der EMV bewertbar.

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln

erklart die Konformitat des beschriebenen” CE-typischen Antiebssystems” mitden
Antriebsreglern 48XX/49XX in der Grundversion und der Variantenausfiihrung
V011, V013 und V014 zur o. g. EG-Richtlinie.

Grundlage der Konformitatsbewertung ist die Produktnorm fur Antriebssysteme
EN 61800-3.

[EN 61800-3 | EMV-Produktnorm einschlieBlich spezieller Priifverfahren fiir elektrische Antriebe |

Bericksichtigte Fachgrundnormen:

Fachgrundnorm

EN50081-2 /93 Fachgrundnorm fiir Stéraussendung; Teil 2: Industriebereich

Die Storaussendung im Industriebereich ist in EN 61800-3 nicht begrenzt. Diese Fach-
grundnorm wurde zusétzlich zu den Anforderungen der DIN IEC 22G verwendet.

EN 50082-2 3/94 Fachgrundnorm fiir Storfestigkeit; Teil 2: Industriebereich

(Die Storfestigkeitsanforderungen fiir Wohnbereiche wurden nicht gepriift, da diese
geringer als fiir den Industriebereich sind.)

Beriicksichtigte Grundnorm bei der Priifung der Stéraussendung:

Grundnorm Priifung Grenzwert
EN 55011 7/92 | Funkstorungen Gehduse und Netz Klasse A
Frequenzbereich 0,15 - 1000MHz fiir Einsatz im

Die Stéraussendung im Industriebereich ist in IEC | Industriebereich
22G nicht limitiert. Diese Grundnorm wurde zu-
satzlich zu den Anforderungen der IEC 22G ver-
wendet.

1-8 48XX/49XXBAO101 Lenze
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Beriicksichtigte Grundnormen bei der Priifung der Storfestigkeit:

Grundnorm Priifung Grenzwert
EN 61000-4-2 3/95 | Elektrostatische Entladung Scharfegrad 3
auf Gehause und Kiihlkérper 6KV bei Kontakt,
8KV Luftstrecke
IEC 1000-4-3 2/95 | Elektromagnetische Felder Scharfegrad 3
Frequenzbereich 26-1000MHz 10V/m
ENV 50140 8/93 | Hochfrequenzfeld Scharfegrad 3
Frequenzbereich 80-1000MHz, 10V/m
80% amplitudenmoduliert
Festfrequenz 10V/m
900MHz mit 200Hz, 100 % moduliert
EN 61000-4-4 3/95 | Schnelle Transienten, Scharfegrad 3
Burst auf Leistungsklemmen 2KV / 5kHz
Burst auf Bus- und Steuerleitungen Schérfegrad 4
2kV / 5kHz
EN 61000-4-5 10/94 | Stospannungspriifung Installationsklasse 3
(Surge) Netzleitungen

Hameln, den 01.10.1997

(i. V. Schéafer)
Produktmanager

(i. A. Tolksdorf)
CE-Beauftragter
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Vorwort und Allgemeines

145 EG-Richtlinie Maschinen

(89/392/EWG)

geandert durch: 1. Anderungsrichtlinie (91/368/EWG)
2. Anderungsrichtlinie (93/44/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Im Sinne der Maschinenrichtlinie gilt als "Maschine” eine Gesamtheit von miteinan-
der verbundenen Teilen oder Vorrichtungen, von denen mindestens eines beweg-
lichist, sowie gegebenenfalls von Betatigungsgeréaten, Steuer- und Energiekreisen
usw., die flr eine bestimmte Anwendung, wie die Verarbeitung, die Behandlung,
die Fortbewegung und die Aufbereitung eines Werkstoffes zusammengefigt sind.

EG-Herstellererklarung

im Sinne der EG-Richtlinie Maschinen (89/392/EWG)

geandert durch: 1. Anderungsrichtlinie (91/368/EWG)
2. Anderungsrichtlinie (93/44/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Die Antriebsregler 48XX/49XXwurden entwickelt, konstruiert und gefertigt in alleini-
ger Verantwortung von

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln

Die Inbetriebnahme der Antriebsregler 48XX/49XXist so lange untersagt, bis fest-
gestellt wurde, daf3 die Maschine, in die sie eingebaut werden sollen, den Bestim-
mungen der EG-Richtlinie Maschinen entspricht.

Hameln, den 01.10.1997

(i. V. Schéafer)
Produktmanager

1-10  48XX/49XXBA0101 Lenze
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2 Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Sicherheits- und Anwendungshinweise fir Antriebsstromrichter
(gemanB: Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG)

1. Aligemein

Waéhrend des Betriebes kénnen Antriebsstromrichter ihrer
Schutzart  entsprechend  spannungsfiihrende, blanke,
gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile, sowie
heiBe Oberflachen besitzen.

Beiunzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei
unsachgeméBem Einsatz, bei falscher Installation oder
Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen- oder
Sachschéaden.

Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

Alle  Arbeiten zum Transport, zur Installation und
Inbetriebnahme sowie zur Instandhaltung sind von
qualifiziertem Fachpersonal auszufiihren (IEC 364 bzw.
CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100 und IEC-Report 664
oder DIN VDE 0110 und nationale
Unfallverhiitungsvorschriften beachten).

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsétzlichen
Sicherheitshinweise sind Personen, die mit Aufstellung,
Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut
sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfligen.

2. BestimmungsgemaBe Verwendung

Antriebsstromrichter sind Komponenten, die zum Einbau in
elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der
Antriebsstromrichter d.h. die Aufnahme des
bestimmungsgemaBen Betriebes) solange untersagt, bis
festgestellt wurde, daf die Maschine den Bestimmungen der
EG-Richtlinie 89/392/EWG (Maschinenrichtlinie) entspricht;
EN 60204 ist zu beachten.

Die  Inbetriebnahme  (d.h. die  Aufnahme  des
bestimmungsgemaénen Betriebes) ist nur bei Einhaltung der
EMV-Richtlinie (89/336/EWG) erlaubt.

Die Antriebsstromrichter erfiillen die Anforderungen der
Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG. Die harmonisierten
Normen der Reihe prEN 50178/DIN VDE 0160 in Verbindung
mit EN 60439-1/DIN VDE 0660 Teil 500 und EN 60146/DIN
VDE 0558 werden fur die Antriebsstromrichter angewendet.

Die technischen Daten sowie die Angaben zu
AnschluBbedingungen sind dem Leistungsschild und der
Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

3. Transport, Einlagerung

Die Hinweise fur Transport, Lagerung und sachgemaBe
Handhabung sind zu beachten.

Klimatische Bedingungen sind entsprechend prEN 50178
einzuhalten.

4. Aufstellung

Die Aufstellung und Kihlung der Gerate muf3 entsprechend
den Vorschriften der zugehdrigen Dokumentation erfolgen.

Die Antriebsstromrichter sind vor unzuldssiger Beanspruchung
zu schitzen. Insbesondere dirfen bei Transport und
Handhabung keine Bauelemente verbogen und/oder
Isolationsabstdnde verédndert werden. Die Berlihrung
elektronischer Bauelemente und Kontakte ist zu vermeiden.

Antriebsstromrichter enthalten elektrostatisch gefahrdete
Bauelemente, die leicht durch unsachgeméafBe Behandlung
beschédigt werden kénnen. Elektrische Komponenten dirfen
nicht mechanisch beschéadigt oder zerstért werden (unter
Umsténden Gesundheitsgefahrdung?).

5. Elektrischer AnschluB

Bei  Arbeiten an unter  Spannung  stehenden
Antriebsstromrichtern  sind die geltenden nationalen
Unfallverh(itungsvorschriften (z.B. VBG 4) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen
Vorschriften durchzufuhren (z.B. Leitungsquerschnitte,
Absicherungen, Schutzleiteranbindung).
Dartiberhinausgehende Hinweise sind in der Dokumentation
enthalten.

Hinweise fiir die EMV-gerechte Installation - wie Schirmung,
Erdung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen -
befinden sich in der Dokumentation der Antriebsstromrichter.
Diese Hinweise sind auch bei CE-gekennzeichneten
Antriebsstromrichtern stets zu beachten. Die Einhaltung der
durch die EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte liegt in
der Verantwortung des Herstellers der Anlage oder Maschine.

6. Betrieb

Anlagen, in die Antriebsstromrichter eingebaut sind, mussen
ggf. mit zusétzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen gemaB den jeweils gultigen
Sicherheitsbestimmungen, z.B. Gesetz Uber technische
Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften usw. ausgeristet
werden. Veradnderungen der Antriebsstromrichter mit der
Bediensoftware sind gestattet.

Nach dem Trennen der Antriebsstromrichter von der
Versorgungsspannung dirfen spannungsfihrende Gerateteile
und Leistungsanschlisse wegen maéglicherweise
aufgeladener Kondensatoren nicht sofort beriihrt werden.
Hierzu sind die entsprechenden Hinweisschilder auf dem
Antriebsstromrichter zu beachten.

Wéhrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Turen
geschlossen zu halten.

7. Wartung und Instandhaltung

Die Dokumentation des Herstellers ist zu beachten.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren!

Beachten Sie auch die produktspezifischen Sicherheits- und Anwendungshinweise in dieser Anleitung!

Lenze
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Sicherheitshinweise

2.1 Fur die Sicherheit verantwortliche Personen

Betreiber

o Betreiber ist jede natlrliche oder juristische Person, die das Antriebssystem
verwendet oder in deren Auftrag das Antriebssystem verwendet wird.

o Der Betreiber bzw. sein Sicherheitsbeauftragter mul3 gewéhrleisten,

- daf alle relevanten Vorschriften, Hinweise und Gesetze eingehalten
werden.

- daf nur qualifiziertes Personal an und mit dem Antriebssystem arbeitet.

- daf3 das Personal die zugehérige Dokumentation bei allen entsprechenden
Arbeiten verflgbar hat.

- daf3 nichtqualifiziertem Personal das Arbeiten an und mit dem Antriebssy-
stem untersagt wird.

Qualifiziertes Personal

Qualifiziertes Personal sind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung,
Unterweisung sowie Kenntnisse uber einschlédgige Normen und Bestimmungen,
Unfallverhutungsvorschriften und Betriebsverhéltnisse von dem fir die Sicherheit
der Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Ta-
tigkeiten auszufuhren und dabei mégliche Gefahren erkennen und vermeiden kén-
nen.

(Definition fur Fachkrafte nach IEC 364)

2-2 48XX/49XXBAO101 Lenze
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Sicherheitshinweise

2.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit erho-
ben. Bei Fragen und Problemen sprechen Sie bitte die fur Sie zustandige
Lenze-Vertretung an.

Der Antriebsregler entspricht zum Zeitpunkt der Auslieferung dem Stand der
Technik und gilt grundsétzlich als betriebssicher.

Die Angaben in dieser Dokumentation beziehen sich auf die angegebenen
Hard- und Softwareversionen der Antriebsregler.

Vom Antriebsregler gehen Gefahren fir Personen, den Antriebsregler selbst
und fir andere Sachwerte des Betreibers aus, wenn

- nicht qualifiziertes Personal an und mit dem Antriebsregler arbeitet.

- der Antriebsregler sachwidrig verwendet wird.

Die in dieser Dokumentation dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise

und Schaltungsausschnitte sind Vorschlége, deren Ubertragbarkeit auf die
jeweilige Anwendung Uberpraft werden muf3.

Antriebsregler missen so projektiert sein, daf sie bei ordnungsgemaner Auf-
stellung und bei bestimmungsgemafer Verwendung im fehlerfreien Betrieb
ihre Funktion erfiillen und keine Gefahr fiir Personen verursachen. Dies gilt
auch fur inr Zusammenwirken mit der Gesamtanlage.

Treffen Sie zusétzliche MaBnahmen, um Folgen von Fehlfunktionen einzu-
grenzen, die Gefahren fur Personen oder Sachschaden verursachen kénnen:

- weitere unabhé&ngige Einrichtungen, die die Funktion des Antriebsreglers
Ubernehmen

- elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen (Verriegelung oder
mechanische Sperren)

- systemumfassende Maf3hahmen
Betreiben Sie das Antriebssystem nur im einwandfreien Zustand.

Veranderungen oder Umbauten des Antriebsreglers sind grundsétzlich ver-
boten. In Ausnahmeféllen kann Lenze nach vorheriger Ricksprache eine Ge-
nehmigung erteilen.

2.3 Restgefahren

Uberdrehzahlen

Mit Antriebssystemen kénnen gefahrliche Uberdrehzahlen erreicht werden (z. B.
durch aktive Lasten wie Hubwerke):

Lenze

Der Antriebsregler 48XX/49XX bietet keinen Schutz gegen solche Betriebs-
bedingungen. Setzen Sie hierflir zusatzliche Komponenten ein.
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Sicherheitshinweise

24 Gestaltung der Sicherheitshinweise

¢ Alle Sicherheitshinweise in dieser Dokumentation sind einheitlich aufgebaut:

Signalwort
Hinweistext
- Das Piktogramm kennzeichnet die Art der Gefahr.

- Das Signalwort kennzeichnet die Schwere der Gefahr.

- Der Hinweistext beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie die Gefahr
vermieden werden kann.

Warnung vor Personenschaden

verwendete Piktogramme Signalwrter
Warnung vor ge- Gefahr! Wamt vor unmittelbar drohender Gefahr.
fahrlicher elektri- Folgen bei MiBachtung:
scher Spannung Tod oder schwerste Verletzungen.
Warnung! Wamt vor einer mdglichen, sehr geféhrlichen Situation.
Magliche Folgen bei MiBachtung:
Warnung vor einer Tod oder schwerste Verletzungen.
allgemeinen Gefahr
Vorsicht! Wamt vor einer mdglichen, gefahrlichen Situation.
Mégliche Folgen bei MiBachtung:

Leichte oder geringfligige Verletzungen.

Warnung vor Sachschaden

verwendete Piktogramme Signalwaorter

Stop! Wamt vor miglichen Sachschéden.
Magliche Folgen bei MiBachtung:
Beschédigung des Antriebsreglers/Antriebssystems oder seiner

Umgebung.
Sonstige Hinweise
verwendete Piktogramme Signalwaorter
Tip! Kennzeichnet einen allgemeinen, niitzlichen Tip.
J Wenn Sie ihn befolgen, erleichtern Sie sich die Handhabung des
l Antrigbsreglers/Antrigbssystems.
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3 Technische Daten

3.1

Lenze

Eigenschaften

Antriebs- und Systemeigenschaften

Gleiche Steuerelektronik und Systemsoftware flir 48XX/49XX

Digitale Drehzahlrtickfiihrung mit Resolver oder Inkrementalgeber
Momentenregelung mit berlagerter Drehzahliberwachung fur Wickelantriebe
Winkelregelung fur driftfreie Positionierung

Leitfrequenzkopplung als Sollwert-Schiene oder Sollwert-Kaskade fir
- Winkelgleichlauf

- drehzahlsynchroner Gleichlauf

- Drehzahlverhaltnisgleichlauf

Erhéhung der max. Ankerspannung auf 1,15 - Uy durch Umschaltung von 4Q-
auf 2Q-Betrieb (bei 49XX)

Drehzahlgenauigkeit besser als 0,5%. bei 100% Lastwechsel mit Resolver-
rickfihrung oder Inkrementalgeber

Drehzahlstellbereich 1:1000 bei konstanter Last mit Resolverriickfihrung oder
Inkrementalgeber

Stromstellbereich 1:300 durch Lickstromadaption und Briickenmodulation
Drehzahlabh&ngige Ankerstrombegrenzung

Parametrierbarer maximaler Ankerstrom von 1,125 bis 1,8fachen Geratebe-
messungsstrom (abhangig von Geratebaugréfe)

Frei verschaltbarer ProzefRregler z.B. flr Tanzerlage- oder Zugkraftregelung
Integrierte Feldstromregelung fur hohen Drehzahlstellbereich

4 kundenspezifische Parametersatze abspeicherbar, u.a. Uber digitale Ein-
gangsklemmen umschaltbar

Bedienung

Regelparameteranderungen Online

Parametrierung und Diagnose Uber

- Tastatur mit zweizeiliger LCD-Klartextanzeige in deutscher, englischer und
franzdsischer Sprache

- serielle Schnittstelle und PC
- Feldbusbaugruppe (optional): PROFIBUS, InterBus

Stérmeldungen im Klartext

48XX/49XXBA0101 3-1
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Drehzahl-Riickfiihrsysteme

¢ Resolver-Ruckfihrung mit Encodernachbildung fir Gberlagerte Systeme
(Gleichlaufsysteme, Positioniersteuerungen usw.)

¢ Inkrementalgeberrickfuhrung
e Gleichstromtachortckfuhrung
¢ Ankerspannungsruckfihrung

Eingange

o Digital
- 8 potentialfreie Eingange (24V-Pegel), davon 5 Eingange frei belegbar
- 1 serielle Schnittstelle RS 485 oder RS 232 (1200 ... 9600 Baud)

e Analog
- 4 frei belegbar Eingange (13-Bit-Auflésung)
z.B. fur Hauptsollwert, Zusatzsollwert, Momentenbegrenzung etc.

Ausgange

o Digital
- 8 potentialfreie Ausgange (24V-Pegel), davon 5 Ausgéange frei belegbar
- Weitere 7 freie Ausgénge sind Uber die LECOM-Schnittstelle auswertbar
- 1 Relaisausgang (50V; 0,5A), frei belegbar.

e Analog
- 2 Referenzspannungen (+£10V, 7mA)
- 1 Monitorausgang, fest belegt mit lig;

- 2 Monitorausgénge, frei belegbar (37 verschiedene Signale mit 11-Bit-Auf-
I6sung wahlbar)

- 1 Frequenzausgang, frei belegbar

Uberwachungen

o Uberwachungsfunktionen der System- und Antriebskomponenten
e Schutz des Antriebsreglers (I-t-Funktion)

e Motoriiberlastschutz (12 t-Funktion)

o Uberwachung von Frequenz und Netzspannung

e Selbstsynchronisation flr Netzfrequenzen von 50 bis 60Hz

¢ Funktionssicher bei Rechts- oder Linksdrehfeldnetzeinspeisung
o Uberwachung der Istwertgeberriickfiihrung

e Anzeige der Reglersperrenquellen Uber Codestelle

o Uberwachungen klassifizierbar (TRIP, Meldung oder Warnung)
e Uberwachung des Kiihlluftstroms bei 4X08 bis 4X13

o Uberwachung der Halbleitersicherungen bei 4X11 und 4X13

Lenze
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Bereich Werte
Schutzart IP20 nach DIN 40050, Stahlblechgehause
Feuchtbeanspruchung relative Luftfeuchtigkeit 90%, keine Kondensation
Temperaturbereiche

Lagerung -25°C...+ 55 °C

Transport -25°C...+ 70 °C

EinfluB der Aufstellungshéhe

h <1000m : 100% Ankerbemessungsstrom
h <2000m : 95% Ankerbemessungsstrom
h < 3000m : 90% Ankerbemessungsstrom
h < 4000m : 85% Ankerbemessungsstrom

Verschmutzungsgrad VDE 0110, Teil 2 Verschmutzungsgrad 2
Antriebsregler nicht einer Umgebung mit Gasen aussetzen, die korro-
sionsgefahrdend oder explosiv sind.
Stéraussendung Anforderungen nach EN 50081-2, IEC 22G
Grenzwertklasse A (EN 55011; Industriebereich) mit Funkentstorfilter
Storfestigkeit Eingehaltene Grenzwerte mit Funkentstorfilter.

Anforderungen nach EN 50082-2, IEC 22G

Anforderungen Norm Schérfegrad

ESD EN61000-4-2 3, d.h. 8KV Luftentladg.
6 kV Kontaktentladg.

HF-Einstrahlung IEC 1000-4-3 3, d.h. 10 V/m

(Gehduse)

Burst EN61000-4-4  3/4, d.h. 2kV/ 5kHz

Surge EN61000-4-5 3,d.h.1,2/50us

1kV Phase - Phase
2kV Phase - PE

48XX/49XXBA0101
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Technische Daten
3.3 Bemessungsdaten
3.3.1 NetzanschluBspannung 400V
e Antriebsregler 4902 bis 4907 (4Q-Antriebsregler)
Typ 4902 4903 4904 4905 4906 4907
Bestell-Bez. EVD 4902-E EVD4903-E EVD4904-E EVD4905-E EVD4906-E EVD4907-E
Ausgangsleistung Pe| kW] 6,7 10,5 23,1 46,2 84 105
Netzspannung Un 3-340...460 V~ + 0%, 50...60Hz
Ankerspannung Ua 420V bei Uy = 400V (1,05 - Uy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 16 25 55 110 200 250
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom (Kurzzeit- IAmax (Al 29 45 90 150 240 300
betrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax = 0,875 - Upy-13
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 3,5 10
Verlustleistung 3 Py W] 60 108 185 288 577 650
Betriebs-Umgebungs- Ty [°C] 0.+ 45 0.+ 354
temperatur
Masse ca. ka] 92 131 13,8 18 22 23
e Antriebsregler 4908 bis 4913 (4Q-Antriebsregler)
Typ 4908 4909 4911 4912 4913
Bestell-Bez. EVD4908-E | EVD4909-E | EVD4911-E | EVD4912-E = EVD 4913
Ausgangsleistung Pel [KW] 139 210 294 420 504
Netzspannung Un 3 @340 ... 460 V~ V 0%, 50...60Hz
Ankerspannung Ua 420V bei Uy = 400V (1,05@Uy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom IAmax [A] 400 600 840 1200 1350
(Kurzzeitbetrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax = 0,875 - Up1-13
max.Feldstrom, geregelt Ir [A] 15 30
Verlustleistung 3 P, W] 840 1220 2100 | 2850 | 3400
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [°C] 0..+359
tur
Masse ca. lkg] 28 28 60 | 60 | 60
48XX/49XXBA0101 Lenze
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¢ Antriebsregler 4808 bis 4813 (2Q-Antriebsregler)
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Typ 4808 4809 4811 4812 4813
Bestell-Bez. EVD 4808-E EVD 4809-E EVD 4811-E EVD 4812-E EVD 4813
Ausgangsleistung Pl [kW] 152 230 322 460 552
Netzspannung Uy 3 @340...460 V~ V 0%, 50...60Hz
Ankerspannung Un 460 V bei Uy= 400V (1,15 - Uy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom IAmax [A] 400 600 840 1200 1350
(Kurzzeitbetrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax= 0,875 - Upy-13
max. Feldstrom, Ir [A] 15 30
geregelt
Verlustleistung 3 Py W] 830 1220 2100 \ 2850 3400
Betriebs-Umgebungs- Tu [°C] 0..+35%
temperatur
Masse ca. [ka] 28 28 60 \ 60 60
1) bezogen auf einer Netzspannung von 3 - 400V~
2) Die Feldregelung erfolgt als Stromquelle, wobei sich die Feldspannung je nach Feldwiderstand einstellt
3) bei Ankerbemessungsstrom
4) Ty 35°C: keine Leistungsreduzierung, 35°Ct Tyv 45°C: Leistungsreduzierung 1%/K
48XX/49XXBA0101
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3.3.2 NetzanschluBspannung 500V (Geréatevariante V014)
e Antriebsregler 4903 bis 4907 (4Q-Antriebsregler)

Typ 4903 4904 4905 4906 4907
Bestell-Bez. EVD EVD EVD EVD EVD
4903-E-V014 | 4904-E-\V014 = 4905-E-\V014 | 4906-E-VO14 | 4907-E-V014
Ausgangsleistung" Pl (kW] 13,1 28,8 57,7 105 131
Netzspannung Un 3@10...550 V~ +0%, 90...60 Hz
Ankerspannung U 525 V bei Uy= 500V (1,05 - Uy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 25 55 110 200 250
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom (Kurzzeitbe- Inmax [A] 45 90 150 240 300
trieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax = 0,875 - Upy-13
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 3,5 10
Verlustlgistung » Py 108 185 288 - 577 650
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [°C] 0..+45 0..+354
tur
Masse ca. kgl 13,1 13,8 18 \ 22 23
e Antriebsregler 4908 bis 4913 (4Q-Antriebsregler)
Typ 4908 4909 4911 4912 4913
Bestell-Bez. EVD EVD EVD EVD EVD
4908-E-V014 ' 4909-E-\V014 14911-E-V014 4912-E-V014 | 4913-E-V014
Ausgangsleistung Pel (kW] 173 262 367 525 630
Netzspannung Uy 3@410...550 V~ v 0%, 50...60Hz
Ankerspannung U 525 V bei Uy = 500V (1,05 - Uy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom (Kurzzeitbe- Inmax [A] 400 600 840 1200 1350
trieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax= 0,875 - Up4-13
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 15 30
Verlustleistung ® P, W] 840 1220 2100 | 2850 | 3400
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [°C] 0..+359
tur
Masse ca. kq] 28 28 60 60 60
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¢ Antriebsregler 4808 bis 4813 (2Q-Antriebsregler)

Typ 4808 4809 4811 4812 4813
Bestell-Bez. EVD EVD EVD EVD EVD
4808-E-V014 | 4809-E-V014 | 4811-E-VO14 | 4812-E-V014 | 4813-E-\014
Ausgangsleistung Pel kW] 189 287 402 575 690
Netzspannung Uy 3@410...550 V~ V 0%, 50...60Hz
Ankerspannung Un 575 V bei Uy= 500V (1,15 - Uy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom IAmax [A] 400 600 840 1200 1350
(Kurzzeitbetrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax= 0,875 - Upy-13
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 15 30
Verlustleistung 3 Py W] 830 1220 2100 2850 3400
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [°C] 0..+354
tur
Masse ca. lkg] 2 | 28 | 60 60 60
1) bezogen auf eine Netzspannung von 3 - 500V~
2) Die Feldregelung erfolgt als Stromquelle, wobei sich die Feldspannung je nach Feldwiderstand einstellt
3) bei Ankerbemessungsstrom
4) Ty 35°C: keine Leistungsreduzierung, 35°Ct Tyv 45°C: Leistungsreduzierung 1%/K

Lenze 48XX/49XXBA0101
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Technische Daten
3.4 Abmessungen
3.4.1 Antriebsregler 4902 bis 4X09
a
1 (o
9
h
. Lenze 4900
C__ )¢
ooood
b| d f
u +
===
(=31]
TI
wk N
IIAII
o o
X10 X11 V1 V2
E Il ' G
_ X1 || X2 ? ?
e X3 X4 X5 X6 X7
|
FIG 4-1 Abmessungen der Antriebsregler 4902 bis 4907, 4X08 und 4X09 abm 2.9
alle MaBe in mm
Typ a b c d e f g h i k |
4902 / 4903 / 4904 269 415 242 395 222 360 65 8 30 26 175
4905 /4906 / 4907 269 525 242 505 222 466 6,5 8 30 26 175
4808 /4809 /4908 /4909 322 550 288 525 335 497 6,5 8 30 34 295

48XX/49XXBA0101
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Technische Daten

3.4.2 Antriebsregler 4811 bis 4813, 4911 bis 4913

%;-o

e
L Ll
I T
N L
- 5 P t
| i
K |
| |
\ s !
i ooooo !
il_enze 4900
| |
| |
L 1 19"
‘ | |
| |
== | |
| |
| |
| |
RN
_m
! c
a
FIG 4-2 Abmessungen der Antriebsregler 4X11 bis 4X13 abm 1x
alle MaBe in mm
Typ a b c d e g h m n
4811 - 4813/ 4911 - 4913 322 800 292 740 390 9 30 15 9
Lenze 48XX/49XXBA0101 3.9
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4 Installation

4.1

4.1.1

Lenze

Mechanische Installation

Wichtige Hinweise

Einbaufreiraum ober- und unterhalb des Antriebsregler freihalten:

- 100 mm bei 4902...4907

- 150 mm bei 4X08...4X13

Auf ungehinderten Zutritt der Kihlluft und Austritt der Abluft achten.

Bei verunreinigter Kihlluft (Staub, Flusen, Fette, aggressive Gase), die die

Funktion des Antriebsreglers beeintrachtigen kénnte:

- Ausreichende Gegenmafnahmen treffen, z. B. separate Luftfihrung, Ein-
bau von Filtern, regelméasige Reinigung, etc.

Zulassigen Bereich der Betriebs-Umgebungstemperatur nicht Gberschrei-

ten:

- 4902...4906: bis 45 °C: ohne Leistungsreduktion

- 4907, 4X08...4X13: bis 35 °C: ohne Leistungsreduktion
35 °C bis max. 45 °C: Leistungsreduktion 1% / K

Mégliche Einbaulagen

Antriebsregler nur senkrecht montieren:
- 4902 ... 4907, 4X08 und 4X09 mit oben liegenden Netzanschlissen
- 4X11 ... 4X13 mit unten liegenden Netzanschlliissen

48XX/49XXBA0101
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4.2

4.2.1

48XX/49XXBA0101

Installation

Elektrische Installation

Hinweise zur EMV-gerechten Installation finden Sie in Kapitel 4.4

Personenschutz

e Schutz von Personen und Nutztieren nach DIN VDE 0100 mit Fehlerstrom-
Schutzeinrichtungen:
Die Antriebsregler haben intern einen Netzgleichrichter. Nach einem Korper-
schluf3 kann ein Fehlergleichstrom die Auslésung der klassischen Fehler-
strom-Schutzeinrichtung blockieren. Treffen Sie deshalb zuséatzlich MaBnah-
men wie Nullung oder Verwendung von allstromsensitiven
FI-Schutzschaltern.

e Beachten Sie bei der Bemessung des Auslésestroms, daf3 es zu Fehlausl6-
sungen des FI-Schutzschalter kommen kann. Dies ist méglich bei

- betriebsmaBig auftretenden kapazitiven Ausgleichsstréomen der Leitungs-
schirme (insbesondere bei langen abgeschirmten Motorleitungen)

- gleichzeitigem Zuschalten mehrerer Antriebsregler ans Netz
- Einsatz von Entstorfiltern.

e Anmerkung zum Einsatz allstromsensitiver FI-Schutzschalter:
Der Normenvorschlag prEN50178 (bisher VDEO160) zum Einsatz allstrom-
sensitiver Fehlerstrom-Schutzschalter ist vom deutschen Komitee K226 be-
schlossen worden.
Die endgultige Entscheidung tber den normgerechten Einsatz wird von der
CENELEC/CS (Europaisches Komitee fur Elektrotechnische Normung) in
Brissel beschlossen. Weitere Informationen zum Einsatz allstromsensitiver
FI-Schutzschalter erhalten Sie vom Lieferanten des FI-Schutzschalters.

e Wechseln Sie defekte Sicherungen nur im spannungslosen Zustand gegen
den vorgeschriebenen Typ aus. Die Sicherungen schiutzen den Antriebsreg-
ler vor unzulassigen Betriebsbedingungen. Nach Ansprechen einer solchen
Schutzfunktion muf3 vor dem Sicherungswechsel der Antriebsregler bzw. die
Anlage hinsichtlich noch vorhandener Fehler untersucht werden.

¢ Sicherheitstechnische Trennung des Antriebsreglers vom Netz nur Gber ein
eingangsseitiges Netzschuitz durchflhren.

Potentialtrennung

Beiden Antriebsregler besteht eine Potentialtrennung (Trennstrecke) zwischen Lei-
stungsklemmen und Steuerklemmen:

e Das Bezugspotential GND der Steuerelektronik ist Gber eine Briicke mit dem
Schutzleiter PE verbunden (Briicke an X4; Kl. 90 —KI. FE)

¢ Die Steuerelekronik ist einfach basisisoliert (einfache Trennstrecke).

¢ Die Beruhrsicherheit bei defekter Trennstrecke ist nur durch zusétzliche Malf3-
nahmen gewéhrleistet.

Lenze
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Installation

Schutz des Antriebsreglers

Stop!

Die Antriebsregler enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente:

Vor Arbeiten im Bereich der Anschlisse muf3 sich das Personal von elektrostati-
schen Aufladungen befreien, z.B. Entladung durch Berihren der PE-Befestigungs-
schraube oder einer anderen geerdeten Metallflache im Schaltschrank.

e BeiBetauung die Antriebsregler erst dann an Netzspannung anschlie3en,
wenn die sichtbare Feuchtigkeit wieder verdunstet ist.

o Die Antriebsregler sind ausgelegt flr den Betrieb an sternpunktgeerdeten
Netzen.
o Bei getrennter Versorgung des Feldreglers:
- Klemmen L1.1 und L3.1 nur phasenrichtig anschlieen. Niemals den Null-
Leiter N anschlie3en!

¢ Die Leistungsausgénge des Antriebsreglers fur Ankerkreis (A, B) und Feld-
kreis (I, K) nur im stromlosen Zustand auftrennen.

e Zum Schutz der Thyristoren im Leistungsteil sind die vorgeschriebenen Halb-
leitersicherungen erforderlich (siche Kap. 9.1).

¢ Bei Drehzahlregelung mit Inkrementalgeber:
- Nur Inkrementalgeber mit um 90° versetzten Impulsspuren einsetzen.

¢ Bei Drehzahlregelung mit Tacho:
- Nur Gleichstromtachogeneratoren einsetzen.

Abschirmung der Steuerleitungen

Verdrahten Sie Abschirmungen, Masseverbindungen (GND) und Erdpotentialver-
bindungen (PE) besonders sorgféltig, um Stéreinflisse zu vermeiden. Stéreinkop-
plungen in Steuerleitungen kénnen Betriebsunterbrechungen verursachen, da sie
den Programmablauf des Antriebsreglers stéren (Fehlermeldung ’CCr’).

e Steuerleitungen abschirmen.

- Schirme der Steuerleitungen mit den am Antriebsregler vorgesehenen
Schirmanschliissen oder Uber isolierte Sammelpunkte, die im Schalt-
schrank zentral mit PE verbunden sind (z. B. PE-Klemmen), verbinden.

e Abschirmungen nicht unterbrechen:

- Abschirmungen bei Unterbrechungen
(Klemmleisten, Relais, Sicherungen) auf Sammelpunkte fiihren.

- Sammelpunkte niederohmig (mindestens 10 mm?2) mit PE der Einspeisung
verbinden.
e Steuerleitungen nicht parallel zu stérbehafteten Motorleitungen verlegen.

- Ist die raumlich getrennte Veerlegung von Steuerleitungen und Motorleitun-
gen nicht mdglich, ggf. die Motorleitungen abschirmen.

48XX/49XXBA0101
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4.2.5

20 | Installation

Erdung der Steuerelektronik

Einzelantriebe

o Werkseitig ist das Bezugspotential GND der Steuerelektronik auf PE bezo-
gen. Es sind keine weiteren MaBnahmen bezliglich der Erdung erforderlich.

Verbundantriebe

e Stellen Sie sicher, daf3 durch die Erdung der Steuerelektronik keine externen
Antriebsregler beschadigt werden.

e Beim Verlegen der Masseverbindungen (GND) dirfen keine Masseschleifen
entstehen:
- Die Bricke an X4 von Klemme 90 auf Klemme FE entfernen.

- Alle Masseleitungen auf externe isolierte Sammelpunkte flihren, die még-
lichst nahe an den Antriebsreglern liegen.

- Sammelpunkte niederohmig mit mindestens 10 mm?2 mit dem PE der Ein-
speisung verbinden.

Netzformen / Netzbedingungen

Beachten Sie die Einschrankungen bei den jeweiligen Netzformen!

Netz

Betrieb der Antriebsregler Bemerkungen

mit geerdetem Mittelpunkt uneingeschrankt erlaubt Bemessungsdaten der Antriebsreg-

ler einhalten

mit geerdetem AuBenleiter Der Betrieb ist nicht mdglich.

mit isoliertem Sternpunkt (IT-Netze) Der Betrieb mit den empfohlenen Funkent- | Riicksprache mit dem Werk. Fun-

storfittern ist nur durch Vorschalten eines | kentstorfilter wird beim direkten Be-
Trenntrafos méglich. Der Sternpunkt der | trieb am [T-Netz und Fehler “Erd-
Sekundarseite ist sekundérseitig zu erden. | schiuB” zerstort.

4-4 48XX/49XXBA0101

Wechselwirkungen mit Kompensationseinrichtungen

Bei der Blindleistungskompensation von Netzen mit Stromrichterlast sollte die
Kompensationsanlage in jedem Fall verdrosselt sein, da die Stromrichter system-
bedingt Oberwellenstréme erzeugen, die wiederum Schwingungskreise beste-
hend aus Netzimpedanz und Kondensatorreaktanz anregen kénnen.

Durch solche Reaktanzerscheinungen kénnen Kondensatoren, Transformatoren,
Schaltgerate etc. zerstoért werden.

In diesem Fall setzen Sie sich bitte mit dem Lieferanten Inrer Kompensationsanlage
in Verbindung.

Lenze
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4.3 AnschluB

AnschluBbezeichnung fir die Verbindung von Antriebsregler und Motor

Lenze Antriebsregler Motor (It. DIN 42017/VDE 0530 Teil 8)
Funktion Klemme Klemme andere Bezeichung Motorart
Ankerspannung + A 1B1 Al Gleichstrommotor
- B 2B2 B2, A2 unkompensiert mit Wen-
Erregerspannung + I F1 F5, (bei hiherer AnschluBspannung)  depolwicklung
- K F2 F2
Ankerspannung + A 1C1 Al Gleichstrommotor
- B 202 C2 kompensiert mit Wende-
Erregerspannung + | F1 F5, (bei hiherer AnschluBspannung)  Polwickiung
- K F2 F2
Ankerspannung + A Al Permanentmagnetmotor
- B A2
Gleichstromtacho + 3 2A1
- 4 2A2
Temp.-Schalter S1,82
Thermokontakt T, T2

Schraubenanzugsmomente

Typ 4902 4903 - 4904 4905 - 4907 4X08 - 4X09 4X11 - 4X13
L1,12,L3,A B 37Nm"
AB 0,5...0,6 Nm 2,0..24Nm 37 Nm ") 15 20 Nm 64 Nm 1
L1.1,L3.1, K 0,5...0,6 Nm 1,2...1,5Nm
L1.2,12.2,13.2 0,5...0,6 Nm
L1.3,12.3,13.3,86 - 89 - 0,5...0,6 Nm
Klemmleiste X1 - X4 0,5...0,6 Nm

1) Nennanziehdrehmoment bei Anschlu von Kabelschuhe an Stromschienen

(VDE 0220 Teil 1/11.71)
Bei Weiterftihrung als Stromschiene siehe DIN 43673 Teil 1/02.82

Die folgenden Schaltplane zeigen die funktionelle elektrische Verdrahtung der Lei-
stungsanschlusse.

Lenze 48XX/49XXBA0101
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4.3.1 Leistungsanschlu

4902/3/5LP 4902VP

|:i| MO0,5A 500V

23
<2
—
| I—

BR1 BR5 i

- Fd—— =)
BR3 —

F3 i

(- i)}
i BR2 BR4 i

- -

| PE | L1 | L2 | L3| A | B | |L1.1|L3.1| | |_K—| |L1.2|L2.2|L3.2|

LK c R
|
L3

F"1...F"3 |:| |:
PE L1 L2 L3 @

F'4 D B Reeeeeeed
! < A Bo | K0 S10 82 é
[ [4 [
M1 L
s (][]
k1 |\
PE

I[]

FIG 4-3

K1
F1..F4
F1..F3

LeistungsanschluB Antriebsregler 4902 bis 4907

Netzschiitz

Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers
Leitungsschutzsicherungen

Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)

Funkentstorfilter

0Q - Drahtbriicke

Feldregler

Leistungsteil

Ziindhilfebeschaltung

Die AnschluBspannung ist den Bemessungsdaten zu entnehmen

ans_std2

Bei Feldspannungen > 300V und Feldstrémen < 200mA kann aufgrund physikalischer Gegebenheiten eine Ziindhilfebeschaltung im

Feldkreis erforderlich sein. Vorschlag zur Dimensionierung: R= 330 Q/ 20 W; C = 0,22 uF/400V AC.

48XX/49XXBA0101
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4908LP 4902VP
® FF16A 500V MO,5A 500V
F5  BRS P
—t —t
Fo—— BR3 P
—— —t
Fl—
=] =5
0 &
F1 |F2
@ 8_@}_ FF32A D D
600V
|PE | L1 |L2 | |_3| A | B | |L1.3|L2.3| ||_1,1||.3.1| I | |_K—| |L1.2|L2.2|L3.2|

(=] T8
: Z2 S
" o

-

96
U =200...240 V~ 50...60 Hz

g

Lenze

L] e e —
21 @ A BO | Ko s10s2 é_)
£ 9 g M1 [ ]
F1.F3 D D D
6 PE
k1| Vel
eres| [
PE L1 L2 L3 @
FIG 4-4 LeistungsanschluB Antrigbsregler 4X08 bis 4X09 ans_std9
Ki Netzschiitz
F1..F4 Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers
F1..F’5 Leitungsschutzsicherungen
Ly Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)
1 Funkentstorfilter
22 Funkentstorfilter fiir separate Liifterversorgung
BR3 - BR5 0< - Drahtbriicke
® Feldregler
@ Leistungsteil
® Liifter
@ Die AnschluBspannung ist den Bemessungsdaten zu entnehmen
48XX/49XXBA0101
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F3.1

F1.1 F2.1 I:

—7

4902VP

4911LP
FF16A 500V M0,5A 500V
BR5
F5—— F4——
— 1 — 1
BR3
F6—— F3——
— 1 — 1
BR4
Fl—
— 1

F1.2 F22 [

s
=
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[N}

F1 |F2

® &@_ﬁ Il

|PE|L1|L2|L3|A|B|

|L1.3|L2.3| |L1.1|L3.1| |

|_K—| |L1 .2|L2.2|L3.2|
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K1

F"1..F"3

PE L1 L2 L3

A B

| Ko S10 82
i u 7

&

@

PE

FIG 4-5

LeistungsanschluB Antriebsregler 4X11 bis 4X13

Netzschiitz

Zellensicherungen zum Schutz des Antrigbsreglers
Leitungsschutzsicherungen
Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)
Funkentstorfilter

Funkentstorfilter filr separate Liifterversorgung
0 -Drahtbriicke

Leistungsteil

Feldregler

Liifter

Die AnschluBspannung ist den Bemessungsdaten zu entnehmen

ans_st12

Halbleitersicherungen in Netz- und Ankerleitung sind nicht notwendig, weil bei diesem Geratetyp die Thyristoren durch gerateinterne

Zellensicherungen abgesichert sind.

48XX/49XXBA0101
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Separate Versorgung der Feldstrombriicke bei hoher
Motor-Feldspannung

Stop!

Getrennte Feldeinspeisung phasenrichtig anschlief3en.

Falscher Anschlu3 flhrt zum Sicherungsfall.

Die Phasenverschiebung der Spannungen vom Leistungsteil zur Steuerelektronik
mufl kleiner als 2°(elektrisch) sein.

Zur Reduzierung der Netzrickwirkung sind separate Netzdrosseln fir die Feldein-
speisung erforderlich.

Die Sicherungen F’4 und F’5 sind Leitungsschutzsicherungen. Sie missen dem
Querschnitt der verwendeten Leitungen angepaft werden und fiir mindestens Iy
ausgelegt sein.

Beischwachen Netzen kann es zu Feldstromschwankungen und damit zur Vermin-
derung des Drehmomentes kommen. Wir empfehlen bei Bemessungsfeldspan-
nungen Uy > 210V die separate Versorgung der Feldbrlcke.

Durch eine externe Einspeisung fiir den Feldregler mit Spannungsabgriff vor der
Netzdrossel wird der Ankerstromregelkreis und der Feldstromregelkreis elektrisch
entkoppelt.

Bei den Antriebsreglern 4902 bis 4907 (Leitungsplatine 4902LP, 4903LP oder
4905LP)im spannungslosen, freigeschalteten Zustand die Drahtbriicke zwischen
BR1 und BR2 entfernen. Mit wenigen Handgriffen werden diese zuganglich:

1. Gerateabdeckung 6ffnen (4 Befestigungsschrauben)
2. 2 Befestigungsschrauben fir die Klappe der Steuerelektronik [6sen
3. Klappe aufschwenken.

48XX/49XXBA0101

4-9




Lesezeichen ein-/ausblenden

Installation

4902/3/5LP | 4902VP

FF16A

500V M0,5A 500V
. BR1 BR5 FA——
g -—q

BR3 —

- F3r—
" BR2 BR4 —
-

|PE | L1 | L2 | L3 | A | B | |L1.1|L3.1| | |_K—| |L1.2|L2.2|L3.2|
LK I I IE LK2§

BQ | K9 S19s2 é_)
Z1 S
[ £4 3
e | (][] .

k1 | L)

F'1..F"3 D D D

PE L1 L2 L3 @

FIG 4-6 LeistungsanschluB Antriebsregler 4902 bis 4907 ans_sepa
K1 Netzschiitz

F1..F4 Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers (bei 4X11 - 4X13 nicht erforderlich)
F1..F’5 Leitungsschutzsicherungen

Ly Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)

Z1 Funkentstorfilter

BR3 - BR5 09 - Drahtbriicke

0] Leistungsteil

@ Feldregler

® Die AnschluBspannung ist den Bemessungsdaten zu entnehmen

4-10  48XX/49XXBA0101 Lenze
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4.3.3 Separate Versorgung der Steuerelektronik

Stop!
Getrennte Netzeinspeisung phasenrichtig anschlie3en.

Falscher Anschluf3 flhrt zum Sicherungsfall.

¢ Die Phasenverschiebung der Spannungen vom Leistungsteil zur Steuerelek-
tronik muB3 kleiner als 2°(elektrisch) sein.

e Bevor das Schitz K1 gedffnet bzw. geschlossen wird, mui3 der Antriebsreg-
ler Gber die Funktion ”"Reglerfreigabe” (RFR) gesperrt werden. Bei Nichtein-
halten der Schaltreihenfolge kann es zum Sicherungsfall bzw. zu den Fehler-
meldungen ACI oder FCl kommen.

¢ Nach Offnen von K1 bleibt die Elektronik weiterhin versorgt. Die vollstéandige
Netztrennung erfolgt Gber den Hauptschalter.

Lenze 48XNA9OBAOION 4 14
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4902/3/5/8/11LP 4902VP

PE L1 L2 L3

MO0,5A 500V
BR5 Fd— j
BR3 P
BR4 — q
® =
| PE| L1 | L2 | L3 | A | B | |L1.2|L2.2|L3 2| |
L«
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L] L] [Lof
Z1 S
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Q1 J E"
s ] {][]

48XX/49XXBA0101

FIG 4-7 LeistungsanschluB Antriebsregler 4902 bis 4907 und Typ 4X08 his 4X13

K1
F1..F3
F1..F3
F'6...F’8
Lk
1
Q1
@
@
©)

Netzschiitz

ans_sep2

Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers (bei 4X11 - 4X13 nicht erforderlich)

Leitungsschutzsicherungen

Leitungsschutzsicherungen 4A

Kommutierungsdrossel

Funkentstorfilter

Hauptschalter

Leistungsteil

Feldregler

Die AnschluBspannung ist den Bemessungsdaten zu entnehmen
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4.3.4 Steueranschliisse
8 1
'\ OOOOOOOOOOOOOOO ’ Q Q
15 9
X11 V1 V2
1.2 3 4 5 6 7 8 9 10 20 21 22 28 E1 E2 E3 E4 E5 39 5 1 1 5
0O0O0O0OO0 o o 0 0o 0
Fev v vv v oo v | o] \o oo o/ \. ce e
9 6 6 9
X1 X2 X8 X9
1 5 5 1 5 1
40 41 44 45 K11K14 A1 A2 A3 A4 A5 59 60 61 62 63 80 VE9 90 FE e 0o 0 00 000O0O o000O0O
IS SSSUSTSTETY | | ) SOSOSOSOSOSOSOSOSOR \"" \°°°°/ \o°o°o)
] 9.6 9.__6
X3 X4 X5 X6 X7
FIG 4-8 Ansicht der Steueranschliisse des Antriebsreglers Kemmen

X1 -X4 Steuerklemmen

X5 Leitfrequenz-/Inkrementalgebereingang (Dig_In_1)
X6 LECOM1-Schnittstelle (RS232 / 485)

X7 ResolveranschiuBl

X8 Leitfrequenzausgang

X9 Leitfrequenz-/Inkrementalgebereingang (Dig_In_2)
X10, X11 Feldbusanschltisse (optional z. B. 2110 fiir InterBus)
W, V2 Anzeigen fiir Feldbusoptionen (optional)

Schalter auf der Steuerbaugruppe

Einige Ein- und Ausgéange kénnen Gber Schalter auf der Steuerbaugruppe 4902MP

in ihrer Funktion geéndert werden. Fir Einstellarbeiten

- Gerat spannungsfrei schalten und

- Geratedeckel abnehmen (4 Befestigungsschrauben).

« —J
X4
S3
SU 1 EZ
X2A X2B
FIG 4-9 Lage der Schalter S1 bis $4 auf der Steuerbaugruppe

Lenze
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4.3.4.1 AnschluB analoger Signale

S3/2 l S3/1

+10V /7 mA
-10V /7 mA

GND [GND
GND
o i el
X1[ 1 516|789 ]|10| X4/60(61|62|63

JReAfelfelo

® @ £@ DO®

R>15Kk
R>3k

FIG 4-10 Analoge Ein- und Ausgange ans_anal
0] externe Momentenbegrenzung Sollwert 2
@ Istwertsignal bei Tachortickflihrung
© Zusatzsollwert Sollwert 3 Analoger
O] Hauptsollwert als Leitspannung / Leitstrom Sollwert 1 Eingang
® Hauptsollwert als unipolarer Sollwert
® Hauptsollwert als bipolarer Sollwert
@) Ankerstrom ligt o
Stromsoliwert C0B3 Montor
® Drehzahlistwert C051 gang

Die analogen Signale werden (iber die Klemmbldcke X1 und X4 kontaktiert. In FIG 4-10 ist die Funktionsbelegung entsprechend der
Werkeinstellung dargestellt.

4-14 48XX/49XXBA0101 Lenze



Lesezeichen ein-/ausblenden

Installation
Analoge Eingange
Klemme Schalterstellung Verwendung Pegel Auflésung
1,2 5] ON Sollwert 2 -10V..+10V 12Bit + Vorzeichen
8 I OFF mit Massebezug (Werkeinstellung)
ON Sollwert 2 -10V..+10V 12Bit + Vorzeichen
S8 OFF Differenzeingang
3,4 E ON Istwert -10V..+10V 12Bit + Vorzeichen
s OFF
ON Istwert -30V...+30V 12Bit + Vorzeichen
s OFF
Istwert -60V...+60V 12Bit + Vorzeichen
i I OFF
12 ON Istwert (Werkeinstellun -13VL.+73V 12Bit + Vorzeichen
o I o (Ve 0)
ON Istwert -90V...+90V 12Bit + Vorzeichen
s OFF
ON Istwert -99\V..+99V 12Bit + Vorzeichen
s I OFF
ON Istwert -120V...+120V  |12Bit + Vorzeichen
s III OFF
ON Istwert -180V...+180V | 12Bit + Vorzeichen
i EI OFF
ON Istwert 12Bit + Vorzeichen
S IIIII OFF mit Massebezug
ON Istwert 12Bit + Vorzeichen
S IIII OFF Differenzeingang "
6 Sollwert 3 mit Massebezug -10\V..+10V 12Bit + Vorzeichen
7 interne Masse, GND
8 ON Sollwert 1, -10\V..+10V 12Bit + Vorzeichen
$3 I OFF Leitspannung (Werkeinstellung)
Sollwert 1, -20mA...+20 mA
s 1 % Leitstrom 20 A4 mA
+4mA..+20 mA
9 Versorgungsspannung fiir +10V/7mA
10 Sollwertvorgabe iiber Potentiometer |-10V/7mA
Lenze 48XX/49XXBA0101
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Analoge Ausgédnge (Monitorausgange)

Klemme Schalterstellung Verwendung Pegel Auflosung
60 Interne Masse, GND
61 Stromistwert -5\...+5 Ventspre-
chen dem Bemes-
sungsstrom vom
Antriebsregler
62 Monitor 1 -10V..10V 11 Bit
82 A Ausgangsspannung (Werkeinstellg.)
1 Monitor 1 -20mA...+20mA |11 Bit
82 Ausgangsstrom
63 ] Monitor 2 -10V..+10V 11 Bit
st Ausgangsspannung (Werkeinstellg.)
1 Monitor 2 -20mA...+20mA |11 Bit
St Ausgangsstrom
1) Wenn Sie die Werkeinstellung von Schalter S4 Jumper 5 auf ON andern (Istwert
mit Massebezug):
- Klemme 4 und Klemme 5 extern brticken.
- DIP-Schalter S4 Jumper 1-4 (Vorwahl Istwert) auf doppelte Tachospan-
nung setzen.
Die maximal mégliche Tachospannung betragt 90 V!
48XX/49XXBA0101 Lenze
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AnschluB digitaler Signale

o Alle digitalen Ein- und Ausgéange sind SPS-kompatibel und bei Betrieb mit
einer externen Versorgungsspannung (24 V) galvanisch von der tbrigen
Steuerbaugruppe getrennt.

¢ Inden Schaltbildern sind die Funktionsbelegungen entsprechend dem Wer-
kabgleich dargestellt.

e Zum Schalten der Signalleitungen nur Relais mit Schwachstromkontakten
benutzen.
Empfehlung: Relais mit Goldkontakten.
e \ersorgungsspannung
- extern 24 V an Klemmen X2/39 und X4/59 oder
- intern 15 V an Klemme X2/20

Stop!

e maximal zulassige Belastung der internen 15V-Versorgung: 100 mA

e Dbei Betrieb mit interner Spannung: Klemmen X2/39 und X3/40 extern brik-
ken

e unbenutzte digitale Eingange nicht unbeschaltet lassen!

Eingénge:
Eingangsspannung: 0.+30V
LOW-Pegel: 0.+5V
HIGH-Pegel: +13..430V
Eingangsstrom: bei 24 V: 8 mA pro Eingang
bei 15 V. 5mA pro Eingang
Ausgange:
Ausgangsstrom: max. 50 mA pro Ausgang

(externer Widerstand min. 480Q bei 24V,
z. B. Relais, Best. - Bez. EK0005)

Die Ein- und Ausgangssignale werden im Mittel alle 4ms eingelesen und bearbeitet
bzw. aktualisiert.

48XX/49XXBA0101 4-17
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FIG 4-11 Digitale Ein- und Ausgange, mit externer Spannung (24V) versorgt an_s_ext
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FIG 4-12 Digitale Ein- und Ausgange, mit interner Spannung (15V) versorgt an_s_int
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Digitale Eingédnge

Installation

Bezeich- Klemme Verwendung Pegel zur Aktivie- |Programmie-
nung (Werkeinstellung) rung rung s. Kap.
20 Versorgungsspannung 15V, 100mA
R 21 Schnellstop aufheben, Drehrichtung rechts HIGH
L 22 Schnellstop autheben, Drehrichtung links HIGH
0] 28 Reglerfreigabe - RFR HIGH
©) E1 Frei belegbarer Eingang HIGH LEERER MERKER
(Fehlermeldung setzen - TRIP-Set)
® E2 Frei belegbarer Eingang HIGH
(Fehlermeldung zuriicksetzen - TRIP-Reset)
@ E3 Frei belegbarer Eingang HIGH
(Zusatzsollwert sperren)
® B4, E5 Frei belegbarer Eingang HIGH
(JOG-Sollwerte freigeben, drei JOG-Werte)
Digitale Ausgénge
Bezeich- Klemme Verwendung Meldung Programmie-
nung (Werkeinstellung) rung s. Kap.
1) 2)
39 Masse der digitalen Ein- und Ausgénge, GND extern |
40 interne Masse, GND
(1) 4 Fehlermeldung - TRIP HIGH LOW
e 44 Betriebshereit - RDY HIGH HIGH
(3] 45 Impulssperre - IMP HIGH LOW
(4] Al Frei belegbarer Ausgang HIGH LOW LEERER MERKER
(Mist < M)
e A2 Frei belegbarer Ausgang LOW HIGH
(Drehzahlreglerausgang = Myax)
(6] A3 Frei belegbarer Ausgang HIGH HIGH
(Sollwert erreicht, HLGaysgang = HLGEingang)
(7] AM Frei belegbarer Ausgang HIGH LOW
(Mist=0)
(8] A5 Frei belegbarer Ausgang HIGH HIGH
(Mist = Nsoll)
59 \ersorgungseingang der digitalen Ausgange:
24\ extern oder 15 Vintern
1) Meldung im stationéren Betrieb des Antriebsreglers
2) Meldung, wenn die Funktion aktiv ist
Lenze 48XX/49XXBA0101
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4-20

Relaisausgang

Klemme Verwendung
|Z _ I (Werkeinstellung)
X3 Ki1 | K14 K11, K14 potentialfreier Relaisausgang, Kontaktbelastbarkeit: 50V /
0,5A (Fehlermeldung TRIP)

Zusatzliche digitale Ein- und Ausgange bei 4X08...4X13

Die Gerate 4X08...4X13 haben zusétzliche Steuerklemmen zur Sicherungstiber-
wachung. Die folgenden Stromlaufpléne zeigen die werkseitige interne Verschal-
tung, sowie Vorschlage der Einbindung einer externen Sicherungsiberwachung:

"4908LP | 4902MP @
86 ® 2__0| +\Vcel5 externe Sicherungsiiberwachung
87—
e~ 1 © )
0 ohne externe Sicherungstiberwachung
89 RFR 2_—8| kann die Verbindung der KI. 20 direkt zum
Schalter RFR erfolgen
FIG 4-13 4808...4809 und 4908...4909 ans_si08
4911LP | 4902MP )
86 z__ol +Vce15 interne Sicherungsiiberwachung
87
® 88:|
89 28
RFR :I
FIG 4-14 4811...4813 und 4911...4913 ans,_sit1

Klemmen 86 und 89 zur Sicherungstiberwachung in Reihe zum Reglerfreigabe-

kontakt RFR schalten.

e Bei Versorgung mit interner Spannung (15 V) folgende Klemmen briicken:
- X2/20 mit 86
- X2/28 mit 89

e Bei Versorgung mit externer Spannung (24 V):
- Versorgungsspannung an Klemme 86 anlegen.
- Briicke zwischen Klemmen 28 und 89 legen.

Gefahr! (insbesondere bei Hubwerken)
Bitte bei der Einbindung der Sicherungsuberwachung bericksichtigen:
Der Antrieb wird momentenlos, wenn Reglersperre gesetzt wird.

48XX/49XXBAO101 Lenze
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4.3.5 Ruckfuhrsysteme
Am Antriebsregler sind verschiedene Riuckfihrsysteme anschlieBbarbzw. konfigu-
rierbar:
e Ankerspannungsregelung
¢ Gleichspannungstacho-Ruckfihrung
e Resolverrickfihrung
e Encoderrickfihrung
- Inkrementalgeber TTL
- Inkrementalgeber HTL
Gleichspannungstacho-Rickfiihrung
Der Anschluf3 eines Tachosignals erfolgt tber die Kl. 3/4 vom Klemmenblock X1.
Der Antriebsregler verarbeitet Nenn-Tachospannungen von 10...180V
(Kap. 4.3.5.1).
Resolverriickfiihrung (X7)
e 2polige Resolver (U=10V, f=5 kHz)
e Anschlu3 an 9polige Sub D-Buchse X7
- Empfehlung: Vorkonfektionierte Lenze-Systemleitung verwenden.
¢ Resolverzuleitung und Resolver werden auf Drahtbruch tberwacht (Fehler-
meldung ”Sd2”)
X7
____________________________ . som ‘
®, +REF O I"
—_ i REF : 2_
el
® +COS ., 4_
X -COS % i
@ +SIN . 6_
-SIN - L
8
9,
FIG 4-15 Resolveranschluf3 (9 polige Sub D-Buchse) res_an
Pinbelegung der Buchse X7:
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Signal +REF -REF GND  +COS |-COS  +SIN  -SIN
Querschnitt 05 0,14
Lenze 48XNAOOBAOION 4 o1
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Resolversignal oder Encodersignal kénnen am Leitfrequenzausgang X8 flr Folge-
antriebe ausgegeben werden.
e Ausfuhrung des Anschlusses wie in den AnschluBbildern dargestellt:

- Paarweise verdrillte und paarweise abgeschirmte Leitungen verwenden.

- Schirm beidseitig auflegen.

- Angegebene Leitungsquerschnitte verwenden.

e Das Ruckfuhrsystem wird in Codestelle CO05 aktiviert.

e Bei Verwendung von Resolver, die nicht von LENZE spezifiziert sind, ist
Rickfrage mit lhrer Werkvertretung erforderlich.

Inkrementalgeberriickfiihrung

¢ AnschlieBbar sind Inkrementalgeber mit zwei um 90° elektrisch versetzten
5V-Komplementarsignalen (TTL-Geber) oder HTL-Geber.

e Anschlu3 an 9pol. Sub D-Stiftbuchse X5 oder X9, je nach Konfiguration von
C005

- maximale Eingangsfrequenz: 420 kHz mit TTL-Geber
100 kHz mit HTL-Geber

- Stromaufnahme pro Kanal: 6 mA
e BeiHTL-Signal:
- Wenn keine Inversspuren zur Verfigung stehen, missen die

Eingange A und B (bei Nullspur auch Z ) auf Geberversorgungspotential
gelegt werden.

...................... Imax =50m mimemimeniny
Ba .o O
5 _
= 1]
Al 5
A ? A_] l | l
VE9 } ] Al
GND ? B I l J L
73 Y B I I I I_
71 |z l'_:
o B z |
19
FIG 4-16 Inkrementalgeberanschluf3 (9 polige Sub D Buchse) enc_an
48XX/49XXBA0101 Lenze
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Pinbelegung Stiftbuchse X5/X9:

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Signal B A A VE9 G\D |7 z LC 5
Pin 8, LC (@)

- bei Gebern ohne ’Lamp Control' +5 V...+30V anlegen, ansonsten meldet
der Antriebsregler Fehler ”Sd3” bzw ”Sd4”.

Pin 4, VE9
- ist mit der Klemme der externen Inkrementalgeberversorgung X4/VE9 ver-
bunden
X5, X9 Pin 4
GND
W T e
VE9| 90 | FE
FIG 4-17 Anschluf3 der Inkrementalgeberversorgung ans_ink
VE9 externe Versorgung fiir Inkrementalgeber an X5/X9
90 interne Masse GND
FE Funktionserde

4.3.6 Andern der Drehrichtung bei 2Q-Betrieb
Im 2Q-Betrieb (Antriebsregler 48XXoder C180=-1-)ist vom Antriebsregler nur eine
Thyristorbriicke aktiv, d.h. die Ausgangsklemme A kann unter der Voraussetzung,
dafB keine aktiven Lasten auftreten, nur positive Spannungen bezogen auf Klemme
B annehmen.
Die Drehrichtung des Motors wird durch die AnschluBfolge der Ankerleitung an A
und B und der Feldleitung an lund K festgelegt. Fordert die Verfahrenstechnik eine
andere Drehrichtung, sind in Abh&ngigkeit vom Istwert-Ruckfihrsystem folgende
MafRBnahmen durchzuflihren:
Drehzahlistwertriickfiihrsystem Drehrichtungsumkehr durch: Zusitzliche MaBnahmen
Ankerspannung keine
Tacho Anschiuf tauschen: Ahschluﬁ Tachosignal KI. 3 und 4 tauschen
Resolver D Klemnime A und B Signalleitung Resolver
oder Spur +sin und -sin tauschen
Inkrementalgeber D Klemme | und K Signalleitung Inkrementalgeber
Spur A und B und
Spur A und B tauschen
Lenze 48XX/49XXBA0101 4-23
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4.3.7 Leitfrequenzvorgabe und Encodernachbildung

Leitfrequenzeingang

e Mdgliche Leitfrequenzsignale:

- Inkrementalgeber mit zwei um 90° elektrisch versetzten
5V-Komplementarsignalen (TTL-Geber) oder HTL-Geber

- Encodernachbildung des Leitantriebs (Master)

e Anschlu3 an 9polige Sub D-Stiftbuchse X5 oder X9, je nach Konfiguation von
C005

- maximale Eingangsfrequenz: 420 kHz bei TTL-Geber
100 kHz bei HTL-Geber

- Stromaufnahme pro Kanal: 6 mA

Leitfrequenzvorgabe lber Leitfrequenzausgang des Leitantriebs

1
B
0 9T=x
o OTa
O O
O | B
o5
3~ _JGND o
X8 X5/X9 B_\_,_\_,_L
@ ©)
FIG 4-18 Leitfrequenzvorgabe furr Folgeantrieb @ Uber LF-Ausgang (Leitantrieb @) ans_leit

Pinbelegung der Stiftbuchse X5/X9:

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Signal B A A VE9 GND z Z LC B
Pin 8, LC (Lampeniberwachung des Gebers):
- Pin 8 ist bei Leitfrequenzkopplung
(Konfiguration C005= -5X-, -6X-, -7X-) werkseitig deaktiviert
Pin 4, VE9
- ist mit der Klemme der externen Inkrementalgeberversorgung X4/VE9 ver-
bunden.

4-24  48XX49XXBAO101 Lenze
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Leitfrequenzausgang / Encodernachbildung

Das Ausgangssignal der Sub-D Buchse X8 kann zur Istwertrickfihrung fur Gberla-
gerte Regelkreise benutzt werden (Gleichlaufsysteme, Leitfrequenzkopplung oder
Positioniersteuerung). Je nach Konfiguration mit CO05 ist er als Grundbelegung
Leitfrequenzausgang oder Ausgang fir die Encodernachbildung.

Eigenschaften:

e zwei 5V-Komplementérsignale (TTL-Signal), um 90° elektrisch versetzt
e Strombelastbarkeit 20mA pro Kanal

e Strombelastbarkeit an PIN 8 (+5V): max. 5mA

Das Ausgangssignal wird aus dem Resolver- oder Inkrementalgebersignal gerate-
intern abgeleitet.

Resolverriickfiihrung Inkrementalgeberriickfiihrung
Auflosung 2048 Inkremente pro Umdrehung Konstante des Inkrementalgebers
A
.y A |
Signalform B_ B
B B
z ] 7 —|
z z ||

Lenze

FIG 4-19 Signal von Leitfrequenz- bzw. Encoderausgang X8 sig_v/_| zt
Pinbelegung der Buchse X8

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Signal B A A NC GND 7 Z +5V B
Tip!

Treten bei Resolverriickflihrung in ibergeordneten Systemen an der Encodertber-
wachung Fehlermeldungen auf:

e Spur Aund B tauschen

¢ Inversspuren benutzen

48XX/49XXBA0101
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Serielle Schnittstelle RS232/485

Gefahr!

Die Schnittstelle RS232C/RS485 ist einfach basisisoliert, d. h. zusatzliche Poten-
tialtrennung (doppelte Basisisolierung) gemanB VDE 0106 Teil 1 zum Schutz gegen
gefahrliche Koérperstréme und laut VDE 0160 zur Vermeidung von Stéreinfllissen
installieren, wenn der Anschluf3 an einen Leitrechner vorgesehen ist.

LECOM-A:  mit 2 Lenze-Pegelwandlern 2101IB am Leitrechner oder
einer anderen RS 232C-Potentialtrennung.

LECOM-B:  mit Lenze-Pegelwandler 2101IB am Leitrechner

LECOM-LI:  keine zusatzliche Potentialtrennung erforderlich

Potentialtrennung der Versorgungsspannung beachten!

Die Geréate kénnen Uber die seriellen Schnittstelle LECOM1 mit Gbergeordneten
Leitrechnern (SPS oder PC) sowie Bedieneinheiten, die entsprechend dem LE-
COM-Protokoll arbeiten, kommunizieren.

Die LECOM1-Schnittstelle (Buchse X6) verarbeitet das LECOM-A/B-Protokoll.
Das LECOM-A/B-Protokoll basiert auf der ISO-Norm 1745 und unterstitzt bis zu
90 Antriebsregler. Es erkennt Fehler und vermeidet das Ubertragen fehlerhafter Da-
ten.

An die LECOM1-Schnittstelle kdnnen Gerate nach Norm RS232C (LECOM-A)
oder RS485 (LECOM-B) angeschlossen werden. Die Schnittstelle ist geeignet zur
Parametrierung, Uberwachung, Diagnose und fur einfache Steuerungsaufgaben.

Mit der RS232C-Schnittstelle lassen sich einfache Punkt-zu-Punkt-Verbindungen
mit einer Leitungslange von maximal 15m realisieren. Die meisten PCs oder andere
Leitsysteme besitzen diese Schnittstelle.

FUr mehrere Antriebe und Distanzen >15m ist die RS485-Schnittstelle zu verwen-
den. Mit nur 2 Drahten kdnnen bis zu 31 Antriebsregler Gber eine Leitungslange von
maximal 1200m kommunizieren.

Pinbelegung Buchse X6:

48XX/49XXBA0101

Pin Bezeichnung Ein-/Ausgang Erlauterung

1 +VCC15 Ausgang Versorgungsspannung +15V/ 50mA

2 RxD Eingang Datenempfangsleitung RS232C
3 D Ausgang Datensendeleitung RS232C
4 DTR Ausgang Sendesteuerung RS232C
5 GND Bezugspotential Regler

6 DSR Eingang (unbenutzt) RS232C
7 T/R(A) Ausg./Eing. RS485

8 T/R(B) Ausg./Eing. RS485

9 +VCC5 Ausgang Versorgungsspannung +5V

Die Datenubertragungsrate ist tber C125 umschaltbar (1200/2400/4800/9600
Baud). Protokoll: LECOM-A/B V2.0

Lenze
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Tip!

Besonderheiten bei den Antriebsregler-Varianten VO11 und VO13:

1. Die Anschaltbaugruppe 2110IB bzw. 2130IB ist in den Antriebsregler in-
tegriert.

2. Die Antriebsregler sind werkseitig fur die getrennte Netzeinspeisung von

Leistungsteil und Steuerelektronik vorbereitet:
- Die Briicken BR3, BR4, BR5 sind nicht bestucki!

e Variantenausfuhrung V011 mit InterBus-Anschaltbaugruppe

Die Anschaltbaugruppe Typ 2110IB dient zur Kopplung der Lenze-Antriebsregler
mit dem schnellen seriellen Kommunikationssystem InterBus. Dieses ermdglicht
den hochdynamischen Austausch von ProzeB3daten (z. B. Soll- und Istwerte) und
den Zugriff auf sémtliche Parameter des Antriebsreglers entsprechend dem DRI-
VECOM-Profil.

Das InterBus-Kommunikationskonzept ist als Ring aufgebaut. Um die Kommuni-
kation aufrecht zu erhalten, sind alle Busteilnehmer erforderlich. Fir Anwendungen,
die auch ein spannungsloses Leistungsteil erfordern, ist zur Aufrechterhaltung der
Kommunikation eine getrennte Netzeinspeisung erforderlich (Kap.4.3.3 ).

Lenze

X10 X1 V1 V2
Veeeeene] O O
FIG 4-20 Frontansicht 2110IB
X10 Eingang InterBus-Peripheriebus
X1 Ausgang InterBus-Peripheriebus
i LED griin, Versorgung Busteil
\2 LED gelb, Kommunikation

48XX/49XXBA0101
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e Variantenausfihrung V013 mit PROFIBUS-Anschaltbaugruppe

Die Anschaltbaugruppe Typ 2130IB dient zur Kopplung der Lenze-Antriebsregler
mit dem seriellen Kommunikationssystem PROFIBUS. Mit PROFIBUS kann der
Antriebsregler von einem Leitgerat parametriert und gesteuert werden.

Xi12 X3 o o
| AR | [T1 Vi V2

FIG 4-21 Frontansicht 21301B

AnschluB Erlduterungen
X12 RS485-Busan- |9 polige SubD-Buchse
schiuB
X13-W30 LWL-Empfén- | (nur 21301B, V002)
ger
X13-W31 LWL-Sender | (nur 21301B, V002)
Vi Versorgung | AUS:
21301B Baugruppe wird nicht versorgt. Antriebsregler ist ausgeschaltet oder Verbindung
zum Antriebsregler unterbrochen (X4).
EIN:
Baugruppe wird versorgt.
\2 Kommunika- | AUS:
tion 21301B | Keine Versorgung bzw. 2130IB und Antriebsregler noch nicht initialisiert.
EIN:
Baugruppe 2130IB und Grundgerat sind initialisiert, aber es findet noch keine
PROFIBUS-Kommunikation statt.
BLINKEN SCHNELL (4x je Sekunde):
PROFIBUS-DP-Kommunikation mit Nutzdaten
BLINKEN LANGSAM (1x je Sekunde):
PROFIBUS-FMS-Kommunikation aufgebaut

Wenn die Busanschaltbaugruppe 2130IB nicht mehr mit Spannung versorgt wird,
arbeitet das Bussystem weiter. Der angeschlossene Antriebsregler kann jedoch
nicht mehr vom Leitsystem angesprochen werden.

Gegebenenfalls ist eine separate Versorgung des Steuerteils vom Antriebsregler
erforderlich (siehe Kap 4.3.3).
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Installation eines CE-typischen Antriebssystems

Allgemeine Hinweise

o Die elektromagnetische Vertraglichkeit eines Antriebssystems ist abhangig
von der Art und Sorgfalt der Installation. Beachten Sie besonders:

- Aufbau
- Filterung
- Schirmung
- Erdung
e Beiabweichender Installation ist fir die Bewertung der Konformitat zur EMV-

Richtlinie die Uberpriifung der Maschine oder Anlage auf Einhaltung der
EMV-Grenzwerte erforderlich. Z. B. bei:

- Verwendung ungeschirmter Leitungen

- Verwendung von Sammelentstorfiltern anstelle der zugeordneten Funkent-
storfilter

- Betrieb ohne Netzdrosseln
- Mehrmotoren-Antriebssysteme

Die Verantwortung firr die Einhaltung der EMV-Richtlinie in der Maschi-
nenanwendung liegt beim Weiterverwender.

Wenn Sie die folgenden MaBnahmen beachten, kénnen Sie davon ausgehen, daf3
beim Betrieb der Maschine keine vom Antriebssystem verursachten EMV-Pro-
bleme auftreten und die EMV-Richtlinie bzw. das EMV-Gesetz erflllt ist.

Werden in der Néhe der Antriebsregler Gerate betrieben, die der CE-Anforderung
hinsichtlich der Storfestigkeit EN 50082-2 nicht genligen, kdnnen diese Gerate
durch die Antriebsregler elektromagnetisch beeintrachtigt werden.

Wegen des Erdpotentialbezuges der Funkentstorfilter ist das beschriebene CE-ty-
pische Antriebssystem nicht fir den Anschluf3 an IT-Netzen (Netze ohne Bezug
zum Erdpotential) geeignet.

Wenn Sie Antriebssysteme 48XX/49XXin Wohngebieten einsetzen:

e Kontrollieren Sie die Einhaltung der Funkentstérspannungspegel (EN55022
Klasse B) an der Einspeisestelle der Betriebsstatte.

o Uberpriifen Sie die zuléssige Funkentstérstrahlung (EN55022 Klasse B) an
den Grenzen der Betriebsstétte.

48XX/49XXBA0101
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4.4.2 Komponenten des CE-typischen Antriebssystems

Systemkomponente Spezifikation

Antriebsregler Stromrichter der Typen 4800/4900

Funkentstorfilter Daten und Filterzuordnung siehe Systemhandbuch 4800/4900

Netzdrossel Zuordnung und technische Daten siehe Systemhandbuch 4800/4900

Anker- und Feldleitung ungeschirmte Leistungsleitung
Bewertete max. Lange: 50m

Steuerleitungen Geschirmte Signalleitung Typ LIYCY

Geberleitung fiir Leitfrequenz Lenze-Systemleitung oder geschirmte Signalleitung, paarweise verdrillt, verzinntes
E-CU-Geflecht mit 75% optischer Uberdeckung

Geberleitung fiir Resolver Lenze-Systemleitung Typ EWLR oder geschirmte Signalleitung, paarweise verdrillt,
verzinntes E-CU-Geflecht mit 75% optischer Uberdeckung

Motor Gleichstommotor mit Fremderregung
Lenze Typenreine MGFQ, MGFR o.4.

Zubehor InterBus Baugruppe 2110IB
Profibus Baugruppe 2130IB

Antriebsregler, Funkentstorfilter und Netzdrossel befinden sich auf einer gemeinsa-
men, unlackierten Montageplatte innerhalb eines handelstiblichen Schaltschran-
kes.

44.3 Notwendige MaBnahmen

Schaltschrank-Montageplatte

Zur HF-Erdung nur Montageplatten mit elektrisch sehr gut leitender Oberflé-
che verwenden (z.B. verzinkte Oberflache).

Wenn Sie Montageplatten einsetzen, deren Oberflachen schlecht leitend sind
(z.B. lackiert, eloxiert, gelb chromatiert):

- Die Farbe bzw. Oberflachenbeschichtung an den Auflageflachen der Netz-
drosseln, Antriebsregler und Schirmanschliisse entfernen, damit eine grof3-
flachige, elektrisch leitende Verbindung entsteht.

Bei Verwendung mehrerer Montageplatten sind diese grof3flachig leitend mit-
einander zu verbinden (z. B. durch Kupferbander).

Antriebsregler, Funkentstorfiltter und Netzdrossel grof3flachig zur geerdeten
Montageplatte kontaktieren.

LeistungsanschiuB

48XX/49XXBA0101

Unnatige Leitungsléange vermeiden

Beim Verlegen der Leitungen auf rGumliche Trennung der Motorleitung von
Signal- und Netzleitung achten.

R&umliche Trennung von ungefilterten und gefilterten Leitungen beachten
(Distanz > Filterlange)

Flache zwischen Hin- und Ruckleiter méglichst klein halten (Einzeladern).
Nicht benutzte Adern einer Leitung beidseitig auf Masse/Erdpotential legen.

Lenze




Lesezeichen ein-/ausblenden

Installation

Signalleitungen

Digitale und analoge Signalleitungen immer abschirmen.

- Schirme der Signalleitungen auf kiirzestem Weg mit den am Antriebsregler
vorgesehenen Schirmanschllssen verbinden.

- Schirm digitaler Signalleitungen beidseitig auflegen.

Wenn Potentialunterschiede zu erwarten sind, zuséatzliche Ausgleichsleitung
verlegen.

Bei langen Signalleitungen zusatzliche Schirmpunkte vorsehen:

- Schirm am Schaltschrankeingang mit geeigneter Schelle auf der leitenden
Schaltschrank-Montageplatte auflegen.

Lack entfernen

o

SO
A

ORI
R
i
DAY

‘\‘ ‘
o
AN

%]

Schirmgeflecht

groBflachige Kontaktierung
des Kabelschirms

Lenze

FIG 4-22

Zusétzlicher Schirmpunkt auf einer Schaltschrank-Montageplatte

Filterung

Verwenden Sie nur die den Antriebsreglern zugeordneten Netzdrosseln bzw.
Funkentstorfilter:

- Funkentstorfilter reduzieren unzuldssige hochfrequente StérgréBen auf ein
zuléssiges MaB.

- Netzdrosseln reduzieren niederfrequente StérgréBen, die insbesondere
durch die Motorleitungen bedingt werden und von deren Lange abhangig
sind.

Schirmung

Verdrahten Sie Abschirmungen, Masseverbindungen (GND) und Erdpotentialver-
bindungen (PE) besonders sorgféltig, um Stéraussendungen zu vermeiden.

Alle Signalleitungen vom und zum Antriebsregler abschirmen.
Gemeinsame Klemmleiste fir Netzeingang und Motorausgang vermeiden.

Leitungsfihrung méglichst dicht am Bezugspotential. Frei schwebende Lei-
tungen wirken wie Antennen.

48XX/49XXBA0101 4-31
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Erdung

e Sorgen Sie flr einen guten Potentialausgleich aller Anlagenteile (Antriebsreg-
ler, Funkentstorfilter, Netzdrosseln etc.) durch Leitungen von einem zentralen
Erdungspunkt (PE-Schiene). Die vorgeschriebenen Mindestquerschnitte un-
bedingt einhalten.

e Zur Einhaltung der EMV ist nicht der Querschnitt, sondern die Oberflache der
Kontaktierung wichtig.

o Stellen Sie sicher, daf3 durch die Erdung der Steuerelektronik keine externen
Gerate beschadigt werden.

4-32  48XX/49XXBA0101 Lenze
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FIG 4-23 Auf Montageplatte befindlicher Teil des CE-typischen Antriebssystems mit 4902...4907 CE_4X02a

AnschluB Netzabsicherung

Funkentstorfilter

lackfreie, metallisch blanke Auflagefléche
Kommutierungsdrossel

Ankersicherung

metallisiertes Steckgehéduse mit Schirm verbunden oder Lenze-Systemleitung
lackfreie Flache fiir Schirmauflage

AnschluB PE

geschirmte Signalleitungen

geschirmte Leitungen fiir Istwertgeber bzw. Sollwertgeber
Anschlu Motor
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FIG 4-24 Auf Montageplatte befindlicher Teil des CE-typischen Antrigbssystems mit 4X08/4X09 CE_4X08a
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AnschluB Netzabsicherung

AnschluB Liifterversorgung L1/N

Funkentstorfilter

Ankersicherungen

geschirmte Signalleitungen

metallisiertes Steckgehduse mit Schirm verbunden oder Lenze-Systemleitung
lackfreie Flache fiir Schirmauflage

Netzdrossel Feldversorgung

Leitungsschutzsicherungen Feldversorgung

AnschluB Motor mit geschirmter Leitung fiir Istwertgeber
Kommutierungsdrossel

AnschluB PE

Funkentstorfilter

lackfreie, metallisch blanke Auflageflache
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FIG 4-25
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Auf Montageplatte befindlicher Teil des CE-typischen Antriebssystems mit 4X11...4X13 CE_4xi1a
AnschluB Netzabsicherung
AnschluB Liifterversorgung L1/N
Funkentstorfilter
lackfreie Flache fiir Schirmauflage
metallisiertes Steckgehéuse mit Schirm verbunden oder Lenze-Systemleitung
geschirmte Signalleitungen
AnschluB Motor mit geschirmter Leitung fiir Istwertgeber
Kommutierungsdrossel
Leitunsschutzsicherungen Feldversorgung
Netzdrossel Feldversorgung
AnschluB PE
Funkentstorfilter
lackfreie, metallisch blanke Auflagefliche
48XX/49XXBA0101
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5 Inbetriebnahme

5.1

G

Lenze

Erstes Einschalten

Stop!

Uberpriifen Sie vor dem ersten Einschalten des Antriebsreglers die Verdrahtung auf
Volistandigkeit, Kurzschluf3 und Erdschluf3:

Leistungsanschluf3:

- Einspeisung tber Klemmen L1, L2 und L3

- Separate Feldversorgung (falls vorhanden)
Feldanschlu3

Ankeranschluf3

Ruckfuhrsystem (Resolver, Inkrementalgeber, ...)
Steuerklemmen:

- Reglerfreigabe: Klemme X2/28 (Bezugspotential: X2/39)

- Drehrichtungsvorgabe Klemme X2/21 oder X2/22
(Bezugspotential: X2/39)

- Sollwertvorgabe
- bei interner Spannungsversorgung: Briicke zwischen X2/39 und X3/40

Halten Sie die Einschaltreihenfolge ein!

Tip!

Alle beschriebenen Antriebsregler sind werkseitig voreingestellt. Ein strom-
maBig zugeordneter GleichstromnebenschluBmotor mit angebautem Tacho
kann nach Eingabe des Feldbemessungsstromes (siehe Typenschildangabe)
ohne weitere Einstellungen als drehzahlgeregelter Antrieb mit Tachortckfuh-
rung betrieben werden, wenn er die folgenden Daten aufweist:

- Uy =420V

- ny=3000 rpm

Anpassungen an andere Maschinendaten oder besondere Anforderungen
kdnnen Sie einfach durchfihren: Nutzen Sie zur Inbetriebnahme

- die Bedieneinheit des Antriebsreglers oder

- LEMOC2 (PC-Bedienprogramm von LENZE)

48XX/49XXBA0101 5-1
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5.2

Inbetriebnahme

Inbetriebnahme von drehzahlgeregelten Antrieben

Vorgehensweise zur Inbetriebnahme des Antriebsreglers 48XX/49XX an Gleich-
stromnebenschlufimotoren mit

e angebautem Tacho
e Resolver
e Ankerspannungsruckfihrung
Abschnitt Inbetriebnahmetétigkeiten zur Drehzahlregelung mit siehe auch
angebautem Tacho ] Resolver ‘ Ankerspannungstriickfiihrung
Einschaltreinenfolge | 1.X2/28 (Reglerfreigabe) muB offen (LOW) sein. Nezen |
2.Netz einschalten. o =
Der Antriebsregler ist nach ca. 0,5 s betriebsbereit. o
Die Zeit 4 ist abhdngig vom Einschwingvorgang Ie o
des Feldstromes (siehe Graphik).
typische Werte: ty = 300 ms...600 ms oy | I
t2 = t‘] + 20 ms Infegration des
FIG: Signalverlauf nach Zuschalten der Netzspannung |,
(siehe rechts) abi_ein D) t
Eingabe der 3.Eingabe der Motortypenschilddaten Kap. 5.4
Motordaten -C083  Feldbemessungsstrom
- C084 Ankerkreiszeitkonstante
- C088 Motorbemessungsstrom
- 0090 Motorbemessungsspannung
Eingabe der Regler- |4. 4, 4. Kap. 7.1.2 ff.
konfiguration und | Vor Anpassung der Ta- | D COOO.= -2- D C000 = -2- (erweiterter Codesatz)
Anpassung der chospannung $4 ein- (erweiterter Codesatz) | D C005 = -10- (n-Regelung mit Anker-
Istwerterfassung | stellen: DCO005 = -12- spannungsriickfiihrung)
D €025 = -2- (n-Regelung mit Re- | D C025 = -5- (Ankerspannungsriickrfiih-
(Abglemh Klemmen 3, | solver) rung)
4 wahlen) D €029 (Drehzahlabgleich durchfiihren)
DC029 ggf. mit 232 (K@R-Kompensation) den
(Drehzahlistwertab- Kleinsten Drehzahlfehler des Antriebs zwi-
gleich durchfiihren) schen Belastung und Entlastung einstellen.
Stromgrenze 5. Motormaximalstrom
einstellen -0022  +lymax
-0023  -lamax
Abgleich der max. | 6.BezugsgroBe fiir 100% Sollwert vorgeben
Drehzahl - C011 max. Drehzahl
Drehrichtung 7.Rechtslauf: an X2/21 HIGH-Signal (+13...+30 V) Kap. 5.6
vorgeben Linkslauf: ~ an X2/22 HIGH-Signal (+13...+30 V)
Sollwertvorgabe 8.Eine Spannung gréBer OV (max. 10V) an X1/8 anlegen
- keinen JOG-Sollwert aktivieren (LOW-Signal an X2/E4 und X2/E5)
Priifen, ob LED 9.Wenn RDY-LED dunkel und C067 blinkt, erst TRIP beseitigen Kap. 8.1 ff.
"RDY leuchtet
Freigabe Regler 10. an X2/28 HIGH-Signal (+13...+ 30 V) anlegen und vorher nicht STP driicken Kap. 5.5
Der Motor wird sich nun mit dem vorgegebenen Sollwert und der gewdhiten Drehrichtung dre-
hen. Gegebenenfalls weitere Anpassung und Optimierung des Antriebsreglers auf die entspre-
chende Anwendung vornehmen.
Zusatzliche Einstel- |11. Bei Betrieb mit LECOM zusétzliche Einstellungen vornehmen
lungen
D Halten Sie die Ausschaltreihenfolge ein!
Der Antriebsregler darf nur bei Reglersperre oder Motorstillstand vom Netz getrennt werden!
48XX/49XXBA0101 Lenze
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ON
5.2.1 Schaltungsvorschlag zur Drehzahlregelung mit Tacho
a1
L1 -
L2 /
L3 -
PE
e[| [ »
L11
F1..F'3 D D H S1 }17‘ K2.1 3\
td > tBr.
L] [e2] ug] |
71 @_ S2 |""\ K2 K3 \ K2
ABRERE “
K2 K2.1 K1
T LR
4900
[ X1 [ X2 X3 X4
[ [x][8] Al @ [3[«[5][7[8]s [20[z1[2228] [s9]ao WIE 90[FE]
- T ]
Al |
_.@ ! Ke B A nsoll |:]‘ R\S
M1 | \KZ \RFR KSE@S
FIG 5-1 Schaltplanausschnitt: Drehzahlregelung mit Tacho appl_bt1
F’1..F’3 | Leitungsschutzsicherung L11 "NOT-AUS-Leitung
F1..F3 | Halbleitersicherung LK Netzdrossel
F4 Ankersicherung M Motor
Ki Netzschiitz nsoll  Sollwertpotentiometer
K2 QSP-Relais R Rechtslauf
K2.1 abfallverzogerter Timer RFR  Reglerfreigabe
K3 Motorstillstand Q1 Hauptschalter
L Linkslauf QSP ' Schnellstopfunktion
L10 Direktleitung von der Steuerleitung "EIN” Z1 Funkentstorfilter

Lenze 48XX/49XXBA0101 5-3
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Bei massebezogener Tachospannung eine Briicke zwischen Klemme X1/4 und
X1/5 anschlieBen und den Schalter S4 auf der Steuerbaugruppe fir den Betrieb mit
massebezogenen Tachosignal konfigurieren (Kap. 4.3.4.1).

In der folgenden Tabelle ist in Kurzform die Vorgehensweise zur Inbetriebnahme ei-
nes GleichstromnebenschluBmotors mit angebautem Tacho nach dem in FIG 5-1
abgebildeten Beispiel aufgelistet.

Der Antriebsregler darf nurbei Reglersperre oder Motorstillstand vom Netz getrennt
werden.

5-4 48XX/49XXBAO101 Lenze
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5.2.2 Schaltungsvorschlag zur Drehzahlregelung mit Resolver

at |
L1 -
L2 /
L3 .
PE
Direktleitung von der Steuerleitung "Ein"
ees ] [[][]
"Not-Aus" Leitung
L11
F'1..F'3 D D D S1 }If K2.1 )\
td < tBr.
S2 - K2
21 a | } KS\ K2
[ 2 [ KA
NN
K1 \\ 444444 \ \
K2 EEI K2.1 K1
Lk . . . L20 “
4900
|W| X1 X2 X3 X4
[T [k][8] [A] D 7[8]9] |20]21]22]28] [39]40] [ad]59] 90[FE
H — | L]
=l |
Y @ I Ko B A nsoll :|Q R\S
b -
- asp nist = 0
FIG 15-1 AnschluBschaltbild Drehzahlregelung mit Resolver APLL_ 12
F’1..F’3 | Leitungsschutzsicherung L11 "NOT-AUS-Leitung
F1..F3 | Halbleitersicherung LK Netzdrossel
F4 Ankersicherung M Motor
Ki Netzschiitz nsoll  Sollwertpotentiometer
K2 QSP-Relais R Rechtslauf
K2.1 abfallverzogerter Timer RFR  Reglerfreigabe
K3 Motorstillstand Q1 Hauptschalter
L Linkslauf QSP ' Schnellstopfunktion
L10 Direktleitung von der Steuerleitung "EIN” Z1 Funkentstorfilter
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5.2.3

Drehzahlregelung mit Ankerspannungsriickfuhrung

Q1$

L1
L2 '/
L3 -
PE
ees ||| 1]
wr.s ][]
(L] [e2] o]
Z1 <
[ 7] [
| -~
K1 N
Y4
4800/4900
X1 X2 X3 X4
[ [k][e] [a] & 7]8]o] [20f21] [28] [so]ac] [59] 90]Fe]
(] J
2l
_‘@ l Ko B A nsoll i R\ RFR
M1 - t
FIG 15-2 AnschluBschaltbild Drehzahlregelung mit Ankerspannungsriickfiihrung APLL__10
F’1..F’3 | Leitungsschutzsicherung nsoll | Sollwertpotentiometer
F1..F3 | Halbleitersicherung R Rechtslauf
Fa Ankersicherung RFR  |Reglerfreigabe
K1 Netzschiitz Q1 Hauptschalter
LK Netzdrossel Z1 Funkentstorfilter
M Motor
° Tip!
l Bei Ankerspannungsrickfihrung sind die Steuerklemmen weiterhin potentialfrei!
Netztrennung nur im stromlosen Zustand durchfihren!
48XX/49XXBA0101 Lenze
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5.3 Inbetriebnahme von momentengeregelten Antrieben
Abschnitt Inbetriebnahmetatigkeiten gemaB Schaltungsvorschlag in Kap. 5.3.1 siehe auch
Einschaltreinenfolge |1.X2/28 (Reglerfreigabe) muB offen (LOW) sein. Nezen
2.Netz einschalten. A Py
Der Antriebsregler ist nach ca. 0,5 s betriebsbereit. b
Die Zeit t1 ist abhdngig vom Einschwingvorgang I Do
des Feldstromes (siehe Graphik).
typische Werte: ty = 300 ms...600 ms )
J[2 = J[1 +20ms o agionos
IA
FIG: Si_gnalverlauf nach Zuschalten der Netzspannung :
(siehe rechts) ai_ein !
Eingabe der 3.Eingabe der Motortypenschilddaten: Kap. 5.4
Motordaten - 0083  Feldbemessungsstrom
- 0084 Ankerkreiszeitkonstante
- C088 Motorbemessungsstrom
- 0090 Motorbemessungsspannung
Eingabe der Regler- | 4.Momentenregelung konfigurieren: Kap. 7.1.2 ff.
konfiguration -C000  -2- erweiterter Codesatz
- G005 -42- Momentenregelung mit Drehzahlklammerung
Stromgrenze 5. Motormaximalstrom
einstellen - C022 +|amax
-0023  -lamax
Abgleich der max. | 6.BezugsgroBe fiir 100% Sollwert vorgeben
Drehzahl -€011  max Drehzahl
Ansprechschwelle | 7.Ansprechschwelle nigt= O einstellen
einstellen - 019 0K IPM
Vergleichsdrehzahl | 8. Vergleichsdrehzahl njgt < ny
einstellen - C016 0K IPM
n-Reglerverstarkung | 9.Vy, bei groBen Schwungmassen anpassen
anpassen - 0070 Proportionalverstarkung des n-Reglers
Zusétzliche 10. Bei Betrieb mit LECOM zusétzliche Einstellungen vornehmen
Einstellungen
D Halten Sie die Ausschaltreihenfolge ein!
Der Antrigbsregler darf nur bei Reglersperre oder Motorstillstand vom Netz getrennt werden!
48XX/49XXBA0101
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5.3.1 Schaltungsvorschlag zur Momentenregelung mit
Drehzahlklammerung
ot B
L1 T
L2 /
L3 -
PE
Direktleitung von der Steuerleitung "Ein"
e[| [][] o
"Not-Aus" Leitung
L
S 1 T = P
td < tBr.
ERERE |
2 |- K2
71 o | $2 | K3\ K2
1[4 19 K1 \
N
K1 ................
K2 |:1:| K2.1 K1
Lk . . . L20 “
4900
X1 X2 X3 X4
[[1 [x][s] [A] [2] [e] 20[21]22]28] [39]40] [a1]  [Ad4]59] 90[FE
=] | L]
<) ﬁ
Msoll [nsoll
— R\S
Lq i K$'B A
&
M1 SPS U \KZ RFR
K4
Momentenrechner \ Lk e
n K \_#N_#p
3 M
I /@ e
FIG 15-3 AnschluBschaltbild Momentenregelung mit Drehzahlklammerung APLL_ 42
F’1..F’3 | Leitungsschutzsicherung L11 "NOT-AUS-Leitung
F1..F3 | Halbleitersicherung LK Netzdrossel
F4 Ankersicherung M1 Motor
K1 Netzschiitz nsoll  Sollwertpotentiometer
K2 QSP-Relais R Rechtslauf
K2.1 abfallverzdgerter Timer RFR  |Reglerfreigabe
K3 Motorstillstand Q1 Hauptschalter
L Linkslauf QSP  Schnellstopfunktion
L10 Direktleitung von der Steuerleitung “EIN” Z1 Funkentstorfilter
5-8 48XK/49XXBA0101 Lenze
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Eingabe der Motordaten

Lenze

Tip!
Furinterne Berechnungen mit Feldschwéchbetrieb ist die exakte Eingabe nachfol-
gender Typenschilddaten des angeschlossenen Motors erforderlich.

C022, C023 Motormaximalstrom |,.x anpassen

C081 Motorbemessungsleistung flr die Leistungsanzeige

C087 Motorbemessungsdrehzahl fur die Leistungsanzeige

C083 Feldbemessungsstrom fir Feldstromregler

C084 L/R Ankerkreiszeitkonstante flr unkompensierte Motoren
C088 Motorbemessungsstrom fiir ”12-t-Uberwachung” (Ankerkreis)
C090 Motorbemessungsspannung fir Ankerspannungsbegrenzung

Mit Codestelle C084 kann der Stromregler auf verschiedene Ankerzeitkonstanten
T = /R angepaf3t werden. Der Wertebereich ist von 0 ms bis 30 ms einstellbar.

Ubliche Ankerkreiszeitkonstanten:  (siehe auch Motorenkatalog in Abschnitt )

- kompensierte Maschinen 0 ms bis 10 ms
- unkompensierte Maschinen 15 ms bis 30 ms.

48XX/49XXBA0101 5-9
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5.5 Reglerfreigabe

Zur Reglerfreigabe missen folgende Bedingungen erfillt sein:

e Reglerfreigabe Uber Klemme:
- Unabhéngig von der Bedienungsart ist an X2/28 eine Spannung von
U = +18...+30 V anzulegen (Bezugspotential: X2/39).
e Reglerfreigabe Uber LECOM-Schnittstelle
- In den Bedienungsarten C001 = -3-, -5-, -6- und -7- (LECOM-Steuerung)
den Regler zusatzlich Gber die LECOM-Schnittstelle freigeben.
e Stop-Funktion

- Das Gerat kann durch Betatigen der Taste STP jederzeit gesperrt werden.
Das Aufheben der Stop-Funktion ist dann nur Uber den Freigabebefehl
SH + STP oder Netzschalten méglich.

e Fehlerspeicher (TRIP) zurlickgesetzt

- Beim Ansprechen einer Fehleriiberwachung wird gleichzeitig mit Setzen
des Fehlerspeichers intern Reglersperre geschaltet. Mit dem Zuriicksetzen
des Fehlerspeichers (C067) wird automatisch die interne Reglersperre wie-
der aufgehoben.

Da die Reglersperre verschiedene Quellen haben kann, wird unter C183 die Her-
kunft der Reglersperre angezeigt.

RFR & |
|
: /7
} -t

A

FIG 5-2 Signalverlauf beim Schalten der Reglerfreigabe ABL_RFR
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Drehrichtungsvorgabe und Schnelistop

Drehrichtungsvorgabe

Die Polaritat der Ausgangsspannung U, und damit die Drehrichtung des Motors
richtet sich nach dem Vorzeichen des Sollwerts, der Ansteuerung der digitalen Ein-
gange X2/21 und X2/22 und der Polaritat der Feldspannung.

Schnelistop (QSP)

Mit der Schnellstop-Funktion kénnen Sie den Antrieb unabhéngig von der Sollwert-
vorgabe in einstellbarer Zeit (C105) stillsetzen.
¢ Die Schnellstop-Funktion ist aktiv:
- beim Netzeinschalten, wenn X2/21= HIGH und X2/22 = HIGH
- wahrend des Betriebs, wenn X2/21 = LOW und X2/22 = LOW
Die Drehzahl lauft in der unter C105 eingestellten Ablaufzeit auf Null herun-
ter.
e Schnellstop
- setzt den Zusatzsollwertintegrator auf O.
- fahrt den Antrieb an der Ablauframpe C105 auf Drehzahl 0.
- wird gerateintern erkannt, wenn an X2/21, X2/22 langer als ca.
6 ms kein Signal anliegt.
e Der Antrieb lauft wieder an,

- wenn einer der Eingénge mit HIGH-Pegel angesteuert wird (auch bei Tasta-
tur- oder Schnittstellenbedienung).

Lenze

FIG 5-3 Drehrichtungsvorgabe abl_qsp

@ R/L nicht (iberlappend
@ R/L liberlappend

Bei Erreichen der Schaltschwelle nigt = 0 (C019) wird der Integralanteil des Dreh-
zahlreglers abgeschaltet (nur bei C005 = -10-, -11-, -40-, -41-). In allen anderen
Konfigurationen wird der | - Anteil des n-Reglers nur abgeschaltet, wenn der Win-
kelregler inaktiv ist (C254 = 0). Der Antrieb kann dann beim Stillsetzen mit einer
Bremse kein Moment aufbauen.

48XX/49XXBA0101
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Inbetriebnahme

In den Konfigurationen C005 = -X2- oder -X3- und aktiviertem Winkelregler
(C254 > 0) wird der Antrieb bis auf Drehzahl = 0 gefihrt und winkelgeregelt (driftfrei)
gehalten. Dabei kann der Antrieb maximales Drehmoment aufbauen (abhéngig von

der Stromgrenze C022, C023).

Code Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C105 |Ablaufzeit | 0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahldnderung
fiir Schnell- 1s {0,1s} 10s 0...Nax
stop 105 {1s 100s
100's {105} 990 s
e Ansteuerungsmaoglichkeiten fur Drehrichtungsvorgabe und Schnellstop
Bedienungs- | Sollwert an X2/21 X2/22 coa €042 Drehrichtung
art X1/8 (Blick auf
Motorwelle)
Klemmen- positiv HIGH LOW -0- -0- rechts
steuerun
Herung negatv LOW HIGH - 0-
€041 und positiv LOW HIGH -1- -0- links
C042 zeigen negativ HIGH Low -0- -0-
den Zustand an - pog /e HIGH HIGH 0-/-1- 0- unverdndert
den Klemmen
¥2/21 und pos. / neg. LOW LOW -0-/-1- -1- Schnellstop ak-
X2/22 tiv
Tastatur / positiv HIGH/LOW LOW/HIGH -0- -0- rechts
LECOM
CO4 und negativ HIGH/LOW LOW/HIGH -1- -0-
€042 bestim-
men die Dreh- positiv HIGH/LOW LOW/HIGH -1- -0- links
richtung bzw.
Schnellstop, !
ibichdst | megatv  HGHLOW  LOWHIGH 0 0
gleichze_zitig
LOW-Signalan " pog / neg. Low Low -0-/-1- - Schnellstop ak-
X2/21 und tiv
X2/22 Schnell-
stop aus.
48XX/49XXBA0101 Lenze
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5.7

5.8

Inbetriebnahme

Umschaltung der internen Regelstruktur

Die Anpassung der internen Regelstruktur an die Antriebsaufgabe (z. B. Drehzahl-
regelung, Momentenregelung, Winkelregelung, ...) erfolgt Gber Codestelle C005
(sieche Kap. 7.3). Dazu muf3 zuvor der Regler gesperrt werden.

Stop!
Mit Umschaltung der internen Reglerstruktur kann sich eine andere Klemmenbele-
gung einstellen.

Anderung der Klemmenbelegung

Lenze

Tip!

Eine Funktion, die bereits einem Eingang zugeordnet ist, kann erst dann auf eine
andere Klemme gelegt werden, wenn der bisher benutzte Eingang zuné&chst eine
andere Funktion erhalt.

Wenn Sie einen Eingang neu belegen, wird die bisher zugeordnete Funktion tGber-
schrieben.

Frei belegbare digitale Eingange

AuBer den Funktionen JOG- Sollwerte freigeben”, ”zusatzliche Hoch- und Ablauf-
zeiten freigeben”, ”Fix-Sollwerte freigeben” und "Parametersatz wahlen” kénnen
Sie jeder Funktion nur einen Eingang zuordnen.

Sie kénnen fur jeden Eingang eine Prioritat festlegen:
Die Funktion kann entweder immer Uber Klemme geschaltet werden oder abhan-
gig von der gerade gewahlten Bedienungsart.

Belegung &ndern

1. Mit C112 den Eingang auswéhlen, den Sie belegen wollen.

2. Mit C113 die Funktion fur den Eingang auswahlen.

3. Mit C114 die Polaritat (HIGH-aktiv oder LOW-aktiv) festlegen.

4. Mit C115 die Prioritat festlegen.

Schritte 1. bis 4. wiederholen, bis alle gewunschten Eingénge belegt sind.
Es stehen 5 frei belegbare Eingange an Klemmen zur Verfigung.

48XX/49XXBA0101
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(Eo 'lj Inbetriebnahme
ON

Frei belegbare digitale Ausgange

Es stehen 12 frei belegbare digitale Ausgénge und ein Relaisausgang zur Verfu-
gung.

Die freien digitalen Ausgénge 1 bis 5 sind auf die Klemmen X3/A1 bis X3/A4 und
X4/A5 herausgefihrt. Der Relaisausgang ist auf die Klemmen X3/K11und X3/K14
herausgeflhrt. Sie kdnnen die Polaritdt bestimmen (HIGH-aktiv, LOW-aktiv) und
die Ausgabe verzdgern.

Die freien digitalen Ausgénge 6 bis 12 sind nur uber die LECOM-Schnittstelle aus-
wertbar. Sie sind immer HIGH-aktiv.

Belegung &ndern

1. Mit C116 den Ausgang auswahlen, den Sie belegen wollen.

2. Mit C117 die Funktion fiir den Ausgang auswahlen.

Nur bei Ausgangen A1 bis A5 und Relaisausgang:

3. Mit C118 die Polaritat (HIGH-aktiv oder LOW-aktiv) festlegen.

4. Mit C128 die Signalverzégerung festlegen.

Schritte 1. bis 4. wiederholen, bis alle gewinschten Ausgénge belegt sind.

Frei belegbare analoge” Eingange

Mit dem Begriff “frei belegbare analoge Eingénge” sind sowohl die analogen (Klem-
men) wie auch die digitalen (X5, X7 und X9) Sollwert- und Istwerteingédnge zu ver-
stehen.

Wenn Sie die Konfiguration Giber CO05 andern, wird die Belegung der freien analo-
gen Eingange mit der zugehérigen Werkeinstellung Uberschrieben. Ggf. missen
Sie die Funktionsbelegung wieder lhrer Verdrahtung anpassen.

Sie konnen flr die Klemmen X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X1/6, X1/8, X5, X7 und X9 eine
Prioritat festlegen. Uber die Prioritatsfunktion kann das Klemmensignal unabhén-
gig von der Bedienungsart aktiv geschaltet werden.

Belegung &ndern

1. Mit C145 den Eingang auswéhlen, den Sie &ndern wollen.

2. Mit C146 die Funktion fir den Eingang auswéhlen.

Nur bei Eingangen X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X1/6, X1/8, X5, X7, X9:

3. Mit C147 die Prioritat festlegen.

Schritte 1. bis 3. wiederholen, bis alle gewinschten Eingéange belegt sind.

5-14  48XX/49XXBA0101 Lenze
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Lenze

Inbetriebnahme @

Frei belegbare analoge Monitorausgange

Uber die Monitorausgénge X4/62, X4/63 und X8 kénnen Sie interne Signale als
Spannungssignale, Stromsignale oder Frequenzsignale ausgeben (Umschaltung
siche Kap. 4.3.4.1).

Mit C108 und C109 (C109 gilt nicht fir den Leitfrequenzausgang) kénnen Sie die
Ausgange z. B. an ein Mef3geréat oder einen Folgeantrieb anpassen.

Belegung &ndern

1.
2.
3.
4.

Mit C110 den Ausgang auswahlen, den Sie &ndern wollen.

Mit C111 die Funktion fir den Ausgang auswabhlen.

Mit C109 den Offset einstellen (gilt nicht fur den Leitfrequenzausgang).
Mit C108 die Verstarkung festlegen.

Schritte 1. bis 4. wiederholen, bis alle gewtinschten Ausgange belegt sind.

Besonderheit des frei belegbaren Leitfrequenzausgang

Mit Vorwahl einer Konfiguration in C005 stellt sich eine Grundbelegung des Aus-
gangs X8 ein. Erst danach kann die Belegung geéandert werden.

Liegt am Leitfrequenzausgang X8 ein anderes Signal als der zur Konfiguration
(C005) zugeordneten Grundbelegung, erfolgt die Anpassung der Ausgangsfre-
quenz ausschlieBlich Uber die Codestelle C108.

Bei Signalquellen mit einem Bezugswert von 100% (siehe C111, Ausnahme: LF-
und Resolvereingange) entspricht mit einem Verstarkungsfaktor von C108 = 1,00
ein Signal von 100% am Ausgang X8 eine Frequenz von 250 kHz.

48XX/49XXBA0101 5-15
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® Anwendungsbeispiele

5.9 Anwendungsbeispiele

Die folgenden Schaltungsausschnitte und verfahrenstechnischen Hinweise sind
Vorschlége, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung Uberpruft werden
muf3:

e Stromverhaltnisregelung

e Tanzerregelung an einem Abwickler

e Hubwerke

e Drehzahlverhéltnis-Gleichlauf

e Netztrennung

Gleiches gilt auch fir die in Kapitel 5 als Inbetriebnahmebeispiele herangezogenen

Schaltungsvorschlage:
e Drehzahlregelung mit
- Tacho
- Resolver

- Ankerspannungsruckfuhrung
e Momentenregelung mit Drehzahlklammerung

5-16  48XX/49XXBA0101 Lenze
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Anwendungsbeispiele ®

5.9.1 Stromverhaltnisregelung
Qf ﬂi
L1 5
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L3 .
PE
el || s— eae|[| ][]
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® Anwendungsbeispiele

Parametrierung

Codestelle ] Eingabe Beschreibung
Eingabe geméB Motortypenschild
Master und Slave

€083 xx A Feldbemessungsstrom
C084 XX MS Ankerkreiszeitkonstante
€088 XxXx A Motorbemessungsstrom
€090 xxx V Motorbemessungsspannung

Eingabe der Stromgrenzen
Master und Slave
€022, C023 XX A Motormaximalstrom

Eingabe der Reglerkonfiguration
Master und Slave

€000 -2- erweiterter Codesatz

€005 -11- Drehzahlregelung mit Tachortickfiihrung
Master

G110 -1- Eingabevorwahl KI. 62

C111 -25- Monitorausgabe Mgy

Abgleich des Drehzahlreglers
Master und Slave

Co11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben

€025 -2- Abgleich Klemmen 3 und 4 anwahlen

€029 nist Drehzahlabgleich durchftihren

Slave

C071 9999 ms Tnn, kein -Anteil

€025 -3- Abgleich Klemme 6 wahlen

co27 Gewichtungsfaktor fir DrehzahlistwerteinfluB dividiert durch Vi,

vorgeben

€070 Von n-Reglerverstérkung anpassen

Master und Slave

€054 ] | Stromautteilung zwischen Master und Slave kontrollieren.
Applikationsparameter

Master

co19 ]xxxx rpm |Ansprechschwelle it = 0 einstellen
Parameter abspeichern

Master und Slave

€003 ] | Parametersatz speichem
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Anwendungsbeispiele ®

5.9.2 Tanzerlageregelung an einem Abwickler

PE

l | || T

4900

| X | X2 [ X3 X4
[ [x][8] [A @[ T2[3]4]5 6] 7] ]2 | p1]zelze[E[EZEdE4Es30]a0]  [Ad] [59] [oafFE
T [

- A
T [

M1 | ] M \D RFR\ C[jzwnis{_o

)
T

"

QspP E1 =TRIP setzen
E2 = TRIP riicksetzen
E3 = Ausblendung ProzeRregler
E4 =JOG1
E5 = |-Anteil ProzeRregler aus
Istlage Abstand k
a, r
------ Tanzerlagepoti
Ultraschallgeber

- dmax = 2(k - a)
Abwickler
FIG 15-5 SignalfluBplan Tanzerlageregelung an einem Abwickler APP_TANZ
o Noffset
Tacho C025/C026
+180V €025/C027 Arithmetikblock N Sollwertintegrator
offset Eingang 1 max i
C025/C026 (zahler) C338 gggg co1 Rechts Links o174
Cc191 CO13 T jf
C145/C146 Y Nigt
1 4\ C145/C146 C051
C145/C146
-0V ... +10V C025/C027 iy . o
C041RIL
Noffset Eingang 2
(Nenner) C339
(Durchmesser) Freigabe
Abstand
0..+10V  C025/C027 ProzeRregler C222V pp n
Cc223T sol
Hoch-/Ab- Coza K np Hoch-/Ab- C050
C330 laufgeber dp laufgeber O n-Regler
C145/C146 - .
Lage-Sollwert —t— D——E t
& C025/C026 e -
i Co70V
. ir pn
Lage-Istwert C145/C146 C333T ¢ Prozefregler CO071 Thn
deaktivbar coao €072 Kgn
C025/C027 C112/C113
A0V .. +10V
I-Anteil abschaltbar
Hoch-/Ab-
C331 laufgeber
Bewertung
£100...+100 %
C334 T,
c112/c113 C335T j¢
Ausblendung
ProzeRreglerausg.
FIG 15-6 Beispiel filr eine Tanzerlageregelung an einem Abwickler Tanz_abw
Lenze 48XX/49XXBA0101
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Parametrierung

Codestelle ] Eingabe Beschreibung

Eingabe geméB Motortypenschild

€083 xx A Feldbemessungsstrom

€084 XX MS Ankerkreiszeitkonstante

€088 XxXx A Motorbemessungsstrom

€090 xxx V Motorbemessungsspannung
Freibelegbare analoge Eingdnge

G145 -4- Eingabevorwahl KI. 8

G146 -15- Arithmetikblock? Eingang 1

G145 -3- Eingabevorwahl KI. 6

G146 -16- Arithmetikblock? Eingang 2

G145 -10- Eingabevorwah! Arithmetikblockausgang
G146 -1- Hauptsollwert C046

G145 -9- Eingabevorwahl ProzeBreglerausgang
C146 -3- Zusatzsoliwert C049

G145 -1- Eingabevorwahl KI. 1,2

G146 -7- ProzeBregler-Istwert

Freibelegbare digitale Eingénge

G112 -3- Eingabevorwahl E3

G113 -32- ProzeBreglerbewertung

G112 -5- Eingabevorwahl E5

G113 -31- ProzeBregler I-Anteil aus
Arithmetikblock

C191 -4- Ausgang = Eingang 1/ Eingang 2
Abstand ¢ Durchmesser umrechnen

€025 -3- Eingabevorwahl Klemme 6

€026 Offset fiir Abstand a = -xx mV
C027 2,000 Bewertung fiir Durchmesser
Abgleich des Drehzahlreglers

Co11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben

€025 -2- Abgleich Klemmen 3 und 4 anwahlen
€029 Nigt Drehzahlabgleich durchfiihren
ProzeBregler

£330 XXX Y% Lagesollwert vorgeben

C331 XXX Y% Bewertung ProzeBreglerausgang
Applikationsparameter

€022, C023 XX A Motormaximalstrom

Co19 X0 rpm Ansprechschwelle it = 0 einstellen
€070 Von n - Reglerverstarkung bei groBen Schwungmassen anpassen
G222 Vop ProzeBregler optimieren

Parameter abspeichern

€003 Parametersatz speichemn

48XX/49XXBA0101
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5.9.3 Hubwerke

PE | | | PE —o—
E4,E5 JOG1..JOG3
A1 list > Ix
A2 Msoll = M
4900 & ™
A5 nist = nsoll

X7 X1 X2 X3 X4
M mm m | elrhlrrreEm @ @ @
I 7 217 T O

L4 | Ko B A
@ K5 K6 K7 K3
M1 | M i_‘%j i_‘%j i_‘%j i;j
TRIP RDY P nist =0
GND
SPS

+24V
Bremse liiften SPS

ﬂﬂﬂﬂ!!!! M)G]| Bremse
§

L L Endschalter "oben" E -
s I !
Naherungsschalter 1
Heben —
Senken —
Endschalter "oben”  — n Néherungsschalter 2
Naherungsschalter 1 — -
. & s
Naherungsschalter 2 — (-Lj
Endschalter "unten" — [ Endschalter "unten”

s=C105 v_pos /2

v
|

tf (C105) [——

FIG15-7 AnschluBschaltbild Hubwerke APP_HUB

Bricke zwischen Klemme 8 und 9 gibt einen Sollwert von 100 % npax VOI, wenn
kein JOG-Wert aktiv ist.

Lenze 48X0490BAOI0T g o1



Lesezeichen ein-/ausblenden

® Anwendungsbeispiele

Parametrierung

Codestelle ] Eingabe Beschreibung

Eingabe geméB Motortypenschild

€083 xx A Feldbemessungsstrom

€084 XX MS Ankerkreiszeitkonstante

€088 XxXx A Motorbemessungsstrom

€090 xxx V Motorbemessungsspannung

Eingabe der Stromgrenzen

€022, C023 XX A Motormaximalstrom

Eingabe der Reglerkonfiguration

€000 -2- erweiterter Codesatz

€005 -52- Drehzahlregelung mit Winkelregler

Abgleich des Drehzahlreglers

€070 Von n - Reglerverstirkung bei groBen Schwungmassen anpassen

Abgleich des Winkelreglers

(254 Vow varvt an das System anpassen, bei Vi, = 0 ist der Winkelregler deakti-
vie

Applikationsparameter

Co11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben (diese Drehzahl entspricht Vipay)

C019 XXX rpm Ansprechschwelle nigt = 0 einstellen

G240 XX % Nax Einstellung der zuléssigen Drehzahlabweichung

G116 -5- Eingabevorwahl des digitalen Ausgangs A5

G128 XXX S Zeit, die der Antrieb das eingestellte Fenster verlassen darf, ohne daB
eine Meldung abgesetzt wird

(255 XX Ink Schleppfehlergrenze

G105 XXX S Ablaufzeit tf = 2 - 8/ Vpos

G116 -1- Eingabevorwahl des digitalen Ausgangs At

C117 -15- list > Iy

C244 XX % Imax (Grenzwert fiir das Anfahrmoment gegen die Bremse)

€038 -1- Eingabevorwahl JOG 1

€039 XX % G011 (Drehzahl fiir vipos in JOG 1 ablegen)

€038 -X- Eingabevorwahl JOG x

€039 XXX % €011 (Weitere Geschwindigkeiten)

Parameter abspeichern

003 | Parametersatz speichem
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Parametrierung

Codestelle

]Eingabe

Beschreibung

Eingabe geméB Motortypenschild

Master und Slave

€083 xx A Feldbemessungsstrom

C084 XX MS Ankerkreiszeitkonstante

€088 XxXx A Motorbemessungsstrom

€090 xxx V Motorbemessungsspannung
Eingabe der Stromgrenzen

Master und Slave

€022, C023 xx A Motormaximalstrom
Eingabe der Reglerkonfiguration
Master und Slave
€000 -2- | erweiterter Codesatz
Master
€005 -52- | Drehzahlregelung mit Resolver
Slave
€005 |-72- | Sollwertkaskade mit Resolver
Frei belegbare digitale Eingdnge
Slave
C112 -4- Eingabevorwahl E4
C113 -17- Motorpoti abwérts
G112 -5- Eingabevorwahl E5
G113 -18- Motorpoti aufwarts
Frei belegbare analoge Eingénge
Slave
C145 -8- Eingabevorwahl Motorpotiausgang
G146 -10- Verstarkung C027 von X5
Frei belegbare digitale Ausgange
Master und Slave
G116 -5- Eingabevorwahl A5
C117 -15- lA > IAX
Getriebefaktor

Master (FIG 15-8; i= 19,4)

€032 XXX Zahler = 1,9400

€033 XXX Nenner = 0,1000

Slave (FIG15-8; i= 5,3)

€032 XXX Zahler = 0,5300

€033 XXX Nenner = 0,1000
Reckfaktor

Slave

co27 XXX Zahler = 1,375

C028 XXX Nenner = 1
Parametrierung Motorpotentiometer

Slave

G260 100% Motorpoti obere Grenze

G261 -100% Motorpoti untere Grenze

(262 XXX S Motorpoti Hochlaufzeit

(263 XXX S Motorpoti Ablaufzeit

48XX/49XXBA0101
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Anwendungsbeispiele

Codestelle ‘ Eingabe ‘ Beschreibung
Abgleich des Drehzahlreglers
Master und Slave
coti | 000 rpm | max. Drehzahl vorgeben
Applikationsparameter
Master und Slave
€022 , C023 XX A Motormaximalstrom
Co19 X0 Ipm Ansprechschwelle nigt = 0 einstellen
€070 Von n-Reglerverstirkung bei groBen Schwungmassen anpassen
C244 XX % In> lax
Parameter abspeichern
Master und Slave
003 | Parametersatz speichern

48XX/49XXBA0101
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5.9.5 Netztrennung

5.9.5.1 Tippbetrieb mit Netztrennung

Bei diesem Applikationsvorschlag wird das Leistungsteil mit dem Tippbefehl (Ta-
ster S4) ans Netz geschaltet bzw. vom Netz getrennt. Da die Steuerelektronik und
die Feldversorgung bei eingeschaltetem Hauptschalter in Bereitschaft steht, tritt
mit dem Tippbefehl nur die Signalverzégerung des Netzschutzes auf.

Vorbereitung des Antriebsreglers:

e Beiden Antriebsreglern 4902...4907 (Leistungsplatine 4902LP, 4903LP oder
4905LP) die Drahtbriicke zwischen BR1, BR2, BR3, BR4 und BR5 im span-
nungslosen, freigeschalteten Zustand entfernen.

e Beiden Antriebsreglern 4X08...4X12 (Leistungsplatine 4908LP oder 4911LP)
die Briicken BR3, BR4 und BR5 im spannungslosen, freigeschalteten Zu-
stand entfernen.

Um an die zu entfernenden Brucken zu gelangen, fihren Sie bitte folgende Hand-
griffe durch:

e Gerateabdeckung 6ffnen (4 Befestigungsschrauben)
e 2 Befestigungsschrauben fiir die Klappe der Steuerelektronik 16sen
¢ Klappe aufschwenken

@ Stop!
e Getrennte Netzeinspeisung phasenrichtig anschlie3en.

(Falscher Anschluf3 fihrt zum Sicherungsfall).

¢ Die Phasenverschiebung der Spannungen vom Leistungsteil zur Steuerelek-
tronik muf3 kleiner 2° elektrisch sein.

e Bevordas Schitz K1 geéffnet bzw. geschlossen wird, muf3 der Antriebsreg-
ler Uber die Funktion ”Reglerfreigabe” (RFR) gesperrt werden. Bei Nicht-
beachten der Schaltreihenfolge kann es sonst zum Sicherungsfall bzw. zur
Fehlermeldung ACl kommen.

e Beim Tippbetrieb mit K1 bleibt die Elektronik weiterhin versorgt.
Die vollstandige Netztrennung erfolgt Uber den Hauptschalter.

e Indieser Applikation liegt das Feld stéandig an Spannung.
Stillstandserregung (Feldheizung) aktivieren!

5-26  48XX/49XXBA0101 Lenze
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Anwendungsbeispiele ®

@

@ 4902/3/5LP ; 4902VP

F1 | F2
FF16A
500V MO0,5A 500V
BR1 BRS
- N F4—— i
BR3 3 —
- | —
BR2 BR4 —
|

o

| PE| L1 | L2 | L3 | A | B | |L1.1|L3.1| | |_K—| |L1.2|L2.2|L3.2|
-4

ATTTTINRE | ST
e

[ =
Z1 S

SSITiliL .

k1| V)

mees| [0 (o)

PE L1 L2 L3

FIG 15-9 LeistunganschluB bei Tippbetrieb mit Netztrennung ANS_TIPP

Erlauterungen

F1..F3 Halbleitersicherungen
F’6..F’8 Leitungsschutzsicherungen 4A
F1..F4 Leitungsschutzsicherungen

a1 Hauptschalter

Ki Netzschiitz

0] Leistungsteil

@ Feldregler

® Die AnschluBspannung ist den Bemessungsdaten zu entnehmen
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Anwendungsbeispiele

Schiitz- bzw. Relaisschaltung

Direktleitung von der Seuerleitung "Ein"

4900 L10

"Not-Aus" Leitung

L
X2 X3 X4
20[21]2228] _[39]20] [Ad59] o] 1 | K2.1 )\
- Y

| [ td < tBr.

IR

! s2 |\ k2 KB\
R\S
K1

e\ | oo
K4 K5
K2 EEI K2.1 K1
td
L20

QsP  RFR nist = 0
FIG15-10  AnschiuB der Signalelektronik fiir Tippbetrieb (iber Taster $4

AP_TIPPB

K1 Netzschiitz Antriebsregler
K2.1 Sicherheitsheitsrelais zur Netztrennung, wenn keine Stillstandsmeldung erfolgt
K4, K5 Relais mit vergoldeten Kontakten
St Antrieb Aus
S2 Antrieb Ein
S3 1: Tippen / 2: Automatik
A Tippen
L10 Direktleitung von der Steuerleitung 'Ein’
L11 "Not-AUS -Leitung
48XX/49XXBA0101 Lenze
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5.9.5.2 Netzabschaltlogik

Anwendungsbeispiele

Stop!
@ Die Antriebsregler 48XX/49XX durfen nur bei Reglersperre oder Motorstillstand

vom Netz getrennt werden.
Dies gilt auch fur die Notausfunktion.

Fir die Netzabschaltlogik kann die Funktion Ingl < C019 genutzt werden.

Der digitale Ausgang Klemme A4 dient zur automatischen Netzabschaltung. Die
Klemmeliefert "low”, wenn der Drehzahlistwert kleiner dem Wert unter C019 ist. Die
Schaltschwelle kann mit C019 von 0...5000 rpm eingestellt werden. Fir diese An-
wendnung darf die Einstellung 2% ny nicht Gbersteigen.

Direktleitung von der Steuerleitung "Ein"

4900 L10
"Not—Aus: Leitung
X2 X3 X4 L1 L/‘
20[21]22]28] [39]40] [a4]59] [o0]FE S K2 1 BX
td < t-Br.
é :4 >—| c—l
Apn S2 |- K2 K3 K2
N
\KZ K3 \—#—— K1
@ RFR nist=0
K2 K2.1 K1
td
L20
FIG 15-11 Beispiel fiir schnellstmdgliches Abschalten im Wechselrichterbetrieb AP_ABSCH
Lenze 48XX/49XXBA0101
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Wahrend des Betriebs

6 Wahrend des Betriebs

Lenze

Wechseln Sie defekte Sicherungen nurim spannungslosen Zustand gegen
den vorgeschriebenen Typ aus.

Die Uberlastiiberwachung fiir den Motor (2 t)ist kein Vollschutz

- Mit Netzschalten setzt der Antriebsregler die berechnete Motortemperatur
zurlck. Ist der angeschlossene Motor bereits stark erwarmt und weiterhin
Uberlastet, kann eine Uberhitzung nicht ausgeschlossen werden.

Die Betriebsart 4Q (C180 = -0-) darf nicht bei den Antriebsreglern 48XX ein-
gestellt werden. Erfolgt eine Umschaltung bei Antriebsreglern 4808 ... 4813
auf 4Q-Betrieb, kann es zu Sicherungsféllen kommen.

Hinweis fur Hubwerke:
Mit Schalten von Reglersperre wird der Antrieb momentenlos.

48XX/49XXBA0101
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7 Konfiguration

7.1

Drehzahlgeregelter Betrieb

Konfiguration

,,,,,,

Mit den Werkseinstellungen kénnen Sie den Antrieb bei Standard-Anwendungen
sofort in Betrieb nehmen. Um ihn an spezielle Anforderungen anzupassen,
beachten Sie die Anmerkungen in den folgenden Abschnitten.

711 Sollwertvorgabe

(Konfiguration C005 = -1x-)

Rechts [21] [22] Links

C190

Ing

C105
-

T

C286 (C287
in % von Nmax

nsoll am n-Regler
in % von Nmax

T C050

0V = keine Reduzierung
10 V = max. Reduzierung

C047

COo12 T jr
Noffset Nmax COT3 T if
C025/C026 Nsoll co11 QSP | C134
Neolr $C046
SO C145/C146 | | i
1 I O + I
H __._l__ I_——_I__ A I_—»___ N
-0V ... +10V C025/C027 - B> %
C041 R/L
JOG 1 E4|ES|
JOG 2 e HLG-Stop
JOG x Freigabe |'E_;|
MNoffset HLG-Null
& C025/C026
Zusatz- C049 Qsp
sollwert C145/C146 T {
. AN
-10V...+10V C025/C027 ==
SWI
Noffset €220, C221
O C025/C026
Tacho z aus
C145/C146 sol
C025/C027 1
+180 V C005 Konfiguration I QSP
Inkremental- 11 Nist I
geber C025/C026 C027 €028 el Gcost || n-Regler
23 Geber-| ° !
konst.H >< H . lj’ L k
Resolver — _
D 10 | G070V pn
B3 CO071Tnn
o g T—r; €072 K gn
Ak UAB C025/C027 €232
nkerspannung list | -R- Kompensation
0,
C025/C026 100%
Momentenreduzierung C145/C146
+ — N l
i D X N .
C025/C027

Msoll in %
von Mmax

Hauptsignalpfad

FIG 7-1
(C005 = -1X-) bei Werkeinstellung

Lenze

SignalfluBplan der Sollwertverarbeitung fiir Drehzahlregelung mit Zusatzsollwert

n_setvor

48XX/49XXBA0101
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71141

Code Bezeich- Lenze Auswahl Info
nung
C046 Ngoy Dreh- -100,0 % npax 10,1 %} +100,0 % Nyax Nur Anzeige mdglich, wenn eine analoge
zahl Signalquelle zugeordnet ist (C001;
C145/C146/C147).
Der Parameter kann nicht im Parameter-
satz gespeichert werden.

Konfiguration

Hauptsollwert

Uber den Sollwert ng, (C046)wird bezogen auf den einstellbaren Wert nya, (C011)
die Drehzahl festgelegt. Der Sollwert kann sowohl analog tber den Eingang X1/8,
als Leitfrequenz an X5 oder X9, sowie Uber Tastatur oder LECOM-Schnittstelle vor-
gegeben werden.

Welcher Eingang aktiv ist, richtet sich nach der eingestellten Bedienungsart (C001)
und der Signalpriorisierung unter C145 / C147. Uber die Konfiguration wird der
Sollwertkanal zundchst festgelegt. Eine Umbelegung auf andere Signalquellen
kann Uber die Codestellen C145 / C146 erfolgen.

Wird die Zuordnung einer Signalquelle
durch “Parametersatz laden” oder (iber
(145/C146 deaktiviert, wird der zum Zeit-
punkt giiltige Anzeigewert beibehalten.

7.1.1.2

Zusatzsollwert

AuchbeiTastatur- oder Schnittstellenbedienung kann tber den Eingang X1/6 (oder
einer anderen Signalquelle) ein analoger Zusatzsollwert aufgeschaltet werden. Der
Zusatzsollwert (C049/ Sollwert 2) geht intern zunachst auf einen eigenen Hochlauf-
geber, bevor dieser mit dem Hauptsoliwert im "festen” Arithmetikblock verkniipft
wird. Der Zusatzsollwert kann Uber X2/E3 (C280) abgeschaltet werden.

Mit dieser Funktion kann z. B. im Einrichtbetrieb ein Korrektursignal (Tanzerlage
usw. ) deaktiviert werden.

Code Bezeich- Einstellmiglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

C049  Zusatzsoll- -100,0 % Ny 10,1 %} +100,0 % Nipax Anzeige: Zusatzsollwert
wert

(220* |Hochlauf- |0,00s 0,00s {0,01 s} 1s
zeit Tir des 1s 0,19 10s
Zusatzsoll- 10s {1s) 100's
wertes 1005 {10s) 9905

C221*  |Ablaufzeit |0,00s 0,00s {0,01 s} 1s
Tirdes Zu- 1s {0,1s} 10s
satzsollwer- 10s {1s) 100's
tes 1005 {10s) 9905

48XX/49XXBAO101 Lenze
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7.1.1.3 JOG-Sollwerte
Wenn Sie als Hauptsollwert bestimmte feste Einstellungen benétigen, kénnen Sie
Uber die JOG-Eingange parametrierbare Sollwerte aus dem Speicher abrufen.
JOG-Sollwerte ersetzen den Hauptsollwert. Die JOG-Sollwerte geben Sie relativ in
% VON Nppay €IN.
Parametrierung der JOG-Sollwerte
Die JOG-Sollwerte stellen Sie in zwei Schritten ein:
e Unter C038 einen JOG-Sollwert auswéhlen.
e Unter CO39 den Wert fur den gewéhlten JOG-Sollwert eingeben.
Die beiden Schritte wiederholen, wenn Sie mehrere JOG-Sollwerte benétigen. Es
kénnen max. 15 JOG-Sollwerte programmiert werden.
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
(038 Eingabe- 1 -1- Auswahl JOG1 JOG-Sollwert wéhlen, der unter C039 ein-
vorwahl: -2- Auswahl JOG2 gestellt werden soll.
JOG-Soll-
wert 15 Auswahl JOG15
C039 | JOG-Dreh- -100 % ey~ 10,1 %} +100,0 % Nrax Freigabe der JOG-Sollwerte iiber die digi-
zahl zu 100,0% JOG1 talen Eingdnge oder iber C045.
€038 75,0% JOG2
50,0% JOG3
25,0% JOG4
0,0% JOG5
0,0% JOG15
Belegung der digitalen Eingéange
Die Zahl der Eingénge, die Sie mit der Funktion ”JOG-Sollwert freigeben” belegen
mussen, ist abhangig von der Anzahl der benétigten JOG-Sollwerte.
Anzahl der bendtigten JOG-Sollwerte Anzahl der erforderlichen Eingange
1 mindestens 1
2.3 mindestens 2
4.7 mindestens 3
8..15 4
Hdéchstens vier Eingange kdénnen mit dieser Funktion belegt werden.
Beachten sie beim Belegen der Eingange die Hinweise in Kap 5.8.
Freigabe der JOG-Sollwerte bei Klemmensteuerung
Zur Freigabe der JOG-Sollwerte missen Sie die zugeordneten digitalen Eingédnge
nach untenstehender Tabelle ansteuern.
1. Eingang 2. Eingang 3. Eingang 4. Eingang
JOG 1 1 0 0 0
JOG 2 0 1 0 0
JOG 3 1 1 0 0
JOG 4 0 0 1 0
Lenze 48XX/49XXBA0101 7.3
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JOG 5

JOG 6
JOG 7
JOG 8

JOG 9

JOG 10
JOG 11
JOG 12

JOG 13

JOG 14

BN P - YN ) N . S P . Y
A a4 00— woo—= 0o
_— aaa 0000 = = =
—_ A g aaa 000

JOG 15

Der Eingang mit der kleinsten Zahlist der 1. Eingang, der Eingang mit der n&chstho-
heren Zahl ist der 2. Eingang, usw. (z. B. E4 = 1. Eingang, E5 = 2. Eingang).

C045 zeigt an, welcher Sollwert gerade aktiv ist.

Freigabe der JOG-Sollwerte bei Steuerung liber Bedieneinheit oder
LECOM-Schnittstelle

Unter C045 aktivieren Sie die JOG-Sollwerte.

Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
hung Lenze |Auswahl Info
0454 | JOG-Frei- 0 | -0- Hauptsollwert (C046) aktiv Bei Klemmensteuerung nur Anzeige
gabe -1-  Sollwert JOG1 aktiv
-15-  Sollwert JOG15 aktiv
7.1.1.4 Stromleitwert

71.1.5

48XX/49XXBA0101

Soll der analoge Sollwert Uber X1/8 als Stromleitwert vorgegeben werden, kénnen
Sie mit C034 den Stromstellbereich einstellen:

e FUr-20mA...+20mA: C034 =-0-
o FUr4..20mA: C034 = -1- (nur unipolar einsetzbar)

Ist der Bereich 4...20mA selektiert, erfolgt bei Unterschreitung von 2mA die Fehler-
meldung ”Sd5”.

Spannungsleitwert auf Stromleitwert (Stromblrde 250Q) mit dem Schalter S3/1
auf der Steuerbaugruppe 4902MP umschalten:

e Spannungsleitwert/Potentiometer: S3/1 = OFF
(Werkseinstellung)

e Stromleitwert: S3/1 =ON
(sieche Kap. 4.3.4)

Externe Momentenreduzierung

Mit Hilfe eines Potentiometers kann z.B. extern an Klemme 2 eine Spannung gelegt
werden, die betragsmanig direkt auf die iber C022, C023 eingestellten |,ox-Werte
einwirkt.

Lenze
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Konfiguration

Tip!
Eine Spannung von 0V an Klemme X1/2 entspricht |, bei C005 = -1X-, -5X-, -6X-
oder -72-.

Uber Klemme X1/8 ist der entsprechende Drehzahlsollwert anzulegen.

Alternativ zum Sollwertpoti kann die Strombegrenzung auch uber eine externe
Steuerspannung linear beeinfluBt werden.

+10 V Ref.
Bl 6|
10 kQ (lin.)
1

SN S—
min A max

Hs

UlSO” =+10...0V

FIG 7-2 AnschluBplan fiir externe Momentenreduzierung (iber Potentiometer oder Leitspannung ans_m_ex

Tip!
Zur Reduzierung des externen Verdrahtungsaufwandes bei Standardanwendun-

gen ohne externe Momentenbegrenzung ist der Klemmeneingang invertiert und
mit 100% .o VOrgespannt.

Fir die Vorgabe der Momentengrenze (z. B. Uber Leitfrequenz) kann die Funktion
C047 =100% - IKlemme (1,2)l auf die Funktion C047 = IKlemme (X5)l umgeschaltet
werden.

Code

Bezeich- |Einstellmdglichkeiten

Lenze ’Auswahl Info

C282*4

Funktionzu 0  -0-  Funktion CO47 = 100%- | Eingangsquelle |

-1-  Funktion C047 = | Eingangsquelle|

Lenze
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Konfiguration

7.1.1.6 Hoch- und Ablaufzeiten T;, ,T;

Jede Hochlauf- und Ablaufzeit bezieht sich auf eine Anderung der Drehzahl von 0
auf nmax (CO11). Die einzustellenden Zeiten T;, und Tt kbnnen wie folgt berechnet
werden:

Nist *

[rpm] Nmax

Nmax T L . Tir = tir nz-n4

ng ’ N

_ Nmax
ny - — Tif = tif Ny -n1
0 v N
tir tif t
L Tir - L Tif .
FIG 7-3 Berechnung der Hoch- und Ablaufzeit Zeit i
Hierbei entsprechen t;j. und t;; den gewlnschten Zeiten fir den Wechsel von n4 auf
no und umgekehrt.
Die berechneten Zeiten T, und Tj; sind die Einstellwerte fir den Antriebsregler.
e Hoch- und Ablaufzeit C012 und C013
Uber die Zeiten T, und Tiunter C012 und C0O13 wird der Hochlaufgeber des Haupt-
sollwertes (ngo bzw. JOG-Sollwert) eingestellt.
e Zuséatzliche Hoch- und Ablaufzeiten
Alternativzu den Hoch-und Ablaufzeiten unter C012 und C013 lassen sich zusatzli-
cheTj, und Tj - Zeiten aus dem Speicher abrufen, um z.B. die Hochlaufgeschwin-
digkeit des Antriebes ab einer bestimmten Drehzahl zu verandern.
Programmierung der zusétzlichen Hoch- und Ablaufzeiten
Die zusatzlichen Tj-Zeiten stellen Sie jeweils in zwei Schritten ein, wobei die Aus-
wahl Gber C100 jeweils flr ein Wertepaar aus Hoch- und Ablaufzeit gilt:
e Mit C100 eine zusétzliche Hochlaufzeit / Ablaufzeit auswéhlen.
e Mit C101 die benétigte Hochlaufzeit bzw. mit C103 die bendtigte Ablaufzeit
eingeben.
Wenn Sie mehrere zusétzliche Ti-Zeiten bendtigen, wiederholen Sie die beiden
Schritte entsprechend oft.
Es kénnen maximal 15 zusétzliche Hoch- und Ablaufzeiten programmiert werden.
48XX/49XXBA0101 Lenze
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Konfiguration
Code |Bezeich- |Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
C100*2 | Vorwahl: -1- Hochlaufzeit Tir4 /Ablaufzeit Tig Erweitert Ti; (C012) und Ti¢ (CO13) um
Zusétzliche -2- Hochlaufzeit T /Ablaufzeit Tiep max. 15 weitere Wertepaare. Umschaltbar
Hoch- /Ab- iber C130:
laufzeiten -15- Hochlaufzeit Tiyy5 /Ablaufzeit Tiis 1.Zuséatzliche Zeiten tiber C100 wahlen.
‘;‘(J)r”yvzlrjtpt' 2.C101 (T;,) bzw. G103 (Ty) einstellen.
C101*  |Hochlauf-  0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahlanderung
zeit zu 1s {0,1s} 10s 0...Nmax
G100 10s {1s} 100's
100s {10s} 990 s
C103* | Ablaufzeit  0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahlanderung
zu G100 1s {0,1s} 10s 0...Nmax
10s {1s} 100s
100 s {10s} 990 s

Lenze

Belegung der digitalen Eingénge

Die Zahlder Eingange, die Sie mit der Funktion ”zusétzliche Hoch- und Ablaufzeiten
freigeben” belegen mussen, richtet sich nach der Anzahlder zusétzlichen T:-Zeiten.

Anzahl der bendtigten zusétzlichen Hoch- und Ablaufzeiten =~ Anzahl der erforderlichen Eingénge

1 mindestens 1
2.3 mindestens 2
4.7 mindestens 3
8..15 4

Hdéchstens vier Eingange kdénnen mit dieser Funktion belegt werden.
Beachten Sie beim Belegen der Eingénge die Hinweise in Kap. 5.8.

48XX/49XXBA0101
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Freigabe der zusatzlichen Hoch- und Ablaufzeiten

Bei Klemmensteuerung missen Sie zur Freigabe der zusatzlichen Hoch- und Ab-
laufzeiten die Eingdnge nach untenstehender Tabelle ansteuern. Die Ti-Zeiten kdn-
nen immer nur paarweise aktiviert werden.

1. Eingang \ 2. Eingang 3. Eingang \ 4. Eingang
Tirt, Tift 1 0 0 0
Tir2, Tiro 0 1 0 0
Tirs» Tifs 1 1 0 0
Tirs, Tita 0 0 1 0
Tirs, Tifs 1 0 1 0
Tirs, Tite 0 1 1 0
Tiezs Tifz 1 1 1 0
Tirs, Titg 0 0 0 1
Tirg, Titg 1 0 0 1
Tirt0,Tit10 0 1 0 1
Tir11,Tif11 1 1 0 1
Tir2,Tif12 0 0 1 1
Tir3,Tif13 1 0 1 1
Tir14,Tif14 0 1 1 1
Tirt5. Tif15 1 1 1 1

Der Eingang mit der kleinsten Zahlist der 1. Eingang, der Eingang mit der n&chstho-

heren Zahl ist der 2. Eingang, usw. (z. B. E4 = 1. Eingang, E5 = 2. Eingang).

C130 zeigt an , welche Tj-Zeiten gerade aktiv sind.

Bei Steuerung Uber die Bedieneinheit oder die LECOM-Schnittstellen dient C130
zum paarweisen Aktivieren der T;-Zeiten.

Code |Bezeich- |Einstellmiglichkeiten
hung Lenze |Auswahl ’Info
(130”1 | Freigabe 0 -0- Tir (C012)/ Ty (CO13) aktiv Bei Freigabe der T; -Zeiten tiber Kiemme

der zusétz- -1- Tirt / Tiy aktiv ist G130 nur Anzeigeparameter.
lichen
Ti-Zeiten A5 Tis/ Tys aktiv
48XX/49XXBA0101 Lenze
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71.1.7

Begrenzung des Drehzahlsollwert

Konfiguration

Haupt- und Zusatzsollwert werden Uber den Arithmetikblock 1 verknlpft und an-
schlieBend Uber ein Begrenzungsglied mit einstellbaren Grenzen (C286, C287)be-
grenzt. Diese Funktion kann genutzt werden, wenn aufgrund des zu regelnden Pro-
zesses bestimmte positive oder negative Werte nicht Gberschritten werden dirfen.

,,,,,,,

Rechts |3—1_| 22| Links C042
| QsP
( Konfiguration C005 = -10- ... -53- ] L
CO12Tir
" CO13Tj C182
n max
3022)46 T €011 QspP c134 o~
C145/C146 T L | | €190 €105 | —
0 1 - —_— |
T A A HE A
j C041RIL e \ Lf_f‘ ‘
1061 FOE FOE |cog6 C287
jgg : Freigabe HLG-Stop in % von nmax
*
i HLG-Null 050 &
+100 % TCO49 Qasp nsoll am n-Regler
C145/C146 - ° in % von N max
0 !_L\
i . ; Ac
-t L1 n-Regler
swi
€220, C221
FDE
ZSoII aus
FIG 7-4 SignalfluBplan Drehzahlsollwertvorgabe mit Begrenzungsglied n_begren
Code |Bezeich- |Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
(286*J | obere 180% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Obere Grenze des Drehzahlsollwertes fiir
Grenze des -180 % {1 % +180 % €050
Drehzahl- €286 muB gréBer C287 sein!
sollwertes
C287*J | untere -180%  -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Untere Grenze des Drehzahlsollwertes fiir
Grenze des -180 % {1 %} +180 % G050
Drehzahl- (287 muB kleiner G286 sein!
sollwertes
48XX/49XXBA0101
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7.1.2 Istwertruckfihrung

7.1.2.1  Ankerspannungs-Ruckfiihrung

Bei Drehzahlregelung mit Ankerspannungsrickfihrung wird durch eine interne An-
kerspannungserfassung das Drehzahlistwertsignal gewonnen. Die Auswahl erfolgt
mit C005 =-10- oder -40-. Der Wert in C232 (einstellbar 0 ... 30% von C090) kom-
pensiert den Drehzahlfehler, der durch den I|-R-Anteil der Ankerspannung ent-
steht.

Wahlen Sie die ”I-R-Kompensation” so, daf3 zwischen Belastung und Entlastung
des Motors der kleinste Drehzahlfehler entsteht.

@ Stop!
e Feldschwéchbetrieb ist in dieser Konfiguration nicht méglich.

 Die Uberwachung ”Ankerkreis offen” (ACI) ist in dieser Konfiguration extern
zu I6sen, da ein offener Ankerkreis gerateintern nicht sicher erkannt werden
kann.

7-10  48XX/49XBA0101 Lenze
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Gleichspannungstacho-Riuckfihrung

Die Drehzahlistwertriickfihrung erfolgt Gber X1/3 und X1/4. Das Tachosignal wird
Uber einen Differenzverstérker aufbereitet.

Stop!

Beim Abgleich der Tachospannung ist zu bertcksichtigen, daf auch im Feld-
schwéchbetrieb die max. Grenze fur den Tachoeingang von 180V nicht Uberschrit-
ten wird.

Mégliche Konfigurationen unter C005:

-11- Drehzahlregelung mit Tachorutckfihrung
(Werkeinstellung)

-41- Momentenregelung mit Drehzahlklammerung

Bei Drehzahlregelung mit Tachorickflhrung ist ein Abgleich des analogen Istwert-
gebers erforderlich.

Abgleich des Tachosignals:

Die analogen Eingénge kénnen hinsichtlich eines Offsets und eines Verstarkungs-
fehlers abgeglichen werden. Damit lassen sich Fehlerkorrigieren, dieim Geberoder
in der Ubertragungsstrecke enthalten sind. Der Abgleich erfolgt auf npax (CO11).

hgoi-Abgleich (Hauptsollwert)

1. Regler sperren Gber Klemme X2/28.

2. Maximalen Sollwert an X1/8 vorgeben.
3. C025 ("Geberauswahl’) auf -4- setzen.
4

. Unter C029 ("automatischer Abgleich”) mit A oder ¥ dem maximalen
Sollwert 100 % zuordnen.
(Abgleich von Pegeltoleranzen im Sollwertkanal)

5. Mit SH + PRG Abgleich bestétigen.
6. Drehzahlsollwert auf ca. 50% einstellen.
hijst-Abgleich

Stop!

Die Addition des Hauptsollwertes und des Zusatzsollwertes ist auf 180% von Ny,
begrenzt! D. h., daB durch die Aufschaltung des Zusatzsollwertes eine Motordreh-
zahl von 1,8 - npax erreicht werden kann.

Motormaximaldrehzahl und Motorbemessungsspannung beachten!

48XX/49XXBA0101
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Tip!

Beivertauschten Feldklemmen (I, K)oder verpoltem Istwertgeber (Resolver, Tacho)
erfolgt eine Trip-Meldung (siehe Kap. 8.1). Nach Uberpriifen und Korrigieren der
Verdrahtung kann die Inbetriebnahme erneut durchgefuhrt werden. Stellt sich eine
stabile Drehzahl ein, kann bei Tachorlckfihrung der Abgleich der gewinschten
Drehzahl erfolgen.

1. Die Tachobemessungsspannung auf Platine 4902MP Uber DIP-Schalter
anpassen (siche Kap 4.3.4).

C025 ("Geberauswahl’) auf -2- setzen.

C029 ("automatischer Abgleich”) wéhlen.

Regler freischalten (X2/28).

Maschine lauft hoch auf Drehzahl xxx.

Drehzahl mit Handtacho messen.

Gemessene Drehzahl Uber Tastatur in C029 eingeben.
Mit SH + PRG bestatigen.

Der eingegebene Wert wird ibernommen und die Maschine l&uft mit der
T-Zeit des Hochlaufgebers auf die korrekte Drehzahl.

© N O O R~ Db

Zusatzsollwert-Abgleich

Zgo ist ein zusétzlicher Drehzahlsollwert, um ein Korrektursignal mit dem Haupt-
sollwert im Arithmetikblock zu verknlpfen (z. B. Tanzerlageregelung, Korrektursi-
gnal eines Gleichlaufsystems, Korrektursignal Uber Klemme bei Vorgabe des
Hauptsollwerts Uber serielle Schnittstelle etc.). Der Abgleich erfolgt durch Selektion
C025 = -3- und anschlieBender Gewichtung unter C027 oder C029.

7-12  48XX/49XXBA0101 Lenze
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Resolverrickfuhrung

Mit folgenden Konfigurationen von C005 kann ein Resolver als Drehzahl- und Win-
kelrickflhrsystem benutzt werden. Der Anschluf3 erfolgt Gber X7. Ein Abgleich des
Resolvers ist nicht erforderlich, da die Auflésung durch das Auswertesystem be-
stimmt wird. Mégliche Konfigurationen unter CO05 sind:

-12- Drehzahlregelung

-42- Drehmomentenregelung mit Drehzahlklammerung

-52- Master mit Winkelregelung

-62- Leitfrequenz-Schiene (Sollwertschiene) mit Winkelregelung
-72- Leitfrequenz-Kaskade mit Winkelregelung

Inkrementalgeberriickfihrung

Mit folgenden Konfigurationen von C005 kann ein Inkrementalgeber als Drehzahl-
und Winkelrtckfuhrsystem benutzt werden. Der Anschluf3 erfolgt Giber X5 bzw. X9.
Uber C025/ C026 kann eine Geberkonstante fiir Inpulszahlen der 2er Potenzreihe
direkt eingestellt werden. Geberstrichzahlen, die nicht als 2er Potenz darstellbar
sind, kénnen Uber die Bewertungsfaktoren C027 und C028 angepaf3t werden.
Mégliche Konfigurationen unter C005 sind:

-13- Drehzahlregelung mit Istwertrickfihrung tber X9

-43- Drehmomentenregelung mit Drehzahlklammerung
(Istwertriickfihrung Uber X9)

-53- Master mit Winkelregelung (Istwertrtickfihrung tber X5)

-63- Leitfrequenz-Schiene (Sollwertschiene) mit Winkelregelung
(IstwertriickfUhrung Uber X5)

Auflésungen: 1. Geber 8192 Inkr./Umdr. = 0,45 rpm
2. Geber 4096 Inkr./Umdr. = 0,91 rpm
3. Geber 2048 Inkr./Umdr. =1,82 rpm
4. Geber 1024 Inkr./Umdr. = 3,64 rpm
5. Geber 512 Inkr./Umdr. =7,28 rpm
6. Geber 256 Inkr./Umdr. =14,56 rpm

48XX/49XXBA0101
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7.2 Parametrierung

e Mit der Parametrierung des Antriebsreglers kénnen Sie den Antrieb an Ihre
Anwendungen anpassen.

e Der gesamte Parametersatz ist in Codes organisiert, die fortlaufend nume-
riert sind und immer mit ”C” beginnen (Kap. 7.3).
e Den Parametersatz eines Anwendungsfalles kénnen Sie abspeichern.

- Es stehen 4 Parametersétze zur Verfligung, so daf3 der Antriebsregler
schnell von einer Anwendung auf die andere Anwendung umgestelit
werden kann.

- Die Parametersatze 1, 3 und 4 sind bei Auslieferung mit der Werkseinstel-
lung, der Parametersatz 2 mit Einstellungen fir einen Abwickler mit Dreh-
messervorsteuerung, belegt.

- Die Parametersatze 1, 3 und 4 sind bei Auslieferung mit der Werkeinstel-
lung, der Parametersatz 2 mit Einstellungen fir einen Abwickler mit Durch-
messervorsteuerung, belegt.

7.2.1 Moglichkeiten der Parametrierung

e Die Anwahl einer Codestelle, das Andern ihrer Parameter und die Ubergabe
der Anderung an den Antriebsregler ist mdglich

- an der Bedieneinheit des Antriebsreglers oder
- Uber die LECOM-Schnittstellen

In dieser Dokumentation wird ausschlief3lich die Parameteranderung mit der Be-
dieneinheit beschrieben.

Die Beschreibung zur Parametrierung Uber die LECOM-Schnittstelle oder Uber
Feldbussysteme finden Sie in den entsprechenden Betriebsanleitungen.

7-14  48XX/49XXBA0101 Lenze
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7.2.2 Funktionen der Bedieneinheit

RDY @

‘ﬂ‘l!)t .

me @

|
PRG iy v SH STP
N —
FIG 7-5 Frontansicht: Bedieneinheit mit Zustandsanzeigen
LED Farhe Funktion
RDY grin betriebsbereit
leuchtet nicht, wenn ein TRIP vorliegt

Imax \rot leuchtet, wenn der Drehzahlregler in der Begrenzung arbeitet

IMP gelb Impulssperre
leuchtet, wenn Reglersperre geschaltet ist oder bei Meldung LU

Bedientaste Tasten-Funktion

PRG Wechseln zwischen Code-und Parameterebene
SH+PRG Anderung tibernehmen

A Angezeigte Zahl vergroBem

SH+ A Angezeigte Zahl schnell vergroBern

v Angezeigte Zahl verkleinern

SH+ v Angezeigte Zahl schnell verkleinern

STP Regler sperren

SH+STP Regler freigeben

Tip!

e Angabe’SH +
- Taste SH dricken und halten.
- Zweite angegebene Taste drucken.
o Displayanzeige
- Die Position des Pfeils ”—” kennzeichnet die aktuelle Bedienebene
(Code- oder Parameterebene).

Lenze 48XVA0BAOIOT 5 1
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7.2.3 Bedienungsarten
Sie kdnnen den Antriebsregler auf verschiedene Arten an lhre Anwendung anpas-
sen:
Klemmen: Mit den Klemmen steuern Sie den Antriebsregler.
Bedieneinheit: ~ Mit den funf Tasten und der Klartextanzeige auf der Bedienein-
heit parametrieren und steuern Sie den Antriebsregler.
LECOM1: LECOM1 ist ein Protokoll zur Steuerung und Parametrierung
des Geréts Uber einen PC oder andere Leitsysteme. Die Signale
werden nach den Schnittstellennormen RS232C und RS485
verarbeitet. Sie kbnnen den Antriebsregler Gber X6 an ein tber-
geordnetes System anschlief3en.
LECOM2: Fiar erhdhte Anforderungen kénnen Sie den Antriebsregler mit
LECOM2 (ber Feldbus-Anschaltbaugruppen fur Standard-
Bussysteme (InterBus-S, PROFIBUS etc.) steuern und parame-
trieren.
Code Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C001.J Bedie- 0 Steuerung Parametrierung Bei CO01 = -2-, -3-, -4-, -5-, -7- muB
nungsart -0- Klemmen Tastatur TRIP-Reset (C043) iiber die Schnittstelle
-1- Tastatur Tastatur oder ggf iber Klemme erfolgen
9. Kemmen LECOMT g/ltit LECOIr\t/I%j ist FTRIP-BFéesiet ﬁuchlﬂbe[ d_as
-3 LECOMT LECOM IiC(?]UBI'WO €S Frozehdatenkanals mog
-4-  Klemmen LECOMZ (%) '
-5~ LECOM2 (¥ LECOM2 (*) () Feldbus
-6~ LECOM2 (¥ Tastatur
-7-  LECOM2 (Y LECOM1
o Tip!
l Bei Steuerung Uber Tastatur, LECOM1 und LECOMZ2 bleiben die Klemmenfunktio-
nen Reglerfreigabe (X1/28), Schnellstop (X1/21 und X1/22) und der Zusatzsollwert
(X1/6) in den Konfigurationen C005 = -1X-, -4X-, -5X- erhalten.
7-16  48XX/49XBA0101 Lenze
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724 Anzeigefunktionen
Codesatz
Werkeinstellung ist die Anzeige des Standard-Codesatzes.
Der erweiterte Codesatz wird angezeigt, wenn Code C000 = -2- gewahlt wird.
Code Bezeich- Einstellimdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
€000  Codesatz 1 -0- (+ PW) Standard Codesatz nur lesen Nur dber Tastatur umschaltbar!
-1- (+ PW) Standard Codesatz Wenn unter C094 ein PaBwort definiert ist,
-2- (+PW)Erweiterter Codesatz ist ein Wechseln von -0- nach -1- bzw.
-9 Nur fiir Service -2: nur nach der Eingabe des PaBworts
-11- Codesatz Automatisierungsbaugruppe moglich (+ PW)

1. G000 andern, mit SH + PRG bestatigen.
2. Mit A oder ¥ das PaBwort einstellen.
3. Mit SH + PRG bestatigen.

C094*4  Anwender- 0 0 {1} 999 0 = kein PaBwortschutz (siehe auch CO00)
paBwort
Sprache
Code | Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C098  Sprache 0 -0- deutsch
-1- englisch
-2-  franz6sisch
Istwertanzeigen
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C051 Nist Dreh- -5000 rpm {1 rpm} +5000 rpm Anzeige: Drehzahlistwert
zahl
C052*  Motorspan- ov 1w 600V Anzeige: Motorspannung Uy
nung
C054  Motorstrom 0,0A 0,1 A} 100 A Anzeige: Matorstrom Iy
100 A 1A 2000 A
C056 | Momenten- -100,0 % Mpax {0,1 %} +100,0 % Mpax Anzeige: Momentensollwert
sollwert Im Ankerstellbereich: 100% My entspre-
chen 100% lnax (C022, C023)
C060* |Rotorlage 0..2047 Anzeige: absolute Rotorwinkelposition,
normiert auf 2048 Ink./Umdrehung. Bei
Inkrementalgeberriickfiihrung: Anzeige
erst nach Auftreten des Nullspurimpulses.
C061* | M-Ausla- 0,0 % {0,1 %} 105,0% Anzeige: "I-t-Auslastung”. Startwert bei
stung Netzschalten ist immer 100 % !
G185 Pwiotor -500,0 kW 0,1 kWy  500,0 kW Anzeige: aktuelle Motorleistung
C186  Myitor -999 Nm {1 Nm} 999 Nm Anzeige: aktuelles Motordrehmoment
C187  |lrsal 0,00 A {0,01A4 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromsollwert
C188  |Irst 0,00 A {001A4 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromistwert
C189  fye 0,0 Hz {0,1 Hz} 100,0 Hz Anzeige: aktuelle Netzfrequenz
Lenze 48XX/49XXBA0101 7-17
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Einschaltanzeige

Wenn Sie den Antriebsregler einschalten, erscheint zundchst C083 (Feldstrom).
Umdie Einschaltanzeige zu dndern, missen Sie die gewunschte Codenummerun-

ter C004 eingeben.
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C004.1  Einschalt- 83 |0 {1} 999 Code-Nr. fiir Einschaltanzeige: Nur bei
anzeige C001= -0-, -1-, -6- veranderbar
Identifizierung
Unter C093 kdnnen Sie den Geratetyp ablesen.
Unter C099 kdnnen Sie ablesen, mit welcher Softwareversion der Antriebsregler
arbeitet.
Code Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C093* |Gerateken- 49XX Anzeige: Gerétetyp
nung
€099* |Software- 496.X Anzeige: Gerétereihe und Softwareversion
versionen

Lenze
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7.3 Codetabelle
So lesen Sie die Codetabelle:
Spalte Abkiirzung Bedeutung
Code €013 Codestelle C013
« Parameterwert wird sofort ibernommen (Onling).
C009* « Codestelle des erweiterten Codesatzes
€001 « Parameterwert der Codestelle wird nach Driicken von SH+ PRG iibernommen.
[C002] « Parameterwert der Codestelle wird nach Driicken von SH+ PRG iibernommen,
aber nur bei gesperrtem Regler.
Bezeichnung Bezeichnung der Codestelle als Langtext
Lenze Werkeinstellung der Codestelle
Auswahl 1 {1 %} 99 minimaler Wert {kleinste Schrittweite/Einheit} maximaler Wert
Info - Bedeutung der Codestelle und zusétzliche wichtige Erlduterungen zur Codestelle
Code Bezeich- Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
€000  Codesatz 1 -0 (+ PW) Standard Codesatz nur lesen Nur (iber Tastatur umschaltbar!
Wenn unter C094 ein PaBwort definiert ist,
-1- (+PW) Standard Codesatz ist ein Wechseln von -0- nach -1- bzw.
2- Erweiterter Codesatz -2- nur nach der Eingabe des PaBworts
“ PW) . mglich (+ PW):
-9 Nurfir Service 1. C000 andern, mit SH+ PRG bestitigen.
1. . 2. Mit A oder ¥ das PaBwort einstellen.
11 Codesatz Automatisierungshaugruppe 3. Mit SH + PRG bestitigen,
[C001] |Bedie- 0 Steuerung Parametrierung Bei C001 = -2-, -3-, -4-, -5-, -7- muB
nungsart -0- Klemmen Tastatur TRIP—Resgt (C043) liber die Schnittstelle
9. Kemmen LECOMT Mit LECOM? ist TRIP-Reset auch (iber das
Steuerwort des ProzeBdatenkanals még-
-3- LECOM1 LECOM1 lich.
-4- Klemmen LECOM2 (*)
-5- LECOM2 (*) LECOM2 ()
-6- LECOM2 (*) Tastatur
-7- LECOM2 (*) LECOM1
(*) Feldbus
[C002] |Parameter- = 0  -0- Werkeinstellung Parametersatz 1 wird nach jedem Netzein-
satz laden -1- Parametersatz 1 schalten automatisch geladen. Ist tiber
- Parametersatz 2 Klemme ein anderer Parametersatz ausge-
3 Parametersatz 3 wahlt, wird zusétzlich der gewéahite Para-
4 Parametersatz 4 metersatz geladen.
C003.1 |Parameter- 1 -1- Parametersatz 1
satz spei- -2-  Parametersatz 2
chern -3-  Parametersatz 3
-4- Parametersatz 4
C004.1 |Einschalt- 83 0 {1} 999 Code-Nr. fiir Einschaltanzeige: Nur bei
anzeige C001= -0-, -1-, -6- veranderbar
Lenze 48XX/49XXBA0101 7-19
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
[C0057]  Konfigura- 11 |Drehzahiregelung mit Zusatzsollwert
tion Bei C005 = -10- oder -40- ist keine ablf-

-10-  Ankerspannungsregelung
Nggli: @nalog an X1/8
Nz analog an X1/6
Mgrenz analog an X1/1, 1/2.
-11-  Istwertgeber: Tacho an X1/3,X1/4
Ngoy: analog an X1/8
N,y analog an X1/6
Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-12-  Istwertgeber: Resolver an X7
Ngoli: @nalog an X1/8
Nz analog an X1/6
Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-13-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X9
Nggli: @nalog an X1/8
N,y analog an X1/6
Myrenz @nalog an X1/1, X1/2

Momentenregelung mit Drehzahlklammerung und
Zusatzsollwert
-40-  Ankerspannungsregelung
Nggy: analog an X1/8
Nz analog an X1/6
Moii: @analog an X1/1, X1/2
-41-  Istwertgeber: Tacho an X1/3,X1/4
Nggli: @nalog an X1/8
Nz analog an X1/6
M) analog an X1/1, X1/2
-42-  Istwertgeber: Resolver an X7
Ngoy: analog an X1/8
N,y analog an X1/6
M) analog an X1/1, X1/2
-43-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X9
Nggli: @nalog an X1/8
Nz analog an X1/6
Mg analog an X1/1, X1/2

Leitfrequenz-Masterantrieb mit Zusatzsollwert
-52-  Istwertgeber: Resolver an X7

Nggli: @nalog an X1/8

Nz analog an X1/6

Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-53-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X5

Ngoy: analog an X1/8

N,y analog an X1/6

Myrenz: @analog an X1/1, X1/2

Leitfrequenz-Schiene
-62-  Istwertgeber: Resolver an X7
Ngg: digital an X9
Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-63-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X5
Ngg: digital an X9
Myrenz @nalog an X1/1, X1/2

Leitfrequenz-Kaskade
-72-  Istwertgeber: Resolver an X7

sende Feldregelung méglich.

Ein Wechsel der Konfiguration dndert Re-
gelstruktur und Klemmenbelegung und
aktiviert wichtige Uberwachungsfunktio-
nen.

Uberwachungsfunktionen &dndem:
C119/C120

Klemmensignale umbelegen:
C145/C146.

dresse

48XX/49XXBA0101

Negr: digital, X5
Myrenz: analog an X1/1, X1/2
C009*1 | Geratea- 1 1 {1} 99 Busteilnehmernummer bei Betrieb iiber

Schnittstelle: Parameter X0 reserviert fiir
Broadcast an Teilnehmergruppen.
Nur bei G001 = -0- und -1- verdnderbar.
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

Cco11 Nax 3000 | 250 rpm {1rpm} 5000 rpm Nimax ist BezugsgroBe fiir die analoge und
Drehzahl rpm die relative Sollwertvorgabe, fiir die Hoch-

laufzeiten und fiir die Ablaufzeiten. Bei Pa-
rametrierung tiber Schnittstelle:

GroBere Anderungen in einem Schritt nur
bei Reglersperre durchfiihren.

C012  |Hochlauf- | 0,00s 0,00s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf 0...Npax
zeit Tir fiir 1s {0,1 s} 10s
Hauptsoll- 10s {1s) 100's
vert 100's {10s) 9905

C013  |Ablaufzeit  0,00s |0,00s {001t 1s Zeit bezogen auf 0...Nyax
Tis fur 1s 0,19 10s
Hauptsoll- 10s {1s} 100's
wert 100's {10s) 9905

C017*  |Schalt- -3000 -5000 rpm {1 rpm} +5000 rpm Unterschreitet die Istdrehzahl die Ver-
schwelle rpm gleichsdrehzahl ny, wird der entspre-

Nigt < Ny chende Ausgang aktiv.

C019*  |Schalt- 50 rpm O rpm {1 rpm} 5000 rpm Unterschreitet die Istdrehzahl die An-
schwelle sprechschwelle, wird der entsprechende
Nigt=0 Ausgang aktiv.

0022  +lmax Gera- | Stromgrenze von Briicke 1 Grenzstrom gerdteabhangig:

Grenzstrom | tebe- o {0,1A} 100A 29A  (4902)
sTr?gss 100A (1A} 1200A 45A  (4903)

90A  (4904)

strom 150A  (4905)

240A (4906)

0023  -lax Stromgrenze von Briicke 2 300A (4907)
Grenzstrom 0 {0,1A} 100A 400A (4X08)

100A (1A} 1200A 600A  (4X09)
840A (4X11)
1200A (4X12)
1350A (4X13)

C025.1 |Eingabevor- 2  -1- Klemmen X1/1, X1/2 Mit C025 den Eingang wahlen, der mit
wahl; Ge- -2- Klemmen X1/3, X1/4 €026, C027, C028 oder C029 abgegli-
berauswahl -3- Kiemme X1/6 chen werden soll.
fiir Abgleich -4 Klemme X1/8

-5- Ankerspannungsriickfiihrung
-10 Leitfrequenz-Eingang X5
-11-  Leitfrequenz-Eingang X9
-12- Resolver X7

-13-  Encoderausgang X8

(0261 | Geberkon- = OmV | BeiC025 = -1-, -2-, -3-, -4-: Die Geberkonstanten werden durch Laden
stante fiir Offsetkorrektur der analogen Eingénge der Werkeinstellung nicht iiberschrieben.
€025 9999V {ImVi  +9999 mV

0V Bei C025 = -5-:
Offsetkorrektur der Ankerspannungsriickfiihrung
-100V {1V} +100V
1 BeiC025=-10-,-11-:
Geberkonstante der Leitfrequenz-Eingange
-0- 8192 Inkremente / Umdrehung
-1- 4096 Inkremente / Umdrehung
-2- 2048 Inkremente / Umdrehung
-3- 1024 Inkremente / Umdrehung
-4- 512 Inkremente / Umdrehung
-5- 256 Inkremente / Umdrehung
Lenze 48XX/49XXBA0101
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(0261 |Geberkon- 3 BeiC025=-13-: Die Geberkonstanten werden durch Laden
stante fir Geberkonstante des Encoderausgangs bei Resolverriick- | der Werkeinstellung nicht iberschrieben.
€025 filhrung
-1- 256 Inkremente / Umdrehung
-2- 512 Inkremente / Umdrehung
-3- 1024 Inkremente / Umdrehung
-4- 2048 Inkremente / Umdrehung
€027  |Verstar- 1,000 BeiC025 = -1-, -2-, -3-, -4-:
kungsfaktor Verstarkungsfaktor der analogen Eingdnge
fir C025 -2,500 {0,001} +2,500
1,000 Bei C005= -11-,-41-;
Verstarkungsfaktor des Tachoeingangs X1/3, X1/4
0,010 {0,001} +9,999
1,010 Bei C025 = -5-:
Verstarkungsfaktor der Ankerspannungsrickfiihrung
0,100 {0,001} +9,999
0,1000 Bei C025 = -10-, -11-: Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Verstarkungsfaktor der Leitfrequenz-Eingdnge Signalquelle (G145/C146) zugeordnet ist.
-3,2767 {0,0001}  +3,2767
1,000 Bei C025 = -12-:
Verstarkungsfaktor des Resolvers
-32,767 {0,001} +32,767
€028  Divisor fiir 10,1000 Bei C025 = -10-, -11-:
€025 Divisor fiir die Leitfrequenz-Eingange
0,0001 {0,0001}  3,2767
€029.1  Automati- Fir alle Konfigurationen gilt:
scher Ab- Ist ein automatischer Abgleich nicht mog-
gleich fiir lich, wird der alte Wert beibehalten. Die
€025 Meldung --ok-- erscheint nicht.
Bei C025 = -1-, -2-, -3-, -4~ 1.Regler sperren.
Automatischer Abgleich fiir analoge Eingdnge 2.Sollwert an gewdhlter Klemme einstel-
-100 % {0,1%} 100,0% len.
3. Hierfiir geltenden Wert eingeben.
4.C027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
Bei C025 = -2- und Tacho an X1/3, X1/4 oder Abgleich bei laufendem Antrieb:
bei C025 = -5- und Istwert aus Ankerspannungs-Riick- | 1.Anzeige zeigt aktuelle Drehzahl.
fiihrung: 2.\Wahre Drehzahl mit Handtacho messen.
Nist-Abgleich 3.Wahre Drehzahl eingeben.
0 rpm {1rom} 5000rpm 4. Antrieb lauft auf wahre Drehzahl ein.
5.0027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
Bei C025 = -10-, -11-: Automatischer Abgleich nur mdglich, wenn
Abgleich der Leitfrequenz-Eingénge X5, X9 X5 oder X9 nicht als Drehzahlistwert-Ein-
-100,0% 0,1% 100,0% gange konfiguriert sind:
1.Anzeige zeigt aktuellen Ausgangswert.
2.Gewiinschten Ausgangswert eingeben.
3.0027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
Bei C025 = -12- Automatischer Abgleich nur mdglich, wenn
Abgleich des Resolvers der Resolver nicht als Drehzahl-Riickfiihr-
-100,0% {0,1%  100,0% system benutzt wird:
1.Anzeige zeigt aktuellen Ausgangswert.
2.Gewiinschten Ausgangswert eingeben.
3.0027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
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C0304  Konstante 1 -0- 8192 Inkremente / Umdrehung Inkrementanzahl pro Umdrehung fiir den
fir den -1- 4096 Inkremente / Umdrehung Leitfrequenzausgang
Leitfre- -2- 2048 Inkremente / Umdrehung
quenzaus- -3- 1024 Inkremente / Umdrehung
gang 4- 512 Inkremente / Umdrehung
-5- 256 Inkremente / Umdrehung
C032* |Getriebe- 0,1000  -3,2767 {0,0001}  3,2767 Zahler des Getriebefaktors bei Konfigura-
faktor: Zah- tionen mit Leitfrequenz
ler Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
C033* |Getriehe- 10,1000  0,0001 {0,0001}  3,2767 Nenner des Getriebefaktors bei Konfigura-
faktor: Nen- tionen mit Leitfrequenz
ner
€034 | Stromleit- 0 -0- iLeit = -20 MA ... +20 mA Um einen Stromleitwert vorzugeben,
wert -1- |iLeit |= 4 MA ... 20mA Schalter S3/1 zusatzlich auf ON stellen.
Bei C034 = -1-: )
Ist i it < 2mA, erfolgt die Uberwachungs-
meldung Sd5.
(0384  Eingabe- 1 -1- Auswahl JOG1 JOG-Sollwert wahlen, der unter C039 ein-
vorwahl: -2- Auswahl JOG2 gestellt werden soll.
JOG-Soll-
wert 15-  Auswahl JOG15
C039  JOG-Dreh- -100,0 % Ny 10,1 %} +100,0 % Nrax Freigabe der JOG-Sollwerte iiber die digi-
zahl zu 100,0% JOG1 talen Eingdnge oder iiber C045.
Co38 75,0% J0G2
50,0% JOG3
25,0% JOG4
0,0% JOG5
0,0% JOG15
€040 Reglerfrei- -0- Regler gesperrt Eingabe nur tiber LECOM1 oder LECOM2
gabe -1- Regler freigegeben maglich. C183 zeigt die Quelle an, die
Reglersperre gesetzt hat.
C0414  R/L-Dreh- -0- Hauptsollwert nicht invertiert Eingabe nur bei Steuerung (iber Tastatur
richtung -1- Hauptsollwert invertiert oder Schnittstelle mdglich.
Bei Klemmensteuerung nur Anzeige.
C042.1 | Schnellstop -0- kein Schnellstop Eingabe nur bei Steuerung (iber Tastatur
(entspricht X2/21 oder X2/22 = HIGH) oder Schnittstelle méglich.
-1- Schnellstop aktiv Bei Klemmensteuerung nur Anzeige.
(entspricht X2/21 und X2/22 = LOW)
Antrieb lduft an der Schnellstoprampe G105 bis
zum Stillstand
C043*1 |Fehler -0- Lesen: kein aktueller Fehler vorhanden Nur tber die Schnittstellen wéahlbar.
riicksetzen Schreiben: Fehler zuriicksetzen
-1- Lesen: aktueller Fehler vorhanden
C0454  JOG-Frei- 0 -0- Hauptsollwert (C046) aktiv Bei Klemmensteuerung nur Anzeige
gabe -1- Sollwert JOG1 aktiv
-15-  Sollwert JOG15 aktiv
Lenze 48XX/49XXBA0101
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C046  ngy Dreh- -100,0 % npax 10,1 %} +100,0 % Ny Nur Anzeige mdglich, wenn eine analoge
zahl Signalquelle zugeordnet ist (C001;
C145/C146/C147).
Der Parameter kann nicht im Parameter-
satz gespeichert werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
durch "Parametersatz laden” oder (iber
(145/C146 deaktiviert, wird der zum Zeit-
punkt giiltige Anzeigewert beibehalten.

C047  Momenten- -100,0 % Mgy {01 %} +100,0 % Mpax Nur Anzeige mdglich, wenn eine analoge

grenze Signalquelle zugeordnet ist (C001;
C145/C146/C147).
Der Parameter kann nicht im Parameter-
satz gespeichert werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
durch “Parametersatz laden” oder (iber
(145/C146 deaktiviert, wird der zum Zeit-
punkt giiltige Anzeigewert beibehalten.

C049  Zusatzsoll- -100,0 % npax 10,1 %} +100,0 % Nipax Anzeige: Zusatzsollwert

wert
C050  nggram -180,0 % Nax 10,1 %} +180,0 % Npyax Anzeige: Drehzahlsollwert am Eingang des
Regler Drehzahlreglers
G051 Nigt Dreh- -5000 rpm {1 rpm} +5000 rpm Anzeige: Drehzahlistwert
zahl
C052* | Motorspan- ov v 600V Anzeige: Motorspannung Up
nung
C054  Motorstrom 0,0A 0,1 A 100 A Anzeige: Motorstrom
100 A 1A 2000 A
C056  Momenten- -100,0 % Mgy {01 %} +100,0 % Mipax Anzeige: Momentensollwert
sollwert Im Ankerstellbereich: 100% My entspre-
chen 100% lpay (C022, C023)

C060* | Rotorlage 0...2047 Anzeige der absoluten Winkelposition des
Rotors, normiert auf 2048 Ink./Umdre-
hung.

Bei Inkrementalgeberriickfiihrung erfolgt
die Anzeige erst nach Auftreten des Null-
spurimpulses.

C061*  |It-Ausla- 0,0% {0,1 %} 105,0% Anzeige: ”I-t-Auslastung”

stung Startwert bei Netzschalten ist immer
100 %!
C063 Iy am -100,0 % lyax 10,1 %} +100,0% hyax Anzeige: Stromsollwert am Stromreglerein-
Regler gang
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C065  |Fehleran- Anzeige Bedeutung Wenn eine Meldung auftritt:
zeige: Mel- keine aktuelle Meldung 1.Die Anzeige schaltet um auf C065.
dung EEr  externer TRIP (von Klemme) 2.Die Meldung blinkt solange, bis der Feh-
LF Netzfrequenzfehler fyer, < 47Hz ler beseitigt ist.
LU Unterspannung Je nach Konfiguration von G119/ G120
LU1  Phasenfehler, Netzunterbrechungen kann sich der Antrieb fiir die D_auer der
OF Netzfrequenzfehler fie, > 63Hz Meldung sperren und selbst wieder an-
P03 Schleppfehler (Toleranz tiberschritten) ::tufen, wenn die Fehlerursache beseitigt
3.Die Meldung wird in den Historienspei-
cher von C065 eingetragen.
Die 8 letzten Eintrige sind mit tund s
abrufbar. Die zuletzt gespeicherte Mel-
dung erscheint als erste. Beim Netz-
schalten wird der Historienspeicher ge-
[6scht.
C066  |Fehleran- Anzeige Bedeutung Wenn eine Warnung auftritt:
zeige: \War- keine aktuelle Warnung 1.Die Anzeige schaltet um auf C0G6.
nung ACl  Ankerkreis unterbrochen 2.Die Warnung blinkt solange, bis der
CE0  Kommunikationsstorung (Automatisierungsin- Fehler beseitigt ist.
terface) 3.Die Warnung wird in den Historienspei-
CE9  Kommunikationsstérung (serielle Schnittstelle) cher von C066 eingetragen.
dEr Motor blockiert oder Feld unterbrochen Die 8 letzten Eintrage sind mit t und s ab-
EEr externer TRIP (von Klemmeg) rufbar. Die zuletzt gespeicherte Warnung
FCI Unterbrechung im Erregerkreis erscheint als erste. Beim Netzschatten
005  Ht-Uberlast (Gerteschutz) wird der Historienspeicher nicht geldscht.
0C6  [2t-Uberlast (Motorschutz)
OH  Ubertemperatur Kiihlkérper
OUE  Netziiberspannung
P03 Schleppfehler (Toleranz tiberschritten)
Sd1 Tacho kurzgeschlossen oder unterbrochen
Sd2  Drahtbruch Resolver
Sd3  Geberfehler an X5
Sd4  Geberfehler an X9
Sd5  Stromleitwert < 2mA bei C034 = -1-
SP Geber verpolt
U5  +15V Versorgungsspannung fehlt
Lenze 48XX/49XXBA0101
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€067  Fehleran- Anzeige Bedeutung Wenn ein TRIP auftritt:
zeige: TRIP kein aktueller Fehler 1.Die Anzeige schaltet um auf C067.
ACI Ankerkreis unterbrochen 2.Der TRIP blinkt solange, bis der Fehler
CCr  Systemstdrung beseitigt ist und der Fehlerspeicher zu-
CE0  Kommunikationsstérung iiber Automatisie- riickgesetzt wird.
rungsinterface Fehlerspeicher zuriicksetzen:
CE9  Kommunikationsstérung (serielle Schnittstelle) it St PRG oder iiber Eingang TRIP-
dEr  Motor blockiert oder Feld unterbrochen ResetiViit LECOM tiber C043 oder iiber
EEr  externer TRIP (von Klemme) Eingang TRIP-Reset
FCl Unterbrechung im Erregerkreis 3.Der TRIP vwrd in den Historienspeicher
LF Netzfrequenzfehler fier, < 47Hz \[/)qn C067 elng.etre.l.gen.. .
W Unterspannung ie 8 letzten Eintrage sind mltt unds
abrufbar. Der zuletzt gespeicherte TRIP
LUt Phasenfehler, Netzunterbrechungen erscheint als erster. Beim Netzschalten
0C5  Ht-Uperlast  (Gerateschutz) wird der Historienspeicher nicht ge-
0C6  [2t-Uberlast (Motorschutz) lGscht.
OF Netzfrequenzfehler fier, > 63Hz
OH  Ubertemperatur Kiihlkdrper Nach PR-TRIP muB beim Antriebsregler
OUE  Netziiberspannung 48XX oder bei 2Q-Anwendung die Code-
P03 Schleppfehler (Toleranz tiberschritten) stelle C180 wieder auf 2Q-Betrieb gestellt
P13 Winkeliberlauf werden.
(Winkeldifferenz kann nicht mehr ausgeregelt
werden)
PER  Softwarestérung
(Riicksprache mit Werk erforderlich)
PR alle Parameter zuriickgesetzt (Werkeinstellung)
PR1  Parametersatz 1 zuriickgesetzt (Werkeinstel-
lung)
PR2  Parametersatz 2 zuriickgesetzt (Werkeinstellung)
PR3 Parametersatz 3 zuriickgesetzt (Werkeinstel-
lung)
PR4  Parametersatz 4 zuriickgesetzt (Werkeinstel-
lung)
Sd1 Tacho kurzgeschlossen oder unterbrochen
Sd2  Drahtbruch Resolver
Sd3  Geberfehleran X5
Sd4  Geberfehleran X9
Sd5  Stromleitwert < 2 mA bei C034 = -1-
SP Geber verpolt
U15  +15V Versorgungsspannung fehlt
C068  Betriebszu- Bit Bedeutung 16-Bit-Statusinformationen
stand 0-3 Betriebsfehler (bitdecodiert) Nur lesbar iiber LECOM. Die Signale sind
4-7  Kommunikationsfehler (bitcodiert) genau beschrieben im Lecom-A/B-Proto-
8 Reglerfreigabe koll.
9 Ngt= 0
10 Sollwert-Invertierung
11 Impulssperre
12 Schnellstop
13 Imax-Grenze erreicht
14 Nist = Ngoll
15 TRIP-Fehlermeldung
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C069  |Geratezu- Bit Bedeutung 8-Bit-Statusinformation
stand 0 Betriebsfehler Nur lesbar iiber LECOM. Die Signale sind

1 Kommunikationsfehler genau beschrieben im LECOM-A/B-Proto-
2 Bedienungsart wurde umgeschaltet koll

3 Steuerung tiber LECOM aktiv

4 Steuerung (iber Klemmen aktiv

5 Geréte-Reset (CCr-Fehler)

6 unbenutzt

7 Reglerfreigabe

€070 Vpdes 8 1 {1} 1000 Verstarkungsabgleich des Drehzahlreglers:
Drehzahl- 1.Bei niedriger Drehzahl Viy, erhthen, bis
reglers der Antrieb beginnt, hochfrequent zu

schwingen.
2.y verringern, bis die Drehzahl stabil
ist.

[C071%] Ty, des 400 20ms {10 ms} 2000 ms Nachstellzeit des Drehzahlreglers
Drehzahl- ms 9999 ms Ton = 9999 ms: l-Anteil abgeschaltet
reglers (nur bei Reglersperre mglich)

C072* Ky des 0 0V {0,1} 9,0-Vpn Differentialanteil des Drehzahlreglers
Drehzah-
reglers

C077*  VydesFel- 10 0,1 {0,1} 5,0 Verstarkungsabgleich des Feldstromreg-
dreglers lers

C078* TydesFel- 300 70ms {10 ms} 2000 ms Nachstellzeit des Feldstromreglers
dreglers ms

C079*  |PT1-Glied 140 30ms {10 ms} 9000 ms Eine VergroBerung der Zeitkonstante er-
Zeitkon- ms hoht den Entkopplungsgrad zwischen An-
stante fiir ker- und Feldregelkreis.

Feldregler-
dédmpfung

C081* | Motorbe- 6,7 kW 0,0 KW 0,1 kW} 10,0 kW Siehe Typenschild des Motors
messungs- 10kW {1kW} 1000kW
leistung

C083. |Feldbemes- O0A 0A {0,01AF  30,0A Bemessungsstrom gerdteabhangig:
sungsstrom 0A/0,1A ... 35A (4902, 4903)

0A/0,3A... 10A (4904 - 4907)
0A/0,3A ... 15A (4X08)

0A/0,3A ... 30A (4X09 - 4X13)
Daten des Motortypenschilds gelten als
Sollwert fiir den Feldstrom. Bei sehr klei-
nen Feldstromen evtl. Ziindhilfebeschal-
tung vorsehen.

C084*4 |L/RAnker- 10ms 0ms {5 ms} 30 ms Anpassung des Stromreglers an kompen-
zeitkon- sierte und unkompensierte Motoren
stante 0 ms = Anpassung inaktiv

C085*1 | Thermische ' 1,0min 1,0 min {0,1 min} ~ 100,0 min Bendtigt fuir ”12-t -Uberwachung” (Motor-
Motorzeit- schutz)
konstante

C087. |Motorbe- 3000 | 300 rpm {1 rpm} 5000 rpm Siehe Typenschild des Motors
messungs- | rpm
drehzahl
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(€088 | Motorbe- 0A {0,1A} 100 A Bemessungsstrom gerdteabhangig:
messungs- 100 A {1A} 3600 A 0.87A  (4902)
strom 0.135A (4903)
0..270A (4904)
0..450A (4905)
0..720A  (4906)
0..900A (4907)
0..1200A (4X08)
0..1800A (4X09)
0..2520A (@X11)
0..3600A (4X12)
0..4050A (4X13)
Siehe Typenschild des Motors
€090 |Motorbe- | 420V 150V v 650V Siehe Typenschild des Motors
messungs- Max. zulassige Ausgangsspannung des
spannung Antriebsreglers beachten!
(093"  Gerateken- 49XX Anzeige: Geratetyp
nung
C094*  Anwender- 0 0 {1} 999 0 = kein PaBwortschutz (siehe auch C000)
paBwort
(098  Sprache 0 -0- deutsch
-1- englisch
-2- franzosisch
C099*  Software- 496.X Anzeige: Gerétereihe und Softwareversion
\ersion
(100*4 Eingabevor- -1- Hochlaufzeit Ty /Ablaufzeit Ti Erweitert Tir (CO12) und Ti¢ (CO13) um
wahl: -2- Hochlaufzeit Ty /Ablaufzeit Tie max. 15 weitere Wertepaare. Umschaltbar
Zusatzliche iiber C130:
Hochlauf- -15- Hochlaufzeit Tiyy5 /Ablaufzeit Tisis 1.Zusétzliche Zeiten tiber G100 wéhlen.
u. Ablauf- 2.Unter C101 (T;;) oder C103 (Ty) einstel-
zeit fiir len.
Hauptsoll-
wert
C101*  |Hochlauf- | 0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahldnderung
zeitzu 1s {0,1s} 10s 0...Nax
G100 10s {1s) 100's
100's {10 s} 990 s
C103*  |Ablaufzeit | 0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahldnderung
zu G100 1s {0,1s} 10s 0...Mmax
10s {1s} 100s
100's {10 s} 990 s
C105  |Ablaufzeit | 0,00s Os {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahldnderung
fiir Schnell- 1s {0,1s} 10s 0...Nax
stop 10 {1s) 100's
100's {10 s} 990 s
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C108* |Verstarkung 1,00 -10,000 {0,001} +10,000 Verstarkung fiir X4/62, X4/63, X8
zu G110
C109*  Offset zu Omv  -10000mV {imv} +10000mV Offset fiir X4/62, X4/63
€110 Laden der Werkeinstellungen iiberschreibt
€109 nicht.
Diese Codestelle ist unwirksam, wenn in
G110 der Leitfrequenzausgang ausgewdhit
ist.
C110*2  Eingabevor- 1 -1- Analogausgang X4/62 (Monitor 1) Die Monitorausgénge sind mit den Signa-
wahl: -2- Analogausgang X4/63 (Monitor 2) len unter G111 frei belegbar:
Monitor- -3- Leitfrequenzausgang X8 1. Monitorausgang mit G110 vorwahlen.
ausgang 2.Unter G111 Signal zuordnen.
3.Ggf. unter G108 und G109 abgleichen.
[C111%] |Signal zu -0- kein Signal Im Ankerstellbereich: 100 % My ent-
C110 -1-  Hauptsollwert (C046), Bezug: Ny sprechen 100 % lpay (C022, C023)
-2-  Eingang Hochlaufgeber, Bezug: Ny Der Ankerstromistwert lg; (C054) ist gerd-
-3- Ausgang Hochlaufgeber, Bezug: Ny teabhangig normiert:
-4-  Zusatzsollwert (C049), Bezug: Nyax it~ X4/62,X4/63 X8  Typ
-5- Ngo am n-Reglereingang (C050), Bezug: Npmax 16A 4,4V 110kHz 4902
-6 Nigt (C051), Bezug: Ny (X4/63) 25A 47V 118kHz 4903
-8- Nigt (C382), BeZUg: Ny (XB) 55A 4,8V 120kHz 4904
-20-  n-Regler-Ausgang, Bezug: Mrax 110A 4.9V 122kHz 4905
-21- Mgy (C047), Bezug: Mgy 200A 6,4V 159kHz 4906
-22- s (C063), Bezug: gy (C022, C023), (X4/62) |290A 44V 110kHz 4907
-23- st (C054), Bezug: (siehe *Info’) 330A 5.2V 129kHz  4X08
-25- Ny (C056), Bezug: Myygy 500A 5,8V 144kHz  4X09
-28-  |t-Auslastung, Bezug: 100% 700A 5.8V 144kHz - 4X11
-29-  Rt-Auslastung, Bezug: 100% 1000A 58V 146kHz 4X12
-30- Uy (C052), Bezug: 1000 V 1200A 7,0V 175kHz  4X13
-35-  Netzfrequenz, Bezug: 30Hz = OV, 70Hz = 10V - L
: i Bei Signalauswahl C111 = 5 ist eine Ab-
40- ;erlgr?]trlgmsollwert, Bezug: max. Geratefeld- héngigkgit mit der unter C005 eingestell-
max ten Konfiguration vorhanden. Bei
-41- - Feldstromistwert, Bezug: lrmax £005 = -6X-, -72- bedeutet das Signal
-60-  Ausgang Motorpoti, Bezug: 100% C111 = -5- die Ausgabe des jeweiligen
-61-  Ausgang ProzeBregler, Bezug: 100% Eingangsimpulsstromes.
-62-  Ausgang Arithmetikblock 2, Bezug: 100%
-63-  Leitfrequenzeingang X5, Bezug: 100%
-64-  Leitfrequenzeingang X9, Bezug: 100%
-65-  Resolver, Bezug: 100%
-66-  Digital- / Analog-Wandlung 1 (C272), Bezug:
100%
-67-  Digital- / Analog-Wandlung 2 (C273), Bezug:
100%
-68-  Motorleistung, Bezug: 5V = Py
-69-  Motordrehmoment, Bezug: 5 V= My
-70-  Ausgang Totgang-Glied, Bezug: 100%
-71-  Ausgang DT1-Glied, Bezug: 100%
-72-  Ausgang Betragsbildner, Bezug: 100%
-73-  Ausgang Begr.-glied 1, Bezug: 100%
-74-  Ausgang PT1-Glied, Bezug: 100%
-75-  Ausgang Arith.-block 3, Bezug: 100%
-76-  Ausgang Add.-block 1, Bezug: 100%
-77-  Ausgang Add.-block 2, Bezug: 100%
-78-  Ausgang Begr.-glied 2, Bezug: 100%
Lenze 48XX/49XXBA0101
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C112*4 Eingabevor- 1 -1- digitaler Eingang X2/E1 Die digitalen Eingange E1..E5 sind mit den
wahl: Frei -2- digitaler Eingang X2/E2 Funktionen unter G113 frei belegbar. Die
belegbarer Funktionen konnen nur einem Eingang zu-
d!g|taler 5 digitaler Eingang X2/E5 geordnet werden. Aus.nahmen.: o
Eingang « G113 = -20- : maximal 2 dig. Eingdnge

e 0113 = -1-, -2-, -40-: max. 4 dig. Ein-
génge (bindrcodierte Auswahl von max.
1, 3, 7 oder 15 zusétzlichen T, -Zeiten
oder Sollwerten).

Funktionen zuordnen:

1.Eingang unter G112 wahlen.

2.Funktion unter C113 zuordnen.
3.Polaritat unter G114 festlegen.

4 Prioritdt unter G115 festlegen.

[C113*] |Funktion zu -0- keine Funktion
C112 -1-  Freigabe zusétzliche T;-Zeiten

-2- Freigabe JOG-Sollwert (X4/E4, E5)
-3- TRIP-Reset (X2/E2)

-4- TRIP-Set (X2/E1)

-6- Zusatzsollwert abschalten (X4/E3)
-7- I-Anteil des n-Reglers abschalten

-9- Hochlaufgeber-Stop

-10-  Hochlaufgeber-Null

-16 Motorpoti deaktiviert

-17 Motorpoti abwarts

-18 Motorpoti aufwarts

-20 Parametersatz wahlen

-21 Parametersatz laden

-30-  ProzeBregler deaktivieren

-31-  |-Anteil des ProzeBreglers abschalten
-32-  Bewertung des ProzeBreglers auf 0 setzen
-40-  Freigabe Fix-Sollwert

[C114% Polarititzu | 0 | -0- Eingang HIGH aktiv
C112 -1-  Eingang LOW aktiv

[C115%  Prioritdt zu -0- Klemmenfunktion nicht aktiv, wenn unter C001
Cc112 die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.

(X2/E4, E5)

-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter C001
die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
(X2/E1, E2, E3)

(116”4 Eingabevor- 1 -1- FDA 1 Die digitalen Ausgange FDA1..FDA12 und
wahl: Frei -2- FDA 2 der Relaisausgang X3/K11, X3/K14 sind
belegbarer mit den Funktionen unter C117 frei beleg-
/Tgitaler 19-  FDA12 bar. Mehrfachbelegungen sind méglich.

usgang : Die Ausgange FDA1...FDA5 sind auf die
*13- Relaisausgang X3/K11, X3/K14 Kommen XAL .. X3/A5 herausgefiihrt.

FDAG...FDA12 sind nur (iber LECOM ab-

rufbar.

Funktionen zuordnen:

1.Ausgang unter G116 wahlen.

2.Funktion unter C117 zuordnen.

Nur fiir FDA1...FDA5, Relaisausgang:

3.Polaritdt unter G118 festlegen.

4 .Signalverzogerung unter G128 festle-
gen.
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
[C117%] |Funktion zu -0- keine Funktion
C116 -1- Nist < Ny G017 (FDA1)
-2- Regler freigegeben (FDA10)
-3- n-Reglerausgang = Max (FDA2)
-4- Betriebsbereit (RDY) (FDA11)
-5- Impulssperre (IMP) (FDA12)
-6- TRIP (Relais)
-7- Warnung (FDAG)
-8- Meldung (FDA7)
-9- Hochlaufgeber Ein = Aus (FDA3)
10 nig= ngoy (FDAS)
-11-  nig= 0 (FDA4)
-12-  Iy= 0 (FDA8)
-13- Iy & nige= 0 (FDA9)
-14- | 046l oder| C049 > ny (Schaltschwelle
C243)
-15- |la] > Ik (Schaltschwelle C244)
-16- > k (Schaltschwelle C245)
-17- |mig > ny (Schaltschwelle C242)
-18-  Bremsensteuerung
-19-  Vergleicher 1
-20-  Vergleicher 2
[C118] |Polaritat zu -0- Ausgang ist HIGH-aktiv (FDA2, 3, 5)
G116 -1- Ausgang ist LOW-aktiv (FDA1, 4, Relais)
C119*4 \Vorwahl der -15- 0C5 | -t-Uberlast (Geréteschutz)
Uberwa- -16-  0C6 2 t-Uberlast (Motorschutz)
Ch“”QS' -22-  OUE Netziiberspannung
funktion -31- LUt Phasenfehler
-32- W Netzunterspannung
-41- LF Netzunterfrequenz fyer, < 47Hz
-42-  OF Netziiberfrequenz fyet, > 63Hz
-50-  OH Ubertemperatur Kiihlkdrper
-61- CEO Kommunikationsstérung (Automatisie-
rungsinterface)
-70- U15 + 15V Ausfall
-80- SP Geber verpolt
-81-  Sdi Tacho kurzgeschlossen/unterbrochen
-82-  Sd2 Drahtbruch Resolver
-83-  Sd3 Geberfehler an X5
-84-  Sd4 Geberfehler an X9
-85-  Sd5 Sollwertgeber defekt
-91-  EEr ext. TRIP-Klemme
-93-  dEr Motor blockiert
-94-  ACI Unterbrechung Ankerkreis
-96- FCl Unterbrechung Feldkreis
-153- P03 Schleppfehler
-163- P13 Winkeliiberlauf
-69- CE9 Kommunikationsstérung (serielle Schnitt-
stelle)
[C120*] Umschal- -0- TRIP Anderung der Konfiguration unter C005
tung der -1- Warmung schaltet die fiir die jeweilige Konfiguration
Uberwa- -2- Meldung mit Impulssperre wichtigen Uberwachungen wigder zu.
chungs- -3 Meldung ohne Impulssperre
funktion -4-  Abgeschaltet
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C123  |Strom- 0,91y 0A {0,1A} 100 A Bemessungsstrom gerdteabhangig:
schwelle 100A 1A 3600 A 0..87A (4902)
fiir den 0..135A (4903)
Emfze;u 0...270A (4904)
124 0...450A (4905)
0...720A (4906)
0...900A (4907)
0... 1200A (4X08)
0...1800A (4X09)
0...2520A @xi11)
0... 3600A @x12)
0... 4050A @X13)
Siehe Typenschild des Motors
C124*  |Blockierzeit | 60s 1s {1s} 100 s Zeit fiir Motorstillstand, bis Fehlermeldung
ausgelost wird
(1251 Baudraten- 0 -0 9600 Baud
umschal- -1- 4800 Baud
tung fiir -2- 2400 Baud
Schnitt- -3~ 1200 Baud
stelle
C126* Zeitverz0- | 3000 0,2s 0,15} 10s
gerung s 10s {1s} 100's
(Uberwa- 100s {10s} 3600 s
chung ser.
Schnittstelle)
C128*  Verzoge- | 0,000 0,000s {0,001s} 240,000 s Signalverzogerungszeiten fiir FDA 1...5
rung zu S und Relaisausgang.
G116
C130*  Freigabe 0 -0- Tir (C012)/ Ty (CO13) aktiv Bei Freigabe der T; -Zeiten tiber Kiemme
der zusatz- -1- Tirt / Tigy aktiv ist C130 nur Anzeigeparameter.
lichen
Trzeiten A5 Tins / Tyrs adiv
C131*4 |Hochlauf- 0 -0- Hochlaufgeber freigeben Bei Hochlaufgeber-STOP (Hauptsollwert)
geber- -1- Hochlaufgeber stoppen iiber Klemme ist G131 nur Anzeigepara-
STOP meter.
(132*4  Hochlauf- 0 -0-  Hauptsollwert an HLG-Eingang freigeben
geberein- -1-  Hochlaufgebereingang = 0
gang=0
[C134*] Hochlauf- 0 -0- lingare Kennlinie
Ige_berkenn- -1- S-formige Kennlinie
inie
C136* |FDE- Bit freier digitaler Eingang Nur lesbar tiber LECOM. G136 zeigt die
Zustands- 0 FDE 1 Zustande der digitalen Eingénge als dezi-
bild malen und bindren Wert. Die Polaritatsum-
3 FDE 4 sghal@ung unter G114 wird in C136 be-
4 FDE5 riicksichtigt.
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C145*1 Eingabevor- 1 -1- Eingangsklemmen X1/1, X1/2 Den Eingangsquellen unter G145 konnen
wahl: -2- Eingangsklemmen X1/3, X1/4 die Funktionen unter C146 zugeordnet
Analogsi- -3-  Eingangsklemme X1/6 werden. Doppelbelegung ist nicht moglich.
gnal -4- Fingangsklemme X1/8 Es wird immer die zuletzt gewdhlte Funk-
X . tion dem Eingang zugeordnet.
-5- Leitfrequenzeingang X5 ) )
-6- Leitfrequenzeingang X9 Bei G145 = -1, -2-, -3, -4-, -5-, -6~
Fiir diese Eingdnge kann unter G147 die
-7~ Resolver Prioritat festgelegt werden.
-8- Motorpotiausgang Bei Anderung von C005 (Konfiguration):
-9- Ausgang ProzeBregler Die frei gewdhiten Zuordnungen werden
-10-  Ausgang Arithmetikblock 2 Ausgang 1 mit einer konfigurationsabhéngigen Grund-
-11-  Fix-Sollwerteausgang belegung tiberschrieben. Vorher durchge-
-12- Ausgang Arithmetikblock 2 Ausgang 2 filhrte Zuordnungen ggf. ermneut durchfiih-
-13- Ausgang Totgang-Glied Ausgang 1 ren!
-14-  Ausgang Totgang-Glied Ausgang 2
-15 Ausgang DT1-Glied Ausgang 1
-16  Ausgang DT1-Glied Ausgang 2
-17- Ausgang Betragshildner Ausgang 1
-18-  Ausgang Betragshildner Ausg. 2
-19-  Ausgang Begrenzungsglied 1 Ausg. 1
-20-  Ausgang Begrenzungsglied 1 Ausg. 2
-21- Ausgang PT1-Glied Ausgang 1
-22-  Ausgang PT1-Glied Ausgang 2
-23-  Ausgang Arithmetikblock 3 Ausgang 1
-24-  Ausgang Arithmetikblock 3 Ausgang 2
-25-  Ausgang Additionsblock 1 Ausgang 1
-26-  Ausgang Additionshlock 1 Ausgang 2
-27-  Ausgang Additionsblock 2 Ausgang 1
-28-  Ausgang Additionshlock 2 Ausgang 2
-29-  nigraus £382
-30-  ngg aus CO50
-31-  Regelabweichung am n-Regler (xw)
-32-  Regelabweichung am ProzeBregler (xw)
-33-  Hochlaufgeber-Ausgang
-34-  n-Regler-Ausgang
-35-  Rechteckgenerator
-36-  Regelabweichung am Winkelregler
-37-  Hochlaufgeber-Ausgang von Sollwertaufberei-
tung ProzeBregler
-38-  Hochlaufgeber-Ausgang von ProzeBreglerbe-
wertung
-39-  AIF ProzeBreglersollwert
-40-  Ausgang Begrenzungsglied 2 Ausg. 1
-41-  Ausgang Begrenzungsglied 2 Ausg. 2
-42-  Ausgang Vergleicher 1
-43-  Ausgang Vergleicher 2
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
[C146*] |Funktion zu -0- keine Funktion Bei G146 = -4- Vip, des n-Reglers ent-
G145 -1- Hauptsollwert von G046 spricht 0% am Eingang Vi, unter C320
-2-  Eingang zur Momentvorgabe und _
-3 Zusatzsollwert von C049 +100% am Eingang Vyp unter G070.
-4- Vpydes Drehzahlreglers Bei C146 = -5- Feldst Iwert et
-5- Feldstromsollwert sgrlicht - gldstromsoliwert en
S E:gigg:gg:g:j vaﬁn (C330) +100% am Eingang dem Bemessungs-
: strom unter C083. Der minimal einstell-
-8~ ProzeBregler: Bewertung (C331) bare Wert ist durch G231 vorgegeben.
-9- ProzeBregler. ext. Vy-Einstellung
-10- €027 von X5 C146 = -43-, -44-, -46- sind nur Anzei-
-11- €027 von X9 geparameter (i nach Konfiguration). Sie
-12-  Getriebefaktor (C032) kénnen nicht zugeordnet werden.
-13-  Winkeltrimmung von G256
-14-  Drehzahltrimmung von G257
-15-  Arithmetikblock 2 - Eingang 1 (C338)
-16-  Arithmetikblock 2 - Eingang 2 (C339)
-17-  Fixsollwertblock-Eingang
-18-  Analog- / Digital-Wandlung 1 (C270)
-19-  Analog- / Digital-Wandlung 2 (C271)
-20-  Totgang-Glied-Eingang (C622)
-21-  DT1-Glied-Eingang (C652)
-22-  Betragshildner-Eingang (C660)
-23-  Begrenzungs-Glied-Eingang (C632)
-24-  PT1-Glied-Eingang (C641)
-25-  Arithmetikblock 3 - Eingang 1 (C601)
-26-  Arithmetikblock 3 - Eingang 2 (C602)
-27-  Additionsblock 1 - Eingang 1 (C610)
-28-  Additionsblock 1 - Eingang 2 (C611)
-29-  Additionsblock 1 - Eingang 3 (C612)
-30-  Additionsblock 2 - Eingang 1 (C614)
-31-  Additionsblock 2 - Eingang 2 (C615)
-32-  Additionsblock 2 - Eingang 3 (C616)
-33-  Drehmomenten - Zusatzsollwert 1 (C148)
-34-  Drehmomenten - Zusatzsollwert 2 (C149)
-35-  FAE-Eingang des S&H-Bausteins
-36-,  AIF ProzeBregler: Istwert
-37-  Begrenzungsglied 2 Eingang (C637)
-38-  Vergleicher 1 Eingang 1 (C580)
-39-  Vergleicher 1 Eingang 2 (C581)
-40-  Vergleicher 2 Eingang 1 (C590)
-41-  Vergleicher 2 Eingang 2 (C591)
-42-  Eingang fiir ext. Erregerkennlinie
-43-  nigvon CO51 (fiir Tachoriickfiihrung)
-44-  nigt von C051 (flir Resolver- oder Inkremental-
geberriickfiihrung)
-46-  Leitfrequenzsollwert
[C1477] |Prioritat zu -0- Klemmenfunktion nicht aktiv, wenn unter C001
G145 die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter C001
die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
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C148  Momenten- | 0  -100,0 % Mpyax {0,1%} +100,0 % Mypax Anzeige nur maglich, wenn eine analoge
Zusatzsoll- -200 % Myayx (1%} +200 % Myax Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
wert 1 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
kénnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
Im Ankerstellbereich gilt: 100% Myax ent-
sprechen 100% lax (C022, C023).
C149  Momenten- | 0  -100,0 % Mpyax {0,1%} +100,0 % Myax Anzeige nur moglich, wenn eine analoge
Zusatzsoll- -200 % Myayx (1%} +200 % Myax Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
wert 2 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
kénnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche \Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giiltige Anzeigewert beibehalten.
Im Ankerstellbereich gilt: 100% Myax ent-
sprechen 100% |y (C022, C023).
C151*  FDA- Bit freier digitaler Ausgang (151 zeigt die Zustande der digitalen Aus-
Zustands- 0 FDA 1 gdnge als dezimalen und bindren Wert.
bild Dig Polaritatsumschaltung unter C118 ist
11 FDA 12 nicht beriicksichtigt.
12 Relaisausgang
[C180*] 4Qv2Q-Be- -0- 4Q-Betrieb (bei 49XX) Wichtig bei Geraten Typ 48XX:
trieb -1- 2Q-Betrieb (bei 48XX) Gerate nur betreiben mit C180 = -1-!
Fehler PR setzt G180 = -0-. Vor Inbetrigb-
nahme unbedingt wieder C180 = -1- ein-
stellen.
C182* |Ti-Zeitdes 20,0s 0,01s {0,01s} 1s Ti-Zeit fiir den S-Form Hochlaufgeber des
S-Form- 1s {0,1s} 10s Hauptsollwertes
Hochlauf- 10s {1s) 508
gebers
G183 Herkunft Anzeige Herkunft von RSP Anzeige: Quelle, die Reglersperre gesetzt
der Regler- Kiemme oder Kl Klemme hat
sperre Tastatur oder Ta Tastatur (STP-Taste)
LECOM1 oder L1 LECOM1-Schnittstelle
Aut.Int. (AIF) Automatisierungs- /Feldbus-
schnittstelle
(liberlagerte Baugruppe, InterBus,
PROFIBUS, ...)
and.Que. andere Quelle
oder a.Q. Ausléser: TRIP oder Meldung
Informationen: C065, C067
C185 Motorlei- -500,0 kW 0,1 kWy  500,0 kW Anzeige: aktuelle Motorleistung
stung
C186 | Motordreh- -999 Nm {1 Nm} 999 Nm Anzeige: akiuelles Motordrehmoment
moment
C187  |Feldsoll- 0,00A {0,01AF 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromsollwert
strom
C188  Feldist- 0,00A {0,01AF 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromistwert
strom
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C189 | Netzfre- 0,0 Hz {0,1 Hz 100,0 Hz Anzeige: aktuelle Netzfrequenz
quenz
C190*1 | Arithmetik- 1 -0- Ausgang = C046
block 1 -1-  Ausgang = C046 + C049
-2- Ausgang = C046 - C049
-3- Ausgang = C046 - C049
-4- Ausgang = €046 /|C049|
-5- Ausgang = C046 / (100% - C049)
C191*1 | Arithmetik- 1 -0- Ausgang = G338
block 2 -1- Ausgang = G338 + C339
-2- Ausgang = G338 - G339
-3- Ausgang = G338 - G339
-4- Ausgang = €338 /]C339|
-5- Ausgang = €338/ (100% - C339)
(C192*4 | Eingabevor- 1 -1- Auswahl Fix-Sollwert 1 Es kénnen 15 feste Sollwerte eingestellt
wahl: Fix- -2- Auswahl Fix-Sollwert 2 werden, deren Bezug frei wahlbar ist:
Soliwert 1.Unter C192 Fix-Sollwert wihlen.
-15-  Auswahl Fix-Sollwert 15 2.Unter G193 Wert zuordnen.
3.Freigabe (ber digitale Eingange oder
C194.
C193*  Sollwert zu -100,0 % {0,1 %} +100,0 %
G192 100,0% Fix-Sollwert 1
75,0% Fix-Sollwert 2
50,0% Fix-Sollwert 3
25,0% Fix-Sollwert 4
0,0% Fix-Sollwert 5
0,0% Fix-Sollwert 15
(194”1 Fix-Soll- 0 -0 Freier Eingang ist aktiv
wert-Frei- -1- Fix-Sollwert 1 ist aktiv
gahe
-15-  Fix-Sollwert 15 ist aktiv
C195*  |Verzbge- 9999 0,00s {0,01 s} 1s Verzégerungszeit zwischen Signal 'Bremse
rung S 1s {0,1s} 10s schlieBen’ und automatischem Setzen der
Zvischen 10s {1} 2505 Reglersperre
"Bremse 9999 s 9999 s:
schliefen’ \lerzogerungszeit unendlich, Reglersperre
und Regler- wird nicht gesetzt.
sperre
C196* | Verzbge- 0,00s 0,00s {0,01 s} 1s Verzbgerungszeit zwischen Aufhebung der
rung zwi- 1s {0,1s} 10s Schnellstopfunktion und Freigabe des
schen "Soll- 10s {1s} 100s Hauptsollwertintegrators
werinta- 100s {10s) 2505
grator frei
und
Schnellstop
[C197%] \Vorzeichen 0 -0 Vorzeichen wird vom Drehzahlsollwert bestimmt Vorzeichen der Drehmomentenvorgabe
der Dreh- -1- positives Vorzeichen zwischen Aufheben von QSP und Freigabe
momenten- - negatives Vorzeichen der Sollwertintegratoren
vorgabe
[C198*] [Freigabe 0 -0 Filter nicht aktiv
Drehzahlist- -1- Filter aktiv
wertfilter
C199*  Zeitkon- 10ms | 8ms {1ms} 100ms
stante
Drehzahlist-
wertfilter
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C200*  Software-

String-Format: ”3354902M_61000"

Auslesen der Software-EKZ-Nr. nur tiber

identifika- Schnittstelle méglich.
tion
C220* |Hochlauf- 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1s
zeit Ty des 1s 0,1} 10s
Zusatzsoll- 10s {1s 100's
vertes 100's {10s) 9905
C221* |Ablaufzeit 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1s
Tir des Zu- 1s 0,15 10s
satzsollwer- 10s {1s) 100s
fes 100's {10ss 990
C222*  V,y-ProzeB- 1 0,1 {0,1} 10 Verstirkung des ProzeBreglers
regler 10 {1,0} 500
[C223*] T,-ProzeB- = 400 |20 ms {1ms} 20000 ms
regler ms 9999 ms Tn = 9999 ms: I-Anteil abgeschaltet (nur
bei Reglersperre mdglich)
C224* Kd-lProzeB- 0,0 00-Vp {0,1- Voot 5,0 Vpy Differentialanteil des ProzeBreglers
regler
[C230*] |Regelver- 0 -0 Begrenzung der Ankerspannung Die Feldschwichung muB (iber G231 zu-
fahren fiir -1- Regelung der Ankerspannung gelassen sein.
die ablé-
sende Fel-
dregelung
C231* min. Feld- | 100% 10 % Igy 1%y} 100% Iry Bezug: Iy (C083), minimalen Wert aus
strom (€083 beachten!
C232* |I-R-Kom- 0,0% 0,0 % Uy {01%Uy} +30 % Uy Bezug: Uy (C090)
pensation
C233*  Vj-UyReg- 1,0 01 {0,1} 10 Verstarkung des Uy,-Reglers
ler 10 {1,0} 50
[C234*] |Ty-Up-Reg- 400 20 ms {10 ms} 2000 ms
ler ms 9999 ms Tr = 9999 ms: I-Anteil abgeschaltet (nur
bei Reglersperre mdglich)
[C235%] |Erreger- 0 -0- interne Erregerkennlinie aktiv Bei C253= -1- wird dem RegelprozeB der
kennlinie -1- interne Erregerkennlinie inaktiv Betrieb mit Nennerregung zugrunde gelegt
[C2377] | Synchroni- 0 -0- dyn. IMP, 20 ms Nachfiihrung
sierungs- -1- kein dyn. IMP, 20 ms Nachfiihrung
modus -2- dyn. IMP. 400 ms Nachfiirung
-3- kein dyn. IMP, 400 ms Nachfiihrung
C240*  |Fenster 1% | 0 % Nmax {0,1% Nyt +100% Nppax Schaltschwelle fir nig=ngqy , BEZUG: Nax
Nist = Nsoll
G241 Fenster 1% 0 % Nmax {0,1% Nmaxd +100% Nyax Schaltschwelle Hochlaufgeber-Eingang =
HLG-Ein = Hochlaufgeber-Ausgang, Bezug: Nmax
HLG-Aus

C242* | Schalt- 1000 100 rpm
schwelle rpm

{1 rpm}

5000rpm

I nigg >y

C243*  Schalt- 1% 0 % Nmax {0,1 % Naxt +100 % Ny Schaltschwelle fiir
schwelle | 046l oder| C049l > ny, Bezug: Nipax
Nsoll > My

C244*  Schalt- 10% 0% |y 0,1% Iyt +100 % Iagra 1y>
l’SChWGHG Bezug, Geritebemessungsstrom (Anker)

Iy > I

C245*  Schalt- 10% 0% Iy 0,1% st +100% Iy B>
schwelle Bezug, Gerétebemessungsstrom (Feld)
||: > |X
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C249*1 LECOM1 - 1 0 {1} 7 Bewirkt festen AdreBoffset:
Codebank LECOM1-Schnittstelle (Protokoll LECOM
A/B) kann dann Codenummern >255 an-
sprechen.
(252*  |Winkeloff- | 01Ink | -245760000 Ink {1 Ink} 245760000 Ink Fester Winkelversatz bei Leitfrequenz-Kon-
set figurationen (C005 = -5X-, -6X-, -72-)
Format ftir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-
sprechen 220 Ink
(253*  Winkelver- | 01Ink | -8190 Ink {1} 8190 Ink Drehzahlabhéngiger Winkelversatz
stellung Format ftir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-
sprechen 220 Ink
C254*  Vy-Winkel- 0,33 10,00 {0,01} 1,00 Verstarkung des Winkelreglers
regler
(255* | Schlepp- 220 10 Ink {1 Ink} 536750000 Ink Nur aktiv, wenn G254 > 0!
fehler- Ink Format ftir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-
grenze sprechen 220 Ink
(256*  |Winkeltrim- | 0 Ink | -32768 Ink {1 Ink} 32767 Ink Winkelversatz bei Leitfrequenz-Konfigura-
mung tionen (C005 = -5X%-, -6X- und -72-)
Format fiir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-
sprechen 220 Ink. Nur Anzeigeparameter,
wenn eine analoge Signalquelle (C145 /
(146) zugeordnet ist.
C257* |Drehzahl- | O rpm | -5000 rpm {1} +5000 rpm Drehzahlaufschaltung bei Leitfrequenz-
trimmung Konfigurationen. (C005 = -5X-, -6X- und
-72-). Nur Anzeigeparameter, wenn eine
analoge Signalquelle (G145 / G146) zuge-
ordnet ist.
C260* obere Mo- | 100% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % €260 muB groBer C261 sein!
torpoti-
grenze
C261* untere Mo- | 0% -100,0 % {0,1%;} +100,0 % €261 muB kleiner G260 sein!
torpoti-
grenze
C262* |Motorpoti- | 10s 1s {1s} 5000 s G262 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-
Hochlauf- Klemme "AUFWARTS”
zeit Bezug: Anderung von 0...+100%
(263* |Motorpoti- | 10s 1s {1s} 5000 s G263 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-
Ablaufzeit Klemme "ABWARTS”
Bezug: Anderung von 0...+100%
(264*1 | Motorpoti- 0 -0- keine Funktion, Motorpoti behalt seinen Wert | Funktion, die bei Deaktivieren des Motor-
Deaktivie- bei. potis (Klemme DEAKTIV wird gesetzt) aus-
rungsfunk- -1- Abwrts auf 0%, Motorpotiausgang lduft mit | gefiihrt wird.
tion entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit auf 0%.
-2- Abwarts auf untere Grenze, Motorpotiausgang
lduft mit entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit
auf den Wert von G261.
-3- Sprung auf 0%, Motorpotiausgang wechselt
sofort auf 0%.
-4- Sprung auf untere Grenze, Motorpotiausgang
wechselt sofort auf den Wert von C261.
-5- Aufwarts auf obere Grenze, Motorpotiausgang
lduft mit entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit
auf den Wert von G260.
(265*1 |Initiali- 0 -0- Ubernahme des abgespeicherten Wertes S&H- | Funktion, die beim Netzeinschalten ausge-
sierungs- Ausgang tibernimmt den Wert, den es vor dem  filhrt wird.
funktion Netzabschalten besal.
Sample & -1- Unterer Grenzwert, S&H-Ausgang tibernimmt
Hold den Wert von C261.
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C266* | Motorpoti: 100,0 % {0,1% +100,0 % Unter C266 ist das Motorpoti auch mit s
Tastaturbe- und t bedienbar.
dienung Anzeige: Ausgangswert des Motorpotis in
% und hochgenauer Regelprogrammuwert.
C267*1 Sampleund 0  -0- S&H fiir Motorpotiausgang
Hold - -1- S&H fiir FAE-Signal
Funktion
C270*  |Analog-/ -16384 {1} 16384 Anzeige: Uber C145 / C146 zugewiesener
Digital- und digitalisierter Wert
\1Nandlung Ausgabe nur tiber Schnittstellen maglich
C271*  |Analog-/ -16384 {1} 16384 Anzeige: Uber C145 / C146 zugewiesener
Digital- und digitalisierter Wert
\2Nandlung Ausgabe nur tiber Schnittstellen maglich
C272*  |Digital-/ -16384 {1} 16384 Eingabe: Wert zur Wandlung in ein analo-
Analog- ges Signal (iber die Monitorausgénge
Wandlung X4/62, X4/63 bzw. LF-Ausgang X8.
1 Eingabe nur (iber Schnittstellen mdglich.
C273* | Digital-/ -16384 {1} 16384 Eingabe: Wert zur Wandlung in ein analo-
Analog- ges Signal (iber die Monitorausgénge
Wandlung X4/62, X4/63 bzw. LF-Ausgang X8. Ein-
2 gabe nur ber Schnittstellen méglich.
C280°J |Zusatzsoll- = 0 | -0-  Zusatzsollwert ist eingeschaltet
vAvert Ein/ -1- Zusatzsollwert ist abgeschaltet
us
C282*1 |Funktonzu 0  -0- Funktion C047 = 100% - |Eingangsquelle|
Co47 -1-  Funktion C047 = |Eingangsquelle|
C285*  Steilheits- 40 1 {1} 1000 Steilheitshegrenzung am Ankerstromregle-
begrenzung reingang. Anderungszeit:
“lamax Uf + lamax = C285- t5o¢lektrisch
C286* obere 180% | -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Obere Grenze des Drehzahlsollwertes fiir
Grenze des -180 % {1 %} +180 % €050
Drehzahl- €286 muB gréBer C287 sein!
sollwertes
C287*  |untere -180% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Untere Grenze des Drehzahlsollwertes fiir
Grenze des -180 % {1 %} +180 % €050
Drehzahl- €287 muB Kleiner C286 sein!
sollwertes
C310* |Drehzahl- | 100% 0,0 % {0,1 %} +100,0 % Giiltig fiir Drehzahl in G313
abhdngige €310 muB gréBer C311 sein!
Strombe-
grenzung
Grenzwert1
C311* |Drehzahl- | 100% 0,0 % {0,1 %} +100,0 % Giiltig fiir Drehzahl in G314
abhédngige €311 muB kleiner C310 sgin!
Strombe-
grenzung
Grenzwert2
C312*  |ng 3000 Orpm {1 rpm} 5000 rpm Istdrehzahlschwelle (Einsatzpunkt Strom-
Drehzahl- rpm begrenzung), Bedingung: ny > ngy
abhdngige
Strombe-
grenzung
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C313* |my 4000 | 0 rpm {1 rpm} 5000 rpm Istdrehzahlschwelle fiir Grenzwert 1
Drehzahl- rpm Bedingung: np > ny > ngy
abhangige
Strombe-
grenzung

C314* |ny 5000 Orpm {1rpm} 5000 rpm Istdrehzahlschwelle fiir Grenzwert 2
Drehzahl- rpm Bedingung: np > ny > ngy
abhangige
Strombe-
grenzung

C316* reduzierter | 20 % |0 % gy 1%y 100 % lpy Bezug: Iy (C083)

Feldstrom Bei Vorgabe von 0% sind die Ziindimpulse
des Feldreglers gesperrt.

C317* | Zeitverz0- | 60s [0,0s 0,15} 10s Verzégerungszeit, nach der der reduzierte
gerung fiir 10s {1s} 100s Feldstrom nach Setzen der Reglersperre
dgn redu- 100s {10s} 3600 s wirksam wird.

Zierten
Feldstrom

(3181 Feld- 0 -0 Feldstromreduzierfunktion ist abgeschaltet
stromre- -1- Feldstromreduzierfunktion ist eingeschaltet
duzierung
aktivieren

C319*  aktuelles V), 1 {1} 1000 Anzeige: Aktueller Verstarkungsfaktor des
des n-Reg- n-Reglers (wichtig bei n-Regleradaption)
lers

G320"  Vpo dern- 8 |1 {1} 1000 Zweiter Verstarkungsfaktor fiir die Dreh-
Regler zahlregleradaption
Adaption

C321* Vg dern- | 8 |1 {1 1000 Dritter Verstarkungsfaktor fiir die Drehzahl-
Regler regleradaption
Adaption

C322*  nqdern- 3000 Orpm {1 rpm} 5000 rpm Solldrehzahlschwelle der Drehzahlreglera-
Regler rpm daption, Bedingung: ny > ngy
Adaption

C323* ngdern- |50 rpm O rpm {1 rpm} 5000 rpm Solldrehzahlschwelle der Drehzahlreglera-
Regler daption, Bedingung: ny > ng
Adaption

C324*1 |n-Regler 0 -0- n-Regleradaption ist abgeschaltet
Adaption -1- n-Regleradaption ist eingeschaltet
Ein/Aus

G325* Vo der 1 01 0,1} 10 Zweiter Verstdrkungsfaktor fir die ProzeB-
ProzeBreg- 10 {1} 500 regleradaption
ler Adaption

C326* V3 der 1 01 0,1} 10 Dritter Verstarkungsfaktor fiir die ProzeB-
ProzeBreg- 10 {1} 500 regleradaption
ler Adaption

C327* |soll2der 100 % | 0,0 % {0,1 %} 100,0 % Solldrehzahlschwelle der ProzeBregler-
ProzeBreg- adaption, Bedingung: soll2 > soll1
ler
Adaption

(328* |soll1 der 0% 10,0% {0,1 %} 100,0 % Solldrehzahlschwelle der ProzeBregler-
ProzeBreg- adaption, Bedingung: soll2 > soll1
ler
Adaption

(329”1 ProzeBreg- 0 -0 ProzeBregleradaption ist abgeschaltet
ler Adaption -1-  ProzeBregleradaption ist eingeschaltet
Ein/Aus
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C330* Sollwert 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mglich, wenn eine analoge
des Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
ProzeBreg- (145/C146/C147).
lers Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersitzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
liber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
C331*  Bewertung 1100 % -100,0 % {0,1%} 100,0 % Anzeige nur mglich, wenn eine analoge
des ProzeB- Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
regleraus- (145/C146/C147).
gangs Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersitzen
unterschiedliche \Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
liber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
C332* |Hochlauf- 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1,00s
zeit Typ des 10s {0,1s} 10,0s
Prozefreg- 10s {1s) 100's
{g;s"”""er' 100's {0s 990
C333* |Ablaufzeit 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1,00s
Tit des Pro- 10s {0,1s} 10,0s
zeBregler- 10s {1s) 100's
sollwertes 100's {0s 990
C334*  |Hochlauf- 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1,00s
zeit T der 10s {0,1s} 10,0s
Prozefreg- 10s {1s) 100's
ler-Bewer- 100's {0s 990
tung
C335* |Ablaufzeit 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1,00s
Tit der Pro- 10s {0,1s} 10,0s
zefregler- 10s {1s) 100's
Bewertung 100's {0s 990
€336  aktuelles Vi, 0,1 {0,1} 500,0 Anzeige: aktueller Verstarkungsfaktors des
des ProzeB- ProzeBreglers (wichtig bei ProzeBregler-
reglers adaption)
(C338* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mglich, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % 1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
block 2 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersitzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
liber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giiltige Anzeigewert beibehalten.
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(339* |Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mdglich, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C001;
block 2 C145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
kénnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber G145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giiltige Anzeigewert beibehalten.
C370*1 |Freigabe -0- Keine Kommunikation iber Automatisierungs-
Automati- schnittstelle
sierungs- -1- Kommunikation tiber Automatisierungsschnitt-
schnittstelle stelle ist freigegeben
(380*  nggy Dreh- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Hauptsollwertvorgabe:
zahl 16384 = 100% unter C046
Eingabe nur (iber Schnittstelle mdglich.
C381*  ngy am -32767 {1} 32767 Hochgenaue Sollwertanzeige:
n-Regler Eingang des Drehzahlreglers,
16384 = 100% unter C050.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
(382*  Drehzahlist- -32767 {1} 32767 Hochgenaue Anzeige: Drehzahlistwert
wert 16384 = Ny unter CO11.
Anzeige nur iiber Schnittstelle méglich.
(387*  Momenten- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Momentensollwertvorgabe:
grenze 16384 = 100% unter C047.
Eingabe nur (iber Schnittstelle mdglich.
(388*  Momenten- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Momentensollwertanzeige:
sollwert 16384 = 100% unter C056.
Anzeige nur iber Schnittstelle méglich.
C391*  |Winkelist- 0 {1} 65535 Hochgenaue Anzeige des Winkelistwertes
wert bei Resolver oder Inkrementalgeber als
Riickfiihrungssystem:
16384 = 360° = 1 Umdrehung.
Anzeige nur diber Schnittstelle méglich.
(392*  Feldstrom- 0 {1} 16384 Hochgenaue Anzeige des Feldstromsoll-
sollwert wertes:
16384 = I unter C083.
Anzeige nur iber Schnittstelle méglich.
(393*  Zusatzsoll- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Zusatzsollwertanzeige:
wert 16384 = 100% unter C049.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C580* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Anzeige nur mdglich, wenn eine analoge
Vergleicher -200 % {1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C001;
1 C145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
kénnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber G145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giiltige Anzeigewert beibehalten.
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C581* |Eingang2, @ 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Anzeige nur mglich, wenn eine analoge
Grenzwert -200 % {1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
fir Verglei- (145/C146/C147).
cher 1 Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
kénnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
(582* | Hysterese 0% 0,0% {0,1%  +100,0 % Untere Schaltschwelle = C581 - 0582,
fiir untere Bezug: €581
Schalt-
schwelle
Vergleicher
1
(583* | Speicher- -0- Speicherfunktion inaktiv
funktion Riicksetzen des Ausgangs erfolgt mit Unter-
Vergleicher schreiten der unteren Schaltschwelle (C581 -
1 (582)
-1- Speicherfunktion aktiv
Der Ausgang bleibt nach erstmaligem Schalten
gesetzt.
C584*1 | Resetfunk- -0- Resetfunktion inaktiv Die Aktivierung setzt den Ausgang zuriick.
tion -1- Resetfunktion aktiv
Vergleicher
1
C590* |Eingang1, @ 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Anzeige nur méglich, wenn eine analoge
Vergleicher -200 % 1% +200 % Signalquelle zugeordnet ist (CO0T;
2 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
tber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt gliltige Anzeigewert beibehalten.
C591* |Eingang2, @ 0% -100,0 % {01%  +100,0% Anzeige nur maglich, wenn eine analoge
Grenzwert -200 % 1% +200 % Signalquelle zugeordnet ist (CO0T;
fir (145/C146/G147).
Vergleicher Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
2 konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
tber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt gliltige Anzeigewert beibehalten.
C592* |Hysterese | 0% 0,0% {01%  +100,0 % Untere Schaltschwelle = C591 - C592,
fiir untere Bezug: C591
Schalt-
schwelle
Vergleicher
2
(593*1 |Speicher- -0- Speicherfunktion inaktiv
funktion Das Riicksetzen des Ausganges erfolgt mit Un-
Vergleicher terschreiten der unteren Schaltschwelle (C591
2 - 0592)
-1- Speicherfunktion aktiv
Der Ausgang bleibt nach erstmaligem Schalten
gesetzt.
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(594*1 |Resetfunk- -0- Resetfunktion inaktiv Die Aktivierung setzt den Ausgang zuriick.
tion -1-  Resetfunktion aktiv
Vergleicher
2
£600*1 |Arithmetik- 1 -0- Ausgang = C601
block 3 -1- Ausgang = C601 + G602
-2- Ausgang = C601 - G602
-3- Ausgang = C601 - C602
-4- Ausgang = 601/ |C602|
-5- Ausgang = G601 / (100% - C602)
C601* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mdglich, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % 1 % +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C001;
block 3 C145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber G145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
C602* |Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mdglich, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % 1% +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C001;
block 3 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
C610* Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mdglich, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %) +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C001;
block 1 C145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber G145/G146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
C611*  |Eingang 2, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mdglich, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %) +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C001;
block 1 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber G145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt gliltige Anzeigewert beibehalten.
48XX/49XXBA0101 Lenze
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C612* |Eingang3, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mglich, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
block 1 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersitzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
C614* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur mglich, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (C00T;
block 2 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersitzen
unterschiedliche \Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
iiber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt giltige Anzeigewert beibehalten.
C615* |Eingang2, = 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur méglich, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (CO0T;
block 2 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
tiber G145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt gliltige Anzeigewert beibehalten.
C616* |Eingang3, @ 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Anzeige nur méglich, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle zugeordnet ist (CO01;
block 2 (145/C146/C147).
Ist keine analoge Signalquelle zugeordnet,
konnen in den einzelnen Parametersétzen
unterschiedliche Werte gespeichert
werden.
Wird die Zuordnung einer Signalquelle
tiber C145/C146 deaktiviert, wird der zum
Zeitpunkt gliltige Anzeigewert beibehalten.
C620* |Verstarkung 1,00 -10,00 {0,01} +10,00
Totgang-
Glied
C621*  Totgang, 1,0% 0,0% {0,1 %} 100,0 %
Totgang-
Glied
C622*  |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Totgang- -200 % {1 %} +200 %
Glied
C630* |Begren- 100 % -100,0 % {0,1 %} 100,0 % (630 muB gréBer C631 sein!
ﬁungsglied -200 % {1 %} +200 %
obere
Grenze
C631*  |Begren- -100 -100,0 % {0,1 %} 100,0 % €631 muB kleiner G630 sein!
iungsglied % -200 % {1 %} +200 %
untere
Grenze
Lenze
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(632*  |Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Begren- -200 % {1 %} +200 %
zungs-
glied 1
(635* | Begren- 100 % -100,0 % {0,1 %} 100,0 % (635 muB groBer C636 sein!
;Uﬂgsglied -200 % {1 %} +200 %
obere
Grenze
(636* | Begren- -100 -100,0 % {0,1 %} 100,0 % €636 muB kleiner C635 sein!
éungsglied % -200 % 1 % +200 %
untere
Grenze
C637*  Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Begren- -200 % 1 % +200 %
zungs-
glied 2
C640* PT1-Glied | 20ms 0,01s {0,01 s} 1s
Zeitkon- 1s {015} 10s
stante 10s {1s} 50s
C641*  |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
PT1-Glied -200 % 1 %! +200 %
(650*  Verstirkung 1,00 -10,00 {0,01} +10,00
DT1-Glied
C651* DT1-Glied | 1,0s 0,01s {0,015} 1,00s
Zeitkon- 10s {0,1s} 50s
stante
(652*  |Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
DT1-Glied -200 % {1 %} +200 %
(653* |Eingangs- -1- 15-Bit-Auswertung
empfind- -2- 14-Bit-Auswertung
lichkeit, -3 13-Bit-Auswertung
DT1-Glied 4~ 12-Bit-Auswertung
-5- 11-Bit-Auswertung
-6- 10-Bit-Auswertung
-7- 9-Bit-Auswertung
(660* |Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Betrags- -200 % {1 %} +200 %
bildner
C670* Rechteck- | 0% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % (€670 muB groBer C671 sein!
generator
obere
Grenze
C671* Rechteck- | 0% -100,0 % {0,1%} +100,0 % €671 muB kleiner C670 sein!
generator
untere
Grenze
C672* Umschalt- | 0,1s [0,1s 0,15} 10,0s
zeit des 10s {1s} 100's
Rechteck- 100's {10s) 3000's
generators
48XX/49XXBA0101 Lenze
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung

8 Fehlersuche und Stérungsbeseitigung

8.1

8.1.1

Lenze

Warnung!
Bei Stérungsbeseitigung am Netz oder Istwertgebern sollte der Antrieb aus Sicher-

heitsgrinden stets vom Netz getrennt werden.

Der Antriebsregler hat verschiedene Funktionen zum Schutz vor unzuldssigen
Betriebsbedingungen. Das Ansprechen einer solchen Schutzfunktion bewirkt in
Abhangigkeit des ausgewahlten Uberwachungstyps Impulssperre (IMP), das Set-
zen des Fehlerspeichers (TRIP, Warnung oder Meldung) und/oder die Rlicknahme

des Signals ’Betriebsbereit (RDY)'.

e Das Auftreten einer Betriebsstérung kénnen Sie Uber Anzeigeelemente oder

Statusinformationen schnell erkennen (Kap. 8.1).

e Den Fehler analysieren Sie mit dem Historienspeicher (Kap. 8.2) und mit der
Liste in Kap. 8.3.

o Die Liste in Kap. 8.3 gibt Ihnen Tips, wie Sie den Fehler beseitigen kénnen.

Fehlersuche

Anzeige an der Bedieneinheit des Antriebsreglers

Die LED’s RDY und IMP geben Aufschluf3 iber den Geréatezustand.

FAIL = ® : TRIP oder Meldung oder Warnung ist aktiv

FAIL

RDY

IMP

Kontrolle

Regler freigegeben; keine Stérung

€065, C066, G067

(183, C067

G183

€065, C066

HE R OO m 0O

H R R OO N

O B B O

€065, C066, C067, C183

J :an

O:aus

48XX/49XXBA0101
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8.1.2

8-2 48XX/49XXBA0101

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

RDY

Die RDY-Meldung wird grundsétzlich zurickgenommen, wenn die Maschine mit
dem Befehl”Reglerfreigabe” kein Drehmoment aufbauen kann oderwenn das Netz
der Steuerelektronik abgeschaltet wird (Netzabschalterkennung).

RDY leuchtet nicht, wenn:
e ein TRIP aufgetreten ist,

e die Kommunikation zur Automatisierungsbaugruppe nach Netzeinschalten
nicht aufgebaut werden konnte (nur bei C370 = -1-),

e der Feldstrom nach Netzeinschalten nicht aufgebaut werden kann.
RDY wird kurzzeitig zuriickgenommen wenn:

e ein neuer Parametersatz tiber Klemmensteuerung geladen wird,

e wenn kurzzeitige Netzfehler (3phasig) auftreten (> 25ms).

Imax
Imax leuchtet, wenn:

e der Drehzahlregler in der Begrenzung arbeitet.

IMP
IMP leuchtet, wenn:

o Schalter RFR offen ist oder eine andere Quelle der Reglersperre aktiv ist
(Kontrolle unter C183)

e Netzunterspannung oder Netziiberspannung anliegt.

IMP spricht sporadisch an, wenn:

e kurzzeitige Netzfehler auftreten (z. B. bei schwachen Netzen)
Bei IMP sind die Zundimpulse im Ankerkreis gesperrt.

Die Codestellen C065, C066 und C067 melden im Display der Bedieneinheit den
Geratezustand im Klartext.

Anzeige uber LECOM

Die Bits des Statuswortes in C069 geben Aufschluf3 ber den Geratezustand.
Die Bits des Statuswortes in C069 geben Aufschluf3 Gber den Geratezustand.

Lenze
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8.2

8.2.1

Lenze

Stérungsanalyse mit dem Historienspeicher

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Die Historienspeicher ermdéglichen lhnen das Ruickverfolgen von Stérungen. Die
Stérungsmeldungen werden im Historienspeicher in der Reihenfolge ihres Auftre-

tens abgelegt.

Aufbau der Historienspeicher

¢ Die Historienspeicher haben jeweils 8 Speicherplatze, die
- an der Bedieneinheit unter C065, C066 und C067

- fur die TRIP-Meldungen tber die LECOM-Schnittstelle Giber die Codestelle

C161 bis C168 abrufbar sind.

¢ Der Eintrag in den Historienspeicherplatz 1 erfolgt erst, wenn die Stérung
nicht mehr ansteht oder quittiert wurde. Der zuvor achtletzte Fehler fallt aus

dem Historienspeicher heraus und ist nicht mehr abrufbar.

o Die Historienspeicherplatze 1-8 enthalten Informationen Uber die letzte bis
achtletzte Stérung.

Code Speicherplatz

€063 aktive Meldung

€066 aktive Warnung

C067 aktiver TRIP

G161 Historienspeicherplatz 1
G162 Historienspeicherplatz 2
G163 Historienspeicherplatz 3
G164 Historienspeicherplatz 4
G165 Historienspeicherplatz 5
G166 Historienspeicherplatz 6
G167 Historienspeicherplatz 7
G168 Historienspeicherplatz 8

48XX/49XXBA0101
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung

8.3 Stérungsmeldungen
° Tip!
l Wird die Stérungsmeldung Uber einen Feldbus abgefragt, so wird statt der Abkur-
zung eine LECOM-Nr. aus C167 ausgelesen.
Anzeige Ursache Abhilfe
keine Stérung - -
ACI Ankerkreis offen Sicherung im Ankerkreis defekt oder Leitungs- Ankersicherung iberpriifen oder Leitungsun-
unterbrechung terbrechung beseitigen
CCr Systemstorung Starke Stéreinkopplungen auf Steuerleitungen  Steuerleitungen abgeschirmt verlegen
Masse- oder Erdschleifen in der Verdrahtung  PE-Verdrahtung dberpriifen (s. Kap. 4.4 "In-
stallation eines CE-typischen Antriebssy-
stems”)
CEO Kommunikationsfehler | Stérung bei der Ubertragung von Steuerbefeh- | Leitungsverbindung tiberpriifen
(Automatisierungs- len (iber die Automatisierungsschnittstelle
schnittstelle)
CE9 Kommunikationsfehler  Eintreffende Telegramme (iber die serielle Leitungsverbindung iberpriifen
(serielle Schnittstelle) Schnittstelle sind fehlerhaft.
dEr Motor blockiert Hohes Stillstandsmoment oder Motor mecha- | Blockierung des Motors beseitigen oder Blok-
nisch blockiert kierzeit unter C124 erhéhen oder Blockier-
strom unter G123 erhdhen
EEr externe Storung (TRIP-  |Ein mit der Funktion TRIP-Set belegter digita-  externen Geber (iberpriifen.
Set) ler Eingang ist aktiviert worden Polaritat zum Aktivieren von TRIP-Set in C118
tberpriifen
FCI Feldkreis offen Feldsicherungen F1 und F2 im Regelgerét de- |Feldsicherungen im spannungslosen Zustand
fekt oder auswechseln oder Leitungsunterbrechung be-
Leitungsunterbrechung im Feldkreis seitigen
LF Netzunterfrequenz Netzfrequenz < 47Hz Netzfrequenz tiberpriifen,
Gerét nur im Frequenzbereich 47...63Hz be-
treibbar
LU Unterspannung Netzspannung < 340 V bzw. 410 V Elektronikversorgung separat iiber Vorschalt-
(Gerétevariante 500 V Netzsspannung) trafo heraufsetzen oder
Netzsynchronisierung hat fiir mehr als 25 ms ~ Antriebsregler mit niedrigerer NetzanschluB-
keine Netznulldurchgénge erkannt. spannung einsetzen.
LU Phasenausfall Ausfall der Netzspannung oder Netzunterbre-  Netzspannung tiberpriifen und Ursache fiir
chung Netzunterbrechung besgitigen
Uber G237 Netzsynchronisierung an die Netz-
verhdltnisse anpassen
0C5 Gerételiberlast Héufige oder zu lange Beschleunigungsvor-  Antriebsauslegung priifen
génge mit Uberstrom
Dauernde Uberlast mit Iy > 1,05 Ipy
0C6 Motor ist thermisch Motor ist thermisch (iberlastet durch z. B. Antriebsauslegung priifen
lberlastet - unzuldssig hohe Dauerstréme
- hédufige und zu lange
Beschleunigungsvorgange
OF Netziiberfrequenz Netzfrequenz > 63Hz Netzfrequenz (iberpriifen
Gerat nur im Frequenzbereich 47...63Hz be-
treibbar
OH Kihlkorpertemperatur Antriebsregler abkiihlen lassen und fiir eine
liegt (iber dem im An- bessere Beliiftung sorgen
triebsregler fest einge- | mgebungstemperatur Umgebungstemperatur im Schaltschrank
stellten Wert T, > 45 °C bzw. 35 °C Uberprifen
Kiihlkorper stark verschmutzt Kuhlkorper reinigen
Einbaulage falsch Einbaulage andern
8-4 48XX/49XXBA0101 Lenze
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Anzeige Ursache Abhilfe
OUE Netziiberspannung Netzspannung > 460V bzw. 550V (500V-Va- | Netzspannung durch Vorschalttrafo herabset-
riante) zen oder
Antrigbsregler mit hoherer NetzanschluBspan-
nung einsetzen.
P03 Schleppfehler Winkeldifferenz zwischen Soll- und Istposition  Schieppfehlergrenze mit C255 erweitern
ist groBer als die unter G255 eingestellte evil. Uberwachung abschalten (G119/C120)
Schleppfehlergrenze Antrieb freigeben (RFR)
Antrieb kann der Leitfrequenz nicht folgen Antriebsauslegung priifen
(Imax-Grenze)
P13 Winkeliiberlauf Winkelreglergrenze erreicht Antrieb freigeben
Antrieb kann der Leitfrequenz nicht folgen Antriebsauslegung priifen
(Imax-Grenze)
PER Programmstérung Es wurde ein Fehler im Programmablauf fest- | Antriebsregler mit Datensatz (auf Diskette) an
gestellt Lenze einschicken
PR Parameter zuriickgesetzt |Nach dem Einschalten wurde eine gednderte  Die gewiinschte Parametrierung einstellen
Software-Versionsnummer festgestellt und unter CO03 speichern.
Die Werkseinstellung wurde automatisch gela-
den.
PR1 ... PR4 \Parametersatzfehler Fehler beim Laden eines Parametersatzes Die gewiinschte Parametrierung einstellen
ACHTUNG: und unter CO03 speichern
Es wird automatisch der Werksabgleich gela-
den
Sd1 Tachofehler Tacholeitung kurzgeschlossen oder unterbro-  Tacholeitungen auf KurzschluB oder Unterbre-
chen chung untersuchen und Fehler beseitigen
Sd2 Resolverfehler Resolverleitung unterbrochen Resolverleitung auf Drahtbruch tiberpriifen
Resolver iberpriifen
Fehler immer durch Netzschalten quittieren
Sd3 Geberfehler an Dig_In 1 |Inkrementalgeber- oder Leitfrequenzleitung an  Leitung auf Drahtbruch untersuchen
X5 unterbrochen Eingang X5 PIN 8 mit Geberpotential belegen
Eingang X5 PIN 8 nicht belegt oder Uberwachung abschalten (C119/G120)
Sd4 Geberfehler an Dig_In2 | Inkrementalgeber- oder Leitfrequenzleitung an |Eingang X9 PIN 8 mit Geberpotential belegen
X9 unterbrochen oder Uberwachung abschalten (C119/C120)
Eingang X9 PIN 8 nicht belegt
Sdb Stromleitwert unterbro-  Unterbrechung in der Stromleitwertvorgabe, | |Unterbrechung in der Sollwertleitung beseiti-
chen < 2mA gen oder unter C034 = -0-, Leitwertvorgabe
bei Leitstromvorgabe 4...20mA, C034 = -1- |0...20mA auswahlen
SP Geber verpolt Tacho-, ResolveranschluB oder FeldanschluB  Tacho-, Resolver- oder FeldanschluB tauschen
ist vertauscht
uts +15V-Versorgung ge- | Uberlast / Kurzschlus Klemme 20 Belastung an Klemme 20 priifen
stort
+15 V-Versorgung defekt Antriebsregler einschicken
Lenze 48XX/49XXBA0101
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8.4 Ricksetzen von Storungsmeldungen

TRIP

Nach Beseitigung der Stérung wird die Impulssperre erst mit Quittierung des TRIP
aufgehoben.

TRIP quittieren durch:

e Wechsel in die Parametrierebene von C067 und Bestétigung mit Tasten
SH+PRG

e LECOM: C043 = 0 setzen
o Klemme X2/E2 (Reset-Trip)
e Steuerwort AIF

e Netz aus- /einschalten

Tip!
Ist eine TRIP-Quelle noch aktiv, kann der anstehende TRIP nicht zurlickgesetzt
werden.

Meldung

Nach Beseitigung der Stérung wird die Impulssperre automatisch aufgehoben.
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8.5

8.5.1

Lenze

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Uberpriifen des Antriebssystems

Tip!

Fihren Sie die Messungen mit einem Digitalvoltmeter durch. Die genannten Mef3-
werte sind Nominalwerte. Bei Abweichungen liegt ein Defekt vor.

Uberpriifen des Motors

Warnung!

¢ Die im folgenden beschriebenen Messungen dirfen nur von entsprechend

ausgebildeten Fachkraften durchgefiihrt werden.

e Motor vom Netz trennen.

e Untersuchungen im spannungslosen Zustand durchfuhren!

Messung MeBpunkt MeBwert
Ankerwiderstand A — B am Antriebsregler Ri<10Q
Isolationswiderstand des Ankers A — Erdpotential R—

B — Erdpotential
Feldwiderstand |— K R < 1kW
Isolationswiderstand des Feldes | — Erdpotential R— oo

K — Erdpotential

48XX/49XXBA0101
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8.5.2
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Uberpriifung des Antriebsreglers

Uberpriifen des Leistungsteils

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Warnung!

¢ Die im folgenden beschriebenen Messungen durfen nur von entsprechend
ausgebildeten Fachkréaften durchgefihrt werden.

e Antriebsregler vom Netz trennen.

e Untersuchungen im spannungslosen Zustand durchfihren!

Messung MeBpunkt MeBwert
Halbleitersicherung
D netzeingangsseitig R=0Q
D Ankersicherung R=0Q
gerateinterne Absicherungen R=0Q
Thyristoren Ankerleitungen abklemmen:

A — B am Antriebsregler R—

B — A am Antriebsregler R— o
Feldregler Feldleitungen abklemmen:

[+, K- R—

-, K+ (Freilaufdiode) R> 200k<2 (Diode = 0,5V)

Uberpriifung der Steuerkarte 4902MP

Zur Uberpriifung der Versorgungsspannung:

e Antriebsregler vollstandig verdrahten

e Reglersperre schalten (X2/28 offen)

e Netz einschalten

Bemerkungen MeBpunkt MeBwert

+Vec 15V X2/20 — X3/40 +14,25\V..+15,75V
+Vref10V X1/9 — X3/40 +9,79V..+10,21V
-Vref 10V X1/10 — X3/40 -9,79\..-10,21V

Lenze
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Zubehor

9 Zubehor

Fur die Antriebsregler bietet Lenze folgendes Zubehdr an (gesondert zu bestellen):

Lenze

Netzdrosseln

Funkentstorfilter

Sicherungen

Sicherungshalter

Systemleitung flr Resolver / Inkrementalgeber
Systemleitung fur Leitfrequenzkopplung

Uber das Feldbusmodul LECOM A/B (RS232, RS485 oder LWL)kénnen Sie einen
PC an den Antriebsregler anschlieBen. Mit Hilfe des PC-Programmes LEMOC2
kann der Antriebsregler einfach parametriert werden.

PC-Programm LEMOC2

Das Programm lauft unter DOS und wird mit Treibern fir LECOM A/B (RS232,
RS485 oder LWL) geliefert.

Funktionen des Programms:

Ubersichtliche Parametrierung und Diagnose
Einfache Datensicherung

48XX/49XXBA0101
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%\- Zubehdr

9.1 Sicherungen

Stop!

@ Die Sicherungen schiitzen den Antriebsregler vor unzuldssigen Betriebsbe-
dingungen. Nach Ansprechen einer solchen Schutzfunktion muf3 vor dem Siche-
rungswechsel das Gerat bzw. die Anlage hinsichtlich noch vorhandener Fehler un-
tersucht werden.

Aufgrund moglicher Vorschadigungen an den Halbleitersicherungen, die nicht bei
der Abschaltung ausgelést haben, immer den kompletten Satz (Strang- und An-
kersicherung) austauschen.

Beim Sicherungswechsel nur gleiche Sicherungstypen des selben Herstellers ein-
setzen.

Zum KurzschluBschutz der Leitungshalbleiter (Thyristoren) vom Antriebsregler
sind Sicherungen mit superflinker Charakteristik erforderlich. Dabei mussen die
Kennlinien von Sicherung und Halbleiter aufeinander abgestimmt sein.

e Die Tabellen TAB 1 und TAB 3 enthalten die zur jeweiligen Antriebsregler-
baugréBe maximal zulassige SicherungsgréBe, bei der die Halbleiter im
Kurzschluf3fall noch geschiitzt werden.

Die Sicherungen gewéhrleisten dauerhaft ihre Sicherungseigenschaften,
auch bei Betrieb des Antriebsreglers mit maximalem Ankerstrom (1,2 bis
1,8facher Geratebemessungsstrom).

Die hierbei empfohlenen Sicherungen gelten fiir die Standardantriebsregler
sowie flr die Variante “500V-Netzspannung”.

e Bei Anwendungen, in denen nicht der maximal mogliche Ankerstrom vom
Antriebsregler bendtigt wird, ist die Auswahl von kleineren Sicherungsbe-
messungsstromstarken zu prufen.

Die Tabellen TAB 2 und TAB 4 enthalten die Zuordnung der Sicherung zur
Antriebsreglerbaugrée (Netzspannung 340 ... 460 V +0%) unter der Vor-
aussetzung, dafi der maximale Ankerstrom (C022, C023) den Ankerbemes-
sungsstrom des Antriebsreglers nicht Ubersteigt.

Sollten andere Sicherungen als vorgesehen verwendet werden, ist einerseits eine
erneute Uberprifung der Abschaltcharakteristik erforderlich und anderseits zu
prufen, ob das tatséchliche Lastspiel nicht zu einer vorzeitigen Alterung der Siche-
rung fahrt.

Fur weitere Informationen setzen Sie sich bitte mit der fur Sie zustéandigen Lenze-
Werkvertretung bzw. Ihrem Sicherungslieferanten in Verbindung.
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9.1.1 Netzsicherungen

Stop!
Beider Verwendung von Sicherungen in der Betriebsklasse aR (Teilbereichskennli-
nie) als Strangsicherung ist ein zuséatzlicher Leitungsschutz notwendig.
Ubernehmen Sicherungen der Betriebsklasse gR zusétzlich die Leitungsschutz-
funktionen, sind die Leitungsquerschnitte entsprechend nach der Bemessungs-
starke der Sicherung auszulegen. Andernfallsist ein separater Leitungsschutz vor-
zusehen!

Typ max. zul. GriBe der Strangsicherung (F1, F2, F'3) Sicherungshalter

Netzspannungen < 550V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 [FF32 A o258 oR EFSFF0320AYI EFH30006

4903 |FF40 A poxs8) oR EFSFFO400AYI EFH30006

4904 [FF80 A poysp) gR EFSFFO800AYI EFH30006

4905  [FF200 A (p1.110) aR EFSFF2000AYR EFH10003

4906  |FF250 A (p1.110) aR EFSFF2500AYR EFH10003

4907 [FF350 A (1.110) aR EFSFF3500AYR EFH10003

4X08  [FF450 A (51.110) aR EFSFF4500AXP EFH10003

4X09  [FF700 A p2.110) aR EFSFF7000AYR EFH10003
TAB 1 Zuordnung max. NetzsicherungsgroBe zum Antriebsregler

Typ empf. Strangsicherungsgrofie (F1, F'2, F'3) bei Iymay = lan des Antriebsreglers Sicherungshalter

Netzspannungen < 460V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 [FF20 A (14 x51) aR EFSFF0200AYH EFH10002

4903 [FF32 A (14x51) aR EFSFF0320AYH EFH10002

4904 FF 63 A po x58) aR EFSFFO630AYI EFH30006

4905  |FF125A os0) aR EFSFF1250AXL EFZ0003

4906  |FF 200 A (o0.80) aR EFSFF2000AXL EFZ0003

4907 |FF 315 A gosg0) aR EFSFF3150AXL EFZ0003

4X08  [FF400 A p1.110) aR EFSFF4000AXR EFH10003

409 |FF550 A (g1.110) aR EFSFF5500AXP EFH10003
TAB 2 Zuordnung Netzsicherungen zum Antriebsregler bei Iymax = lan und Netzspannung v 460V +0%
Die Antriebsregler 4X11 bis 4X13 sind mit Zellensicherungen (F1.1/F1.2,
F2.1/F2.2, F3.1/F3.2) bestlickt. Es werden keine Sicherungshalter benétigt.

Lenze 48XX/49XXBA0101
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Zubehor
9.1.2 Ankersicherungen

Ankersicherungen schitzen die Thyristoren vom Antriebsregler vor Riickwirkung
des Motors im Generatorbetrieb.

Bei Verwendung von Wechselstromsicherungen als Ankersicherung gelteninfolge
der Zeitkonstante L/R des Ankerkreises gewisse Einschrankungen hinsichtlich der
max. Betriebsspannung der Halbleitersicherung.

Aus diesem Grund liegt die Sicherungsbemessungsspannung bei den folgenden
Sicherungstypen z.T. deutlich Gber den der vorgeschlagenen Strangsicherungen.

Typ max. zul. SicherungsgrdBe fiir den Ankerkreis (F’4) Sicherungshalter
Netzspannungen < 550V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 FF 40 A o7 x60) 1 EFSCCO400AYJ EFH30005
4903 FF 50 A (o7 x60) 1 EFSCC0500AYJ EFH30005
4904 FF 100 A o7 x60) 1 EFSCC1000AYJ EFH30005
4905 FF 250 A (01.110) aR EFSFF2500AZR EFH10003
4906 FF 315 A (01.110) aR EFSFF3150AZR EFH10003
4907 FF 400 A (02.110) aR EFSFF4000AZR EFH10003
4X08 FF 550 A (03.110) aR EFSFF5500AZR EFH10003
4X09 FF 800 A (03.110) aR EFSFF8000AZR EFH10003

TAB 3 Zuordnung max. AnkersicherungsgroBe zum Antriebsregler

1 Gleichstromsicherung
Typ empf. AnkersicherungsgriBe (F'4) bei Iymax = lan des Antriebsreglers Sicherungshalter

Netzspannungen < 460V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 FF 20 A (1451 aR EFSFF0200AYH EFH10002
4903 FF 32 A (1451 aR EFSFFO320AYH EFH10002
4904 FF 80 A 22 58) aR EFSFFO800AYI EFH30006
4905 FF 125 A 00.80) aR EFSFF1250AXL EFZ0003
4906 FF 200 A (00.80) aR EFSFF2000AXL EFZ0003
4907 FF 315 A 00.80) aR EFSFF3150AXL EFZ0003
4X08 FF 500 A (02.110) aR EFSFF5000AZR EFH10003
4X09 FF 700 A 02.110) aR EFSFF7000AXP EFH10003

TAB4 Zuordnung Ankersicherungen zum Antriebsregler bei Iamax = lan und Netzspannung < 460V +0%

48XX/49XXBA0101 Lenze



Zubehor

9.1.3 Gerateinterne Sicherungen

Die Sicherungen befinden sich mit Ausnahme der Zellensicherungen auf der Lei-
stungsplatine 4902/3/5 LP bzw. 4X08/11 LP.

Typ Bemessungsdaten Bestell-Bez.
Sicherungstyp uvl MaBe [mm]
Absicherung Feld 4902 .. 4907 FF16 A 500 6.3x32 EFSFFO160AWB
F1, F2 408 .. 4X13 FF 32 A 600 14 x51 EFSFF0320AVH
Absicherung Elektronik F3, F4 MO0,5 A 500 5x30 EFSM-0005AWA
Abs”;iﬁﬂ‘g ng;%‘fag‘“”gs' FF16 A 500 6,332 EFSFFO160AWB
Zellensicherung axi1 500 A 1000 01.80 EFSFF5000AZ
iy %12 800 A 1000 02.80 EFSFFB000AZ
F3.1/F3.2 413 900 A 1000 03.80 EFSFF9000AZ

Lenze 48XX/49XXBA0101
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Stichwortverzeichnis =r-r—1|

11 Stichwortverzeichnis

2Q-Betrieb, Andern der Drehrichtung, C
4-23

CE-Konformitat, 1-4
A CE-typisches Antriebssystem, 4-29

Erdung, 4-32
Ablauframpe, Schne'llstop, 5-11 Fiterung, 4-31
Abmessungen, Antriebsregler, 3-8 Installation, 4-29
Abschirmung IT-Netze, 4-4
Leistungsleitungen, 4-30 Komponenten, 4-30
Steuer- und Signalleitung, 4-31, 4-3 Schirmung, 4-31
Analoge Ein- und Ausgénge, 4-14 Signalleitungen, 4-31
Ankersicherung, 9-4 Codesa_tz
. Anzeige, 7-17
Ankerstrom, Istwertanzeige, 4-16 umschaltbar 7-17. 7-19
AnschluB Codetabelle, 7-19
Inkrementalgeber, 4-22
Resolver, 4-21 D
Anzeigefunktionen, 7-17
Ausgange DC-Tacho, 7-11
analoge, 4-16 Digitale Ein- und Ausgénge, 4-17
digitale, 4-19 Drehrichtungsvorgabe, 5-11

frei belegbare analoge, 5-15
frei belegbare digitale, 5-14
Relais, 4-20
Sicherungsliberwachung, 4-20

Drehzahl
automatischer Abgleich, 7-11
Genauigkeit, 3-1
Sollwertbegrenzung, 7-9

B Stellbereich, 3-1
Drehzahlfehler, bei Ankerspannungsriick-
Baudrate, 4-26 fahrung, 7-10
Bedieneinheit, 7-15, 7-18 Drehzahlregelung
Bedienungsarten, 7-16 mit Ankerspannungsrickfihrung, 7-10

mit Inkrementalgeber, 7-13

Begrenzung, Drehzahlsollwert, 7-9, 7-11 mit Resolverriickfiihrung, 7-13

Bemessungsdaten, 3-4 mit Tachoriickfuhrung, 7-11
Ankerspannung, 3-4 mit Zusatzsollwert, 7-1

Bestimmungsgemane Verwendung, 1-2

Betrieb

drehzahlgeregelter, 7-1
mit Rechnerkopplung, 4-26
zustand, 7-26

betriebsbereit, 7-15
Klemme 44, 4-19
Meldung, 8-2

Bremsensteuerung, 5-11

Lenze 48XX/49XXBAO101 11-1
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=r—f_

abc

|

11-2

Stichwortverzeichnis

E

EG-Richtlinie
Elektromagnetische Vertraglichkeit, 1-6
berlcksichtigte Normen, 1-7
Maschinen, 1-9
Niederspannung, 1-4

Eigenschaften, Antriebsregler, 3-1
Einbaufreiraum, 3-1
Eingange

analoge, 4-15

digitale, 4-19

frei belegbare analoge, 5-14

frei belegbare digitale, 5-13

Einsatzbedingungen, 3-3
Einschaltanzeige, 7-18
Einzelantriebe, 4-4
Encodernachbildung, 4-25
Entsorgung, 1-3

Erdung, 4-4, 4-32
Funkentstorfilter, 4-29
Masseschleifen, 4-4, 8-4
Verbundantriebe, 4-4

F

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen, 4-2

Fehlersuche, 8-1
Ursache, 8-4

Feldbusanschaltung
InterBus, 4-27
PROFIBUS, 4-28

Feldregler, separate Versorgung, 4-9

G

Gase, 3-3
Getriebefaktor, 7-23

Getriebeschonung, Steilheitsbegrenzung,
7-39

Gewahrleistung, 1-3

48XX/49XXBA0101

H

Haftung, 1-3
Hauptsollwert, 7-2
Abgleich, 7-11
Hochlaufgeber, 7-6
JOG-Sollwerte, 7-2
Herstellererklarung, Maschinen, 1-9
Historienspeicher, 8-3
Hoch- und Ablaufzeiten, 7-6
Hochlaufgeber, 7-2
Hauptsollwert, 7-2, 7-6
Zusatzsollwert, 7-2

Hubwerk, 4-20
Uberdrehzahlen, 2-3

Identifizierung, 7-18
IMP, 7-15, 8-2
Impulssperre
Klemme 45, 4-19
Meldung, 8-2
Inbetriebnahme, 5-1
Inkrementalgeber
Anschlu3, 4-22
Parametrierung, 7-13
Uberwachung, 4-23
Versorgung, 4-23
Installation
Anschlisse, 4-5
Aufstellungshéhe, 3-3
CE-typisches Antriebssystem, 4-29
elektrische, 4-2
mechanische, 3-1
InterBus, Anschaltbaugruppe, 4-27

Istwert

Abgleich der Tachospannung, 4-15, 7-11

Ankerstrom, 4-16
Anzeigen, 7-17
Rackfihrungen, 7-10

IT-Netze, 4-4

Lenze



Lesezeichen ein-/ausblenden

J

JOG
Freigabe, 7-3, 7-4
Sollwerte, 7-2

K

Kennzeichnung, 1-1, 1-2

Klemmen
Anderung der Signalbelegung, 5-13
Bedienarten, 7-16
Steueranschlisse, 4-13

Kompensationsanlagen, 4-4
Kondensation, 3-3

Konfiguration
Anderung, 5-13
Ankerspannungsrickfihrung, 7-10
Inkrementalgeberriickfuhrung, 7-13
Resolver, 7-13
Tachorickfihrung, 7-11

Konformitatserklarung
Elektromagnetische Vertraglichkeit, 1-7
Niederspannung, 1-5

L

LECOM-A/B, 4-26
Vernetzung, 4-26

LECOM1, 4-26
Leistungsanschlu3, Standardgerat, 4-6
Leistungsreduktion, 3-1

Leitfrequenz
Ausgang, 4-25
Ausgangsfrequenz, 5-15
Vorgabe, 4-24

Leitspannung, 4-15

Leitstrom, 4-15
Leitungsschutzsicherungen, 5-27, 9-3
Lieferumfang, 1-1

Lenze
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M

Meldung
LED-Zustandsanzeige, 7-15
Stérung, 8-4

Moment, reduzierung, 7-4

Monitor
Ausgénge, 4-16
Umschaltung Strom/Spannung, 4-16
Motor
Ankerkreiszeitkonstanten, 5-9
AnschluBbezeichnung, 4-5
Motordateneingabe, 5-9
Prufung, 8-7

N

Nachstellzeit, Feldregler, 7-27

Netz
bedingungen, 4-4
formen, 4-4

Netzanschluf3spannung
400V, 3-4
500V, 3-6

Netzsicherungen, 9-3
Netzspannung, 3-4, 8-4

Norm, 2-1
berlcksichtigte, 1-5, 1-7
IEC 364, 2-1, 2-2
DIN 40050, 3-3
DIN 42017/VDE 0530 Teil 8, 4-5
DIN 43673, 4-5
DIN VDE 0100, 1-5, 2-1
DIN VDE 0110, 1-5, 2-1, 3-3
DIN VDE 0110 VBG 4, 2-1
DIN VDE 0160, 1-5, 2-1
DIN VDE 0530/8, 4-5
DIN VDE 0558, 2-1
DIN VDE 0660 Teil 500, 2-1
EN 50081-2, 1-7, 3-3
EN 50082-2, 1-7
EN 55011, 1-7, 3-3
EN 60097, 1-5
EN 60146, 2-1
EN 60439-1, 2-1
EN 60529, 1-5

48XX/49XXBAO101 11-3
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11-4

Stichwortverzeichnis

EN 61000-4-2, 1-8, 3-3
EN 61000-4-4, 1-8, 3-3
EN 61000-4-5, 1-8, 3-3
ENV 50140, 1-8

DIN VDE 0100, 4-2

IEC 1000-4-3, 1-8, 3-3
IEC 22G, 3-3

IEC 249, 1-5

IEC 326, 1-5

prEN 50178, 1-5, 2-1
VDE0220, 4-5
Verschmutzungsgrad, 3-3

Nullspur, 7-24

P

Parametrierung, 7-14
Pegelwandler, 4-26

Peripherie
Anschaltbaugruppe 2110IB, 4-27
Anschaltbaugruppe 2130IB, 4-28
Pegelwandler 21011B, 4-26

Personenschutz, 4-2

Potentialtrennung, 4-2, 4-26
Bezugspotential, 4-2
Masseschleifen, 4-4

Q

QSP, 5-11
Qualifiziertes Personal, 2-2

R

RDY, 7-15

RDY, 8-2

Reglerfreigabe, 5-10
Relaisausgang, 4-20
relative Luftfeuchtigkeit, 3-3

Resolver, 4-21, 7-13
Encodernachbildung, 4-25

Restgefahren, 2-3
Rotorlage, 7-24

48XX/49XXBA0101

RS232/485, 4-26
Rucksetzen, Stérungsmeldung, 8-6

S

Schnellstop, 4-19, 5-11
Ansteuerungsmadglichkeiten, 5-12
Codestelle, 7-23

Schutzschalter, Fl-, 4-2

Sicherheitshinweise
allgemeine, 2-3
Piktogramme, 2-4

Sicherung, 9-2
geréateinterne, 9-5
Wechsel der, 4-2

Signale
Anschluf3 analoger, 4-14
Anschluf3 digitaler, 4-17

SignalfluBplan, Drehzahlsollwertvorgabe,

7-1, 7-9

Softwareversion, 7-28

Sollwert
Begrenzung, 7-9, 7-11
Hauptsollwert, 7-2
JOG, 7-2
Stromleitwert, 7-4
Vorgabe, 7-1
Zusatzsollwert, 7-2

Sprache, 3-1, 7-17

Stellbereich, Strom, 3-1

Steuerbaugruppe

Anordnung der Anschlisse, 4-13
Schalter zur Konfiguration, 4-13, 4-15, 7-4

Steuerleitungen, Abschirmung, 4-3
Storfestigkeit, 3-3
Stérung

Abhilfe, 8-4

Historienspeicher, 8-3

Ursache, 8-4

Stérungsmeldung, 8-4
Rulcksetzen, 8-6

Systemstérung, 4-3, 8-4

Lenze
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T

Tacho
abgleich, 7-11
Nennspannungen, 4-21
Technische Daten, 3-1
Abmessungen, 3-8
allgemeine Daten/Einsatzbedingungen,
3-3
elektrische Daten, 3-4
Temperatur
Kihlkérper, 8-4
Lagerung und Transport, 3-3
Trip
Klemme 41, 4-19
LED-Zustandsanzeige, 7-15
Reglersperre, 5-10
Rlcksetzen, 8-6

U

Ubertemperatur, 7-26
Umgebungstemperatur, Betriebs-, 3-1

Lenze

Stichwortverzeichnis

\'

Variantenausfihrung
V011 InterBus, 4-27
V013 PROFIBUS, 4-28
V014 500V-Netzspg., 3-6

Versorgung
separate, Feldstrombriicke, 4-9
separate, Steuerelektronik, 4-11
Verstarkung
adaptiv, 7-40
Analogeingénge, 7-22
Feldstromregler, 7-27
ProzeBregler, 7-37
Winkelregler, 7-38

V4

Zubehor, Sicherungen, 9-2
Zundhilfebeschaltung, Feldregler, 4-6
Zusatzsollwert, 5-11, 7-2, 7-12
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